Mode d’emploi MO

Commande vectorielle de couple

Série IMO SD1

(0.4-110 kW)

A AVERTISSEMENT

Merci d'avoir acheté votre Variateur IMO SD1.

» Ce produit est congu pour faire fonctionner un moteur asynchrone triphasé. Consulter ce mode d'emploi et se familiariser a la
procédure de manipulation pour une utilisation correcte.

« Une mauvaise manipulation peut entrainer un dysfonctionnement, une durée de vie raccourcie ou méme un défaut de ce produit ainsi
que du moteur.

« Livrer ce manuel a I'utilisateur final de ce produit. Garder ce manuel en lieu s(r jusqu'a ce que ce produit soit mis au rebut.

» Pour les accessoires optionnels, se reporter aux instructions et aux manuels d'installation pour ce périphérique optionnel.

IMO Precision Controls Ltd. SD1-MANUEL
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Tous droits réservés.
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1 Précautions de sécurité

Bien vouloir lire attentivement ce manuel et suivre toutes les précautions de sécurité avant de déplacer, installer, utiliser et
entretenir le variateur. Le non-respect de ces instructions peut endommager I'équipement, entrainer des blessures
physiqgues ou méme la mort. Le matériel électrique doit étre installé, utilisé et entretenu uniquement par du personnel
compétent. Aucune responsabilité n'est assumée par IMO Precision Controls Ltd pour les conséquences découlant de
l'utilisation de ce produit.

1.1 Définition de sécurité

Danger : Le non-respect des consignes de sécurité de ce manuel peut entrainer des
blessures graves ou méme la mort.

Avertissement : Le non-respect des consignes de sécurité de ce manuel peut endommager
I'équipement.

Personnel competent : Les personnes ayant l'intention de travailler sur cet appareil devraient étre

correctement qualifiées en matiére de sécurité électrique, devraient étre dotées
d’'une certification de sécurité pertinente et connaitre toutes les étapes et les
exigences d'installation, de mise en service, d'utilisation et de maintenance de
I'appareil.

1.2 Symboles d’avertissement

Le systéeme de signalisation se trouve dans les conditions qui peuvent étre considérées comme insurgées dans le cadre
de la régie et/ou de I'équipement, et fournit des conseils sur la fagon d'éviter les risques potentiels. Les symboles
d'avertissement suivants sont utilisés dans ce manuel :

Symbole Nom Instruction Abréviation

Danaer Des blessures physiques graves ou méme la
Danger 9 mort peuvent s’en suivre si les précautions

pertinentes ne sont pas respectées

Des blessures physiques ou des dommages

P P> P>

AA i ¢ Chauffant au(x) appareil(s) peuvent en résulter si les
vertissemen précautions pertinentes ne sont pas
respectées
& Des dégats sur la carte de circuit imprimé
Ne pas y toucher Décharge peuvent en résulter si les précautions
électrostatique pertinentes ne sont pas respectées
L'extérieur du ou des appareils peut devenir
Bralant Chaleur excessive brdlant. Ne pas y toucher @

Des blessures physiques peuvent en résulter
si les précautions pertinentes ne sont pas
respectées

REMARQUE REMARQUE REMARQUE
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1.3 Directives de sécurité

Module variateur Temps minimum d’attente
1PH 200V 0.4 kW-2.2 kW 5 minutes
3PH 200V 0.4 kW-7.5 kw 5 minutes
& 3PH 380V 0.75 KW-110kW 5 minutes
Z5 I\N-110 K\\/

Seules les personnes ayant les qualifications et la formation appropriées sont autorisées a utiliser I'appareil.
* N'effectuez aucun changement de cablage, d'inspection ou de composant lorsque I'alimentation est connectée.
S’assurer que l'alimentation électrique est débranchée avant que le cablage ou toute inspection ne soit engageée, et attendre toujours au

moins le temps approprié le plus indiqué, ou jusqu'a ce que la tension du bus CC soit inférieure & 36 V. Voir le tableau ci-dessus pour les temps d'attente :

f » N’effectuez aucun réaménagement non autorisé du variateur ; sinon un incendie, un choc électrique ou

d'autres blessures graves peuvent survenir

i"_\  La base du radiateur peut devenir brllante pendant le fonctionnement. Pour éviter des brdlures et/ou

autres blessures, ne pas y toucher

gg * Les pieces électriques et les composants utilisés dans le variateur sont électrostatiques.

Prendre des précautions appropriées pour éviter les décharges électrostatiques pendant
I'opération

1.3.1 Livraison & Installation

S'assurer que le variateur est installé sur un matériau ignifugé et loin des matériaux combustibles
» Raccorder les pieces de freinage optionnelles (résistances de freinage, unités de freinage ou retour codeur)

selon le schéma de cablage
» Ne pas travailler ou utiliser le variateur s'il y a des dommages au variateur ou toute perte de composant

» Ne pas toucher le variateur avec des outils mouillés ou des parties du corps, sinon un choc électrique peut
en résulter

NOTE

Sélectionner les outils appropriés pour déplacer et installer le variateur pour s’assurer d'une installation sdre et normale,
en évitant des blessures physiques ou la mort. Pour la sécurité physique, l'installateur doit prendre les précautions
nécessaires telles que le port des chaussures de protection.

Essayer de s'assurer que le(s) périphérique(s) évite(nt) tout choc physique ou vibration inutile pendant la livraison et
l'installation.

Ne pas transporter le variateur par son couvercle.
S’installer loin des enfants et des lieux publics.

Le variateur ne répond pas aux exigences de protection basse tension (IEC61800-5-1) si l'altitude du site d'installation
est & 2000 m au-dessus du niveau de la mer.

Le courant de fuite du variateur peut étre supérieur a 3,5 mA pendant I'opération. Mettre a la terre avec des techniques
approuvées couramment acceptées et s'assurer que la résistance de mise a la terre est inférieure a 10 Q et que la
conductivité du conducteur de mise & la terre PE est identique a celle du conducteur de phase (avec la méme section
transversale).

R, S et T sont les bornes d'entrée de l'alimentation, tandis que U, V et W sont les bornes du moteur. Connecter les
céables d'alimentation d'entrée et les cables du moteur correctement afin d'éviter d'endommager le variateur.

1.3.2 Mise en service & opération

NOTE : Débrancher tous les blocs d'alimentation appliqués au variateur avant le cablage de la borne et
attendre le temps minimum indiqué aprés avoir débranché I'alimentation.

opération, sauf pour les réglages du clavier en cours d’opération.

« Le variateur peut démarrer par lui-méme lorsque P01.21=1. Garder une distance appropriée au variateur et
au moteur.

* Le variateur ne peut pas étre utilisé comme un «dispositif d'arrét d'urgence».

f  L'électricité a haute tension est présente lors du fonctionnement du variateur. Ne faire aucune autre
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devrait étre installé.

* Ne pas brancher ou débrancher fréquemment l'alimentation d'entrée du variateur.

 Pour les variateurs qui ont été stockés pendant trés longtemps, vérifier et tester sa capacité et s’assurer qu'il
fonctionne correctement avant d'utiliser avec un moteur. Voir Diagnostic de défaut de maintenance et de matériel

« Couvrir la face avant du variateur avant de I'utiliser, sinon un choc électrique peut en résulter.

1.3.3 Maintenance & remplacement des composants

A\

Seul un personnel compétent est autorisé a effectuer la maintenance, l'inspection et le remplacement

des composants du variateur.

< Débrancher toutes les alimentations du variateur avant le cablage de(s) borne(s). Attendre au moins le
temps indiqué aprés la déconnexion.

 Prendre les mesures nécessaires pour éviter que les vis, les cables et autres matériaux conducteurs ne
tombent dans le variateur pendant la maintenance et le remplacement des composants.

NOTE

« Bien utiliser la quantité appropriée de couple pour serrer les vis.

« Garder le variateur, ses piéces et ses composants hors des matériaux combustibles pendant la maintenance et le
remplacement des composants.

* Ne pas effectuer de test d'isolement ou de pression sur le variateur et ne pas mesurer le circuit de commande du
variateur a l'aide d'un megameétre.

1.3.4 Commission & opération

A

* Le variateur contient des métaux lourds. En cas d'élimination, a traiter comme déchets industriels.
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2 Apercu du produit
2.1 Démarrage rapide

2.1.1 Inspection lors du déballage

Vérifier ce qui suit :

1. Retirer le SD1 de I'emballage et vérifier qu'il n'y a pas de dommages.

2. Vérifier que la spécification du variateur est comme spécifié (voir la section 2.4). Sinon, contacter le fournisseur.

3. Vérifier que les accessoires (y compris le mode d’emploi et le clavier) trouvés dans la boite sont présents et corrects.
Sinon, contacter le fournisseur.

4. Veérifier que le variateur est compatible avec la tension principale d'alimentation.

2.1.2 Application

Vérifier ce qui suit avant I'utilisation initiale du variateur :

1. Vérifier 'adéquation du type de charge pour vérifier qu'il n'y aura pas de surcharge du variateur pendant I'utilisation.

2. Vérifier que le courant actuel du moteur est inférieur au courant nominal du variateur.

3. Vérifier que la précision de commande de la charge est conforme a la spécification du variateur.

4. S’assurer que la tension d'alimentation entrante est adaptée a la tension nominale du variateur.

2.1.3 Environnement

Vérifier ce qui suit avant l'installation et I'utilisation réelles du variateur :

1. Vérifier que la température d’'opération ambiante du variateur est inférieure a + 40° C. Réduire de 1 % pour chaque
1° C supplémentaire jusqu'a une température maximale de 50° C (voir Annexe A).
REMARQUE : La température ambiante désigne la température de l'air a I'intérieur du boitier.

2. Vérifier que la température ambiante du variateur pendant I'opération est supérieure a -10° C. Sinon monter un
appareil de chauffage supplémentaire.
REMARQUE : La température ambiante désigne la température de I'air dans le bottier.

3. Vérifier que l'altitude du site d'installation est inférieure a 1000 m. Réduire de 1 % pour chaque 100 m
supplémentaires (voir Annexe A).

4. Vérifier que I'humidité du site d'installation est inférieure a 90 % et que la condensation n'est pas présente. Si elle est
présente, installer des appareils de chauffage anti-condensation.

5. S’assurer que le variateur est protégé de la lumiere directe du soleil et que les objets étrangers ne peuvent pas
entrer dans le variateur. Utiliser des mesures de protection supplémentaires au besoin.

6. Vérifier qu'il n'y a pas de poussiére conductrice ou de gaz inflammable dans la zone d'installation. Utiliser des mesures
de protection supplémentaires au besoin.

2.1.4 Installation

Vérifier ce qui suit apres l'installation :

1. Vérifier que les cables d'entrée et de sortie respectent la charge du variateur (voir Annexe C.3).

2. Vérifier que les accessoires du variateur sont correctement installés. Les cables d'installation doivent répondre
aux spécifications de tous les composants auxiliaires, y compris les selfs CA et CC, les filtres d'entrée et de
sortie, les unités de freinage et les résistances de freinage.

3. Vérifier que le variateur est installé sur ou prés de matériaux non inflammables et que les accessoires générant de la
chaleur, par exemple des selfs et des résistances de freinage, sont éloignés des matériaux inflammables.
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4. Veérifier que tous les cables de commande et les cables d'alimentation sont séparés et que le routage est conforme
aux directives CEM

5. Vérifier que tous les systemes de mise a la terre sont correctement mis a la terre conformément aux exigences du
variateur.

6. S'assurer que l'espace libre autour du variateur est conforme au mode d’emploi.

7. Vérifier que l'installation est conforme au mode d’emploi. Le Variateur doit étre installé en position verticale.

8. Vérifier que les bornes de raccordement externes sont fixées avec le bon couple.

9. Pour éviter le risque de court-circuit, vérifier qu'il n'y a pas de vis, de cébles et d'autres éléments conducteurs laissés
dans le variateur et remettre tous les couvercles avant utilisation.

2.1.5 Commandes de base

Compléter les commandes de base comme suit avant I'opération :

1. Réglage automatique. Si possible, désactiver la charge du moteur pour démarrer le réglage dynamique. Le réglage
statique est également disponible.

2. Régler le temps d’accélération et de décélération comme requis pour I'application.

3. Vérifier que le sens de rotation est correct. Sinon, effectuer les modifications nécessaires du cablage du moteur ou de
la commande.

4. Régler tous les parameétres de commande au besoin avant l'opération.

2.2 Speécifications du produit

Fonction Spécification
AC 1PH 200 V (-15%)~240 V (+10 %)
Dissance Tension d'entrée (V) AC 3PH 200 V (-15%)~240 V (+10 %)
Jentrée AC 3PH 380 V (-15%)~440 V (+10 %)
Courant d'entrée (A) Se référer a la valeur nominale
Fréquence d'entrée (Hz) 50Hz or 60Hz Plage autorisée : 47~63 Hz
Tension de sortie (V) 0~Tension d'entrée
Puissance Courant de sortie (A) Se référer a la valeur nominale
de sortie Puissance de sortie (kW) Se référer a la valeur nominale
Fréquence de sortie (Hz) 0~400 Hz
Mode commande SVPWM, SVC
Moteur Moteur asynchrone
Ratio de vitesse réglable Moteur asynchrone 1 : 100 (SVC)
Précision de commande de vitesse +0.2% (SVC)
Fonction de Fluctuation de la vitesse +0.3% (SVC)
iz?hngalldee Réponse du couple <20 ms (SVC)
Précision de commande du 10 %
couple
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Couple de démarrage

0.5 Hz/150 % (SVC)

Capacité de surcharge

150 % du courant nominal : 1 minute
180 % du courant nominal : 10 secondes
200 % du courant nominal : 1 seconde

Méthode de réglage de

Numérique, analogique, entrées pulses, mode multi-
vitesse via plusieurs entrées, PLC simple, PID,

fréquence MODBUS communication. Décalage entre la
Fonction de combinaison définie et la chaine définie.
commande - - : - - - : — -
d’opération Réglage automatique de la tension| Régulation automatique de la Tension. Compense les altérations de tension
d'alimentation
Protection contre les défauts Fournit des fonctions complétes de protection des défauts :
surintensité, surtension, sous tension, surchauffe, perte de phase,
surcharge, etc.
Démarrage apres le suivi de la Permet une rampe réguliére lors du démarrage
vitesse
Entrée analogique 1 (Al2) 0~10V/0~20 mA et 1 (AI3) -10~10V
Sortie analogique 2 (AO1,A02) 0~10 V/0~20 mA
. 4 entrées standard, (Fréquence max. : 1 kHz)
Interface Entrées TOR 1 entrée de haute vitesse, (Fréquence max. : 50 kHz)
périphérique
Sortie TOR 1Y1 sortie Borne
2 sorties programmables de relais
Sorties Relais RO1ANO, RO1B NC, RO1C Borne commun
RO2ANO, RO2B NC, RO2C Borne commun
Capacité de contact : 3 A/250 VAC
Méthode de montage Montage sur mur et sur rail
Température o i ] .
ambiante -10~50° C, reduire de 1 % pour chaque 1° C supplémentaire une fois
d’opératlon Supél’leure é. 400 C
Self DC Self DC interne standard pour les variateurs (18,5 kW)
Installation murale et sur rail des variateurs
_ ) (1PH/200 V, 3PH/380 V, < 2.2 kW et
Mode d'installation 3PH/200 V, £ 0.75 kW)
Installation murale et a bride des variateurs
(3PH/380 V, 24 kW et
3PH/200 V, 21.5 kW
Autres

Unité de freinage

Standard pour variateurs <37 kW, optionnel pour variateurs de 45~110 kW

Niveau de protection

IP20
Remarque : le variateur en plastique doit étre installé dans une
armoire métallique de distribution, conforme a IP20 (la surface
supérieure est conforme a IP3X)

Refroidissement

Refroidissement du
ventilateur

Unité de freinage

Intégré
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Filtre CEM

Filtres C3 internes pour variateurs 3PH/380 V, = 4 kW et
3PH/200 V, 2 1.5 kW.
Filtres externes optionnels pour satisfaire aux exigences
de IEC61800-3 C2,
IEC61800-3 C3
Pour les variateurs> 4 kW, si un filtre C3 interne est
nécessaire, raccorder le lien du cavalier fourni a
CEM/J10 observant toutes les précautions de sécurité

Sécurité

Tous les variateurs SD1 sont conformes a la norme CE et sont
marqués selon la fonction STO au niveau SIL 2/3 (voir le tableau des
spécifications pour plus de détails)

2.3 Plaque signalétique :

Ih.«'[() www.imopc.com c €

Model: SD1-2.54-21 P20

Power: 0.4kwW H us
LISTED

Input: 1PH 200-240V 47-63Hz 6.5A

Qutput: 3PH 0V-Vin 0-400Hz 2 5A IND. CONT. EQ.
T : ] Made in China

IMO Precision Controls Ltd, NW2 7JP, UK

Figure 2-1 : Plaque signalétique

REMARQUE : Ceci est I'exemple pour les produits standard. Le CE/IP20 sera marqué selon le produit réel.
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2.4 Type désignation

La désignation du modéle contient des informations sur le variateur. L'utilisateur peut trouver la désignation du modéle sur
I'étiquette de désignation du modéle attachée au variateur ou a la plaque signalétique.

(1) (2] ©
Figure 2-2 : Type de Produit
Touche N°. Description détaillée Contenu détaillé
Abréviation du (1) Abréviation du produit SD1 = Nom de la série
produit
Puissance nominale 9 Courant nominal de 2.5 A= 2.5 Amps continue
sortie

21: AC 1PH 200V (-15%)~240 V (+10 %)
Taux de tension (3) Tension d'alimentation 23: AC 3PH 200V (-15%)~240 V (+10 %)
43 : AC 3PH 380V (-15%)~440 V (+10 %)

2.5 Spécifications nominales

T E N Il N e e e
de sortie d’entrée (A) de sortie
(kW) (A)
SD1-2.5A-21 0.4 6.5 25 0.9 SIL2
SD1-4.2A-21 Monophasé 0.75 9.3 4.2 0.9 SIL2
SD1-7.5A-21 200V 15 15.7 75 1.2 SIL2
SD1-10A-21 2.2 24 10 1.2 SIL2
SD1-2.5A-23 0.4 3.7 2.5 1.0 SIL2
SD1-4.2A-23 0.75 5 4.2 1.0 SIL2
SD1-7.5A-23 o 15 7.7 75 3.1 SIL3
SD1-10A-23 nggf/se 2.2 11 10 3.1 SIL3
SD1-16A-23 4 17 16 3.1 SIL3
SD1-20A-23 5.5 21 20 5.58 SIL3
SD1-30A-23 7.5 31 30 5.83 SIL3
SD1-2.5A-43 0.75 3.4 2.5 1.0 SIL2
SD1-4.2A-43 15 5.0 4.2 1.0 SIL2
SD1-5.5A-43 2.2 5.8 5.5 1.0 SIL2
SD1-9.5A-43 4 135 9.5 3.1 SIL3
SD1-14A-43 5.5 19.5 14 3.1 SIL3
SD1-18.5A-43 7.5 25 185 5.58 SIL3
SD1-25A-43 11 32 25 5.58 SIL3
SD1-32A-43 o 15 40 32 5.83 SIL3
SD1-38A-43 ngg?/se 185 47 38 9.0 SIL3
SD1-45A-43 22 51 45 9.0 SIL3
SD1-60A-43 30 70 60 15.5 SIL3
SD1-75A-43 37 80 75 15.5 SIL3
SD1-92A-43 45 08 92 25 SIL3
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SD1-115A-43 55 128 115 25 SIL3
SD1-150A-43 75 139 150 25 SIL3
SD1-180A-43 90 168 180 45 SIL3
SD1-215A-43 110 201 215 45 SIL3
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2.6 Diagramme de construction

Ci-dessous se trouve I'image de disposition du variateur (triphasé 380V, < 2.2 kW). REMARQUE : L'exemple ci-dessous
est le SD1 de 0,75 kW

6
' 8
9
10
11
12

Figure 2-3 : Construction du Produit (triphasé 380 7, <2.2 kW)

N°. de Nom lllustration
Série
1 Port externe du clavier Connexion pour le clavier externe
2 Couvercle du port externe Protege le port du clavier externe
3 Couvercle Protege les piéces et les composants internes
4 Trou pour le couvercle Fixer le couvercle coulissant a I'aide d'une vis (fournie dans le sac
coulissant d'accessoires)
5 Plaque passage des cébles Protége les composants internes et fixe les cables du circuit principal
Plaque signalétique Se référer a la section 2.3 pour des informations détaillées
7 Potentiométre Se référer a la section 4
8 Bornes de commande Se référer a la section 3.2 pour des informations détaillées
9 Bornes principale du Se référer a la section 3.2 pour des informations détaillées
circuit
10 Trou de vis Fixe le couvercle du ventilateur a I'aide d'une vis (fournie dans le sac
d'accessoires)
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11 Ventilateur de Se référer a la section 6 pour des informations détaillées
refroidissement

12 Couvercle du Protége le ventilateur
ventilateur

Identique au code-barres sur la plaque signalétique
13 Code- REMARQUE : Le code-barres est situé sous le couvercle
barres amovible.

REMARQUE : Dans la figure ci-dessus, les vis requises pour 4 et 10 sont fournies avec emballage et I'installation
spécifique dépend des exigences des clients.

Ci-dessous se trouve la figure de mise en page du variateur (triphasé 380 V, < 4 kW). REMARQUE : L'exemple ci-dessous
est le 4KW SD1.

Figure 2-4 : Construction du produit (triphasé 380 V, >4 kW)

N°. de Nom lllustration
Série
1 Port externe du clavier Connecte le clavier externe
2 Couvercle Protege les pieces et les composants internes
3 Clavier Se référer a la section 4
4 Ventilateur de Voir section 6 pour des informations détaillées
refroidissement
5 Plaque signalétique Voir section 2.3 pour des informations détaillées
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Couvercle de ventilation [Couvercle de ventilation de refroidissement optionnel
6 de refroidissement latéral pour une protection IP plus élevée. Réduire
considérablement en cas de besoin

7 Bornes de commande Voir section 3.2 pour des informations détaillées
8 Bornes p.rinc?pales du Voir section 3.2 pour des informations détaillées
circuit
9 Plaque passage des céables Utilisée pour protéger I'alimentation et controler le cablage
10 Plaque signalétique Se référer a la section 2.4

11 Code-barres La méme chose que le code-barres sur la plaque signalétique
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3 Directives d'installation

Ce chapitre explique l'installation mécanique et l'installation électrique

* L'installation et

« Voir la section 1 pour toutes les précautions de sécurité.
« Seul le personnel compétent est autorisé a effectuer les actions décrites dans ce chapitre. Suivre les

instructions de
& blessures physiques ou méme la mort.
« S'assurer que l'alimentation électrique des variateurs est déconnectée pendant cette procédure. Bien
vouloir attendre le temps de décharge requise conformément au tableau de la section 1.3.

réglementaires locales et régionales sur le site d'installation.

Précautions de sécurité. Ignorer celles-ci peut endommager I'équipement, entrainer des

le céblage des variateurs devraient étre compatibles avec les conditions et exigences

3.1 Installation mécanique

3.1.1 Environnement de I'Installation

Pour assurer une performance compléte et la fiabilité a long terme du variateur, bien vouloir respecter les points suivants :

Environnement

Conditions

Température de

-10° C~+ 50° C, et le taux de changement de température est inférieur a 0,5° C/minute. Si la
température ambiante du variateur est supérieure a 40° C, réduire de 1 % pour 1° C
supplémentaire.

Il n'est pas recommandé d'utiliser le variateur si la température ambiante est supérieure a
50° C.

Pour protéger l'intégrité de I'appareil, ne pas utiliser le variateur dans un environnement avec

fonctionnement des changements de température ambiante fréquents.
Fournir un refroidissement adéquat pour maintenir la température ambiante dans les
spécifications lorsque le variateur est monté dans un boitier. o y
S'assurer que le variateur ne fonctionne pas au-dessous de la température minimale spécifiée.
Humidité RH < 90 % sans condensation

Température de stockage

-40° C~+70° C, avec un taux de variation de température inférieur a 1° C/minute.

courantes

Conditions environnementales

Le site d'installation du variateur ne devrait pas :

Etre prés d'une source de rayonnement électromagnétique et étre éloigné de l'air
contaminant, tel que le gaz corrosif, le brouillard d'huile et le gaz inflammabile ;

S'assurer que des objets étrangers, comme la poudre métallique, la poussiére, I'huile,
I'eau ne peuvent pas entrer dans le variateur (ne pas installer le variateur sur les matériaux
inflammables tels que le bois) ; Tenir a I'écart de la lumiére directe du soleil, du brouillard
d'huile, de la vapeur et des vibrations.

Altitude

Au-dessous de 1000 m
Réduire 1 % pour chaque 100 m supplémentaires au-dela de 1000 m

Vibration

< 5.8 m/s2 (0.6 9)

Position de l'installation

Le variateur doit étre installé sur une position verticale pour assurer un effet de refroidissement
suffisant.

REMARQUE :

« Les variateurs de la série SD1 doivent étre installés dans un environnement propre et ventilé selon la classification du

boitier.

« L'air de refroidissement doit étre propre, exempt de matiéres corrosives et/ou de poussieres électriquement

conductrices.
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3.1.2 Installation

Le variateur peut étre installé sur n'importe quelle surface verticale ou dans une armoire.
Le variateur doit étre installé en position droite verticale. Vérifier le site d'installation selon les conditions ci-dessous. Se
référer au chapitre Tableau des Dimensions en annexe pour les détails de la trame.

(1) Montage mural et sur Rail Din pour les variateurs (phase simple 200V/triphasé 380 V, < 2.2 kW et toute la phase 200 V,

< 0.75 kW) A
I:

i

1~ ]

.l
i
|

0
Y e

a) Montage mural b) Montage sur Rail Din

Figure 3-1 : Installation

REMARQUE : I'espace minimum A et B est de 100 mm (si H est de 36,6 mm et W de 35,0 mm).

(2) Montage mural et sur bride pour les variateurs (triphasé 380 V, = 4 kW et triphasé 220 V = 1.5 kW)

P—

—
a) Montage mural b) Montage sur bride
Figure 3-2 : Installation

A « S’assurer que le variateur est solidement installé de sorte qu'il ne tombe pas et cause des blessures ou des
dommages.
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3.2 Installation électrique

3.2.1 Installation

Single-phase— nput o9 L

220V(-15%)~ reactor

2400V (+10%)

s0/s0Hz . :«“ L& N
Fuse

Three-phase
220V{-15%)~
240V(+10%) __,
50/60H2

Three-phase
IBOV(-15%)~—
440V(+10%)
S0M0Hz

Three-phase

20V(-15%)~
240V(+10%) —
50/60Hz

IBOV(-15%)~
440V(+10%)
50/60Hz

NOTE:

==
Three-phase __ —~ —.

Theee-phase 180V - 2 2uW
Three-phase 220V - 0.75kW

ur

Fuse

Figure 3-3 : Schéma de connexion du circuit principal

« Les fusibles, la résistance de freinage, la self d'entrée, le filtre d'entrée, la self de sortie, le filtre de sortie sont

des piéces optionnelles. Bien vouloir se référer a I'annexe C pour des informations détaillées.
« Retirer les étiquettes d'avertissement jaunes de PB, (+) et (-) sur les bornes avant de connecter la résistance de

freinage pour assurer une connexion correcte.

3.2:2 Bornes du circuit principal

T+
.

TN
i
¥

PE L

)

-

CEEEEE

Figure 3-4 : Circuit principal 1PH Bornes (monophasé)
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Figure 3-6 : 3PH Bornes du C|rcmt pr|n0|pal (200 V <1 5 kW, and 380 V, 4-22 kW)

(O PBR S T UV W)

EEEEEEEEE

Figure 3-7 : 3PH Bornes du circuit principal (30-37 kW)

.

IEIE

@]
<||[@]
=|[@]

U

T
o

Figure 3-8 : 3PH Bornes du circuit principal (45-110 kW)

Borne Fonction
L, N Les bornes d’entrée monophasée AC qui sont connectées a l'alimentation électrique
R,S T Les bornes d’entrée triphasée AC qui sont connectées a I'alimentation électrique
PB, (+) Borne externe de la résistance de freinage dynamique
), () Borne d’entrée du bus DBU ou DC
u,Vv,w Les bornes de sortie triphasée AC qui sont connectées au moteur
PE Borne de mise a la terre pour protection
REMARQUE :

« Ne pas utiliser de cables moteur asymétriques. S'il y a un conducteur symétrique de mise a la terre dans le cable du
moteur en plus du blindage conducteur, connecter le conducteur de mise a la terre a la borne de mise a la terre du
variateur et du moteur.

« Placer le cable du moteur, le céble d'alimentation d'entrée et les cébles de commande séparément.

3.2.3 Cablage de bornes dans le circuit principal

1. Connecter le conducteur de mise a la terre du cable d'alimentation d'entrée a la borne terre du variateur (PE) a l'aide
d'un connecteur de type anneau. Connecter les conducteurs de phase aux bornes L1, L2 et L3 et attacher.

2. Enlever le cable du moteur et connecter le blindage a la borne terre du variateur a l'aide d'un connecteur de type
anneau. Raccorder les conducteurs de phase aux bornes U, V et W puis attacher.

3. Sinécessaire, connecter la résistance de freinage optionnel avec un céble blindé a la position indiquée par les
mémes procédures qu’'a I'étape précédente.

4. Fixer tous les cables a I'extérieur du variateur a l'aide d'attaches appropriées et de soulagement de traction.
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3.2.4 Diagramme de cablage du circuit de commande

Miutti-funcgjon input terminal 4
o

¥
Mult-function input femingl 1 s, i _@ %
M o Ta 1 output
P COM
Multi-funciion input terminal 2~ | Isz _@
o0 L) =
P AD a0l o—<
Multi-functjon input teminsl 3§ 53 _@ B ] u-1w*u?2u¢?rnﬂ.q
Oo—— Voo COM '

High zpeed pulze input collechor
.

Open collegior input oplbonal

}Hehgﬂm'hut
}Hetqr?_nuhu‘t

Relay 2 output onky available
on SD1 inverters = 2_2kW

=

AD2 output only available on
507 imverters = 2 2kW

Safely state feedback

)

Figure 3-9 : Cablage du circuit de commande

3.2.5 Bornes du circuit de commande

[s1 52|53|54|HDI|AI2|A13|+1UV| RD1B
[+2av [pw | com [com [ Y1 [ao1 | 485+ | 485- ' [ RO1A [ ROIC ]
| I ||

Figure 3-10 : Diagramme des bornes de connexion pour variateurs <2.2 kW

|R01A|RD1BIF‘.G1C| | 51 | 52 [ 53 [ 54 |HDI| ¥1 | a2 | A3 |+1w|
| ROZA | ROZB ] ROZC | | +24Y | PW | comMm |CC|I'u'I | GMD |AC|’I | AD2 | 485+ | 485- |

Figure 3-11 : Diagramme des bornes de connexion pour variateurs > 4 kW
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3.2.6 Définitions du circuit de commande

Type ll\lom €12 Description de la Spécifications techniques
aborne X
fonction
o 485+ o o
Communication 965 Communications RS485 Interface de communication RS485
S1 1. Impédance interne :3.3 kQ
S2 3 2.12~30V I'entrée de la tension est disponible
Entree TOR . o
S3 3. Ces bornes sont une entrée a double direction
S4 4. Fréquence d’entrée max:1 kHz
s ; Borne pour I'entrée haute fréquence (impulsion).
ntrée/sortie Entrée haute fréquence . , . .
numérique HDI Fréquence d'entrée max:50 kHz
Cycle de service:30 %~70 %
i . Pour fournir I'alimentation numérique externe
PW Alimentation DC Plage de tension: 12~30 V
. Sortie du transistor
Y1l Sortie TOR ]
(Capacité de contact: 50 mA/30 V)
+24V Alimentation interne 24V+10%.
. . . . (charge maximale 200mA)
Alimentation 24 V COM Alimentation 24 V Utilisé comme une alimentation d’opération pour entrée et sortie TOR
ou pour alimentation externe du capteur
. . Alimentation de référence 10 V pour potentiomeétre externe
+10V Alimentation externe de Courant de sortie max: 50 mA
référence 10V Valeur ohmique du potentiométre: 5 kQ en plus
Al12 1. Plage d’entrée: la tension Al2 et le courant peuvent étre
sélectionnés:
0~10V/0~20mA ; AI3 : -10 V~+10 V.
) . 2. Impédance d’entrée: entrée de tension:
Entrée analogique 20 kQ ; entrée du courant : 500 Q.
Al13 . , . ~ e
3. La tension ou I'entrée du courant peuvent étre définies par le
) ] commutateur DIP.
Entrée/Sortie 4. Resolution: MinimumAI2/AI3 is 10 mV/20 mV when 10 V
analogique corresponds to 50Hz.
GND Terre ar)aJoglque de Terre analogique de référence
référence
1. Plage de sortie : 0~10 V or 0~20 mA
2. la tension ou la sortie du courant peut étre
AO1 sélectionnée par des cavaliers ou
Sortie analogique le commutateur DIP.
3. Ecart £ 1 %,25° C lorsqu’en pleine plage.
4. Uniquement AOL1 pour les variateurs SD1 < 2.2 kW.
AO2 Comme ci-dessus. Bien vouloir noter uniguement AO2 pour les
variateurs SD1 > 2.2 kW.
. 1. Arrét de la sécurité du couple (STO) entrée redondante,
24V-H1 Entrée 1 STO connecté en externe au contact NC, STO agit lorsque le
contact est ouvert, et le variateur arréte la sortie ;
Entrée de la fonction 2. Le cable de sécurité du signal d’entrée devrait étre blindé avec
STO une longueur max. de 25 m.
) .3. En employant la fonction STO, bien vouloir déconnecter le lien du
24V-H2 Entrée 2 STO raccourci sur les bornes présentées sur la figure 3.10 et la figure

3.11.
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Sortie relais

RO1A Contact de relais 1 NO
RO1B Contact de relais 1 NC
Contact commun de
RO1C relais 1
RO2A Contact de relais 2 NO
RO2B Contact de relais 2 NC
RO2C Contact commun de
relais 2

Sortie de relais RO1, RO1ANO, RO1B
NC, RO1C borne commune

Capacité de contact : 3A/250 V AC
Uniquement RO1 pour des variateurs < 2.2 kW (deux contacts)

Sortie de relais RO2, RO2ANO, RO2B
NC, RO2C borne commune capacité
de contact : 3 A/250 V AC
Bien vouloir noter uniguement RO2 pour des variateurs SD1 >
2.2 kKW..

3.2.7 Figure de connexion du signal Entrée/Sortie

Utiliser le lien du cavalier pour définir le mode NPN ou le mode PNP et I'alimentation interne ou externe. Le mode par

défaut est en mode interne NPN.

Qo000 00

[sleleqyslslalals]

Borne de connexions pour > 4 kW

A o o

‘

A
U-shaped link between +24% and PW

Figure 3-12 : Lien de Cavalier

Si le signal provient d'un transistor NPN, bien vouloir régler le lien de cavalier entre + 24 V et PW comme indiqué ci-
dessous en fonction de I'alimentation électrique utilisée.

I'alimentation électrique utilisée.

] |

T%ﬁf

0
=24V] L20AEW T

gl
8]

yug i %

=24y |

Figure 3-13 : modes NPN

Si le signal provient du transistor PNP, bien vouloir régler le lien de cavalier comme indiqué ci-dessous en fonction de
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B0 e
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i

Figure 3-14 : modes PNP

3.2.8 Lien interne du Filtre C3

Pour les variateurs > 4 kW, si le filtre C3 interne est requis, raccorder le lien de cavalier fourni a CEM/J10 en respectant
toutes les précautions de sécurité.

|:| |:| |:| Figure 3-15 : Lien de Cavalier du Filtre C3

3.3 Présentation de la Fonction STO (Entrée de sécurité)

Normes de référence : CEIl 61508-1, CEl 61508-2, CEIl 61508-3, CEl 61508-4, CEl 62061, ISO 13849-1, CEl 61800-5-2.
La fonction STO peut étre utilisée lorsque la puissance principale du variateur est pour empécher un démarrage inattendu.
La fonction coupe le signal du variateur pour désactiver le démarrage, empéchant ainsi le moteur d'un démarrage inattendu
(voir la figure ci-dessous). Aprés avoir activé la fonction STO, des opérations a court terme et/ou une maintenance sur des
piéces non électriques peuvent étre effectuées.

Control
iraUui PWM+
circuit UNVAY

L] Drive
circuit
MoTe: The contact of Safety switch must be
VWM opened/closed within 250ms; the cable between the
inverter and safety switch should be no longer than
25m.

ubcC-

Figure 3-16 : Schématique STO




Variateurs de série SD1 24 Directives d’installation

3.3.1 Tableau logique pour la Fonction STO

Les états d'entrée et défauts correspondants de la fonction STO :

Etat d'entrée STO Défaut correspondant STO
H1, H2 s'ouvrent simultanément Déclenche la fonction STO, le variateur s’arréte
H1, H2 se ferment simultanément Le variateur fonctionne normalement

Déclenche les défauts STL1 / STL2 / STL3, code de défaut:

38 : Le circuit de sécurité du canal 1 est anormal (STL1)

39: Le circuit de sécurité du canal 2 est anormal (STL2)

40 : Le canal H1 et H2 deviennent anormaux simultanément (STL3)

Soit H1 soit H2 s’ouvre ou se ferme

3.3.2 Description différée du canal STO

Déclenchement du canal STO et temps différé de l'indication :

mode STO Déclenchement STO et retard d'indication 92

Retard de déclenchement < 10 ms

Défaut STO : STLL Retard d'indication <280 ms

Retard de déclenchement < 10 ms

Défaut STO: STL2 Retard d'indication <280 ms

Retard de déclenchement < 10 ms

Défaut STO : STL3 Retard d'indication <280 ms

Retard de déclenchement < 10 ms

Défaut STO - STL Retard d'indication < 100 ms

Y Retard de déclenchement STO = le retard entre le déclenchement STO et coupure de la sortie du variateur
2 Retard d'indication STO = le retard entre le déclenchement STO et I'état de sortie indiquant STO

3.3.3 Pré-vérification de l'lnstallation STO

Avant I'opération compléte de STO, effectuer les vérifications du tableau ci-dessous :

Actions

S’assurer que le variateur peut étre validé et arrété librement lors de la mise en service.

Arréter le variateur (en cas d'exécution), mettre I'alimentation en entrée et isoler le variateur du cable d'alimentation par le commutateur

Vérifier la connexion du circuit STO avec le diagramme du circuit.

Vérifier que le blindage du cable d'entrée STO est connecté a la référence + 24V GND COM.

I

Allumer

Tester le fonctionnement de STO lorsque le moteur est arrété :
« Donner une commande d'arrét au variateur (en cas d'exécution) et attendre que I'arbre du moteur soit a I'arrét.
< Activer la fonction STO et envoyer une commande de démarrage au variateur, s’assurer que le moteur ne tourne
pas.

o

Redémarrer le variateur et vérifier que le moteur fonctionne normalement

O

Tester le fonctionnement de la fonction STO lorsque le moteur tourne :
- Démarrer le variateur et s’assurer que le moteur fonctionne normalement.
» Activer le circuit STO.
« Le variateur signale un défaut STO, s’assurer que le moteur s'arréte et arréte la rotation.
» Réactiver le circuit STO

LJ

Démarrer le variateur et vérifier que le moteur fonctionne normalement

3.3.4 Fonction des bornes de commande (voir tableau 3.2.6)

3.3.5 Circuit de commande indiquant la fonction STO (voir diagramme 3.2.4)

3.3.6 Diagramme des bornes de commande (voir diagramme 3.2.5)
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3.3.7 Tableau des parametres de la fonction STO

. L . Valeur e
Code_ Nom Instruction detailées des parameétres Modifier
Fonction par
défaut
P06.01 Sélection de sortie Y1 0 : Invalide 27 o
P06.03 Sélection de la sortie de relais 1: En opération 1 o
Rol ......
Sélection de lasortie de | 25 : Réserve
relais RO2 26 : L'accumulation de tension du bus DC est terminée 0]

P06.04 27 : Action STO 5

28~30 : Réservé ®
P07.27 Type de défaut du courant 0: Pa_s fje défayt .

1 : Unité du variateur en phase de protection U (OUt1) ®
P07.28 Type de défaut précédente 1| ----- )

35 : Défaut du défaut d’ajustement (STO) ]
P07.29 Type de défaut précédente 2| 36 : Défaut de sous-charge (LL)

37 : Arrét de couple de sécurité (STO) L]
P07.30 Type de défaut précédente 3[ 38 : Le circuit de sécurité du canal 1 est anormal (STL1) ®

, . 39 : Le circuit de sécurité du canal 2 est anormal (STL2)
P07.31 Type de defaut précédente 4| 40 : Les canaux H1 et H2 deviennent simultanément anormaux Py
J L, (STL3)

P07.32 Type de défaut précédente 5 41 . code de sécurité FLASH CRC de vérification par défaut (CrCE)

0 x000~0x211

Les unités du VOYANT : Déclassement automatique de la

fréquence a la chute de tension

0 : Le déclassement automatique de la fréquence a la baisse

de tension est invalide

1: Le déclassement automatique de la fréquence a la baisse

de tension est valide o)

Les dizaines du VOYANT : la deuxiéme sélection de temps

) . ACC/DEC

P11.16 Sélection de la fonction 0x100

d'extension

0 : La deuxieme sélection de détection de temps ACC/DEC est
invalide

1: La deuxiéme sélection de détection de temps ACC/DEC est
valide, lorsque I'opération est au-dessus de P08.36, le temps
ACC/DEC est commuté au deuxieme temps ACC/DEC

Les centaines du VOYANT : La sélection de la fonction STO

0 : Désactiver

1: Verrouillage de l'alarme STO

Le verrouillage de I'alarme a lieu lorsque STO apparait,
réinitialiser | requis apres le déclenchement.

2 : alarme STO non verrouillée

Le verrouillage de I'alarme STO a lieu lorsque STO apparait,
I'alarme STO disparalt automatiquement aprés la restauration
de I'état.

Remarque : STL1~STL3 constituent un verrouillage du défaut

3.3.8 Alarme STO

1.

Lorsque P11.16 est réglé sur 1, l'alarme STO est verrouillée.
Tel qu'indiqué dans la fig. 3-17 ci-dessous, lorsque H1 et H2 sont « Eteints » pendant I'opération (une fonction de
sécurité est nécessaire), le variateur entre en mode sécurité et arréte la sortie. L'alarme STO ne sera effacée que
lorsque la réinitialisation est activée. La commande d'exécution externe doit étre réinitialisée pour que le variateur
s'exécute a nouveau.
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Running

command Running Stop Running
H1 ON OFF | ON

H2 oN | oFF | on
Inverter IFE . . )
outpul unmng| Stop | Running
Reset (RST)| |Reset |
Figure 3-17

2. Lorsque les centaines de P11.16 sont réglées sur 2, I'alarme STO ne sera pas verrouillée. Tel que le montre la Figure
3-18 ci-dessous, le non-verrouillage d'alarme signifie que lorsque STO apparait, l'alarme STO disparait
automatiquement aprés la restauration de I'état, qui ne nécessite aucune action de réinitialisation. Aprés la
réinitialisation de la commande d'exécution externe, le variateur exécutera a nouveau la commande de mise en marche.

Running
command Running Stop Running
H1 ON | OFF | ON
H2 | ON | OFF | ON
;:?;ﬁr Runnlng| Stop . Running
Figure 3-18

Le défaut STL1 (les centaines de P11.16 sont réglées sur 1)

Tel que le montre la figure 3-19 ci-dessous, lorsque le circuit du disque dur du circuit de sécurité H1 est ETEINT alors que
le signal H2 est ALLUME, a savoir, lorsque H1 est ETEINT pendant I'opération (la fonction de sécurité est activée), le
variateur entre en mode sécurité et arréte la sortie, En annulant tout signal d'exécution. STL1 est affichée et l'alarme est
verrouillée, ignorant a la fois la réinitialisation du fonctionnement et la remise a zéro du fonctionnement jusqu'a ce que la
cause du défaut soit corrigée.

Running | . i
command Running Stop Running
H1 ON OFF | ON
H2 _ ON

Inverter .
output Running Stop

Reset (RST) Reset|

Figure 3-19
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STL2 (les centaines de P11.16 sont réglées sur 1)

Tel que le montre la figure 3-20 ci-dessous, lorsque le circuit électrique de sécurité H1 est activé alors que le signal H2 est
ETEINT, a savoir, lorsque H1 est ALLUME pendant I'opération (une fonction de sécurité est requise), le variateur entre en
mode sécurité et arréte la sortie, En annulant tout signal d'exécution. STL2 est affichée et I'alarme est verrouillée, ignorant
a la fois la réinitialisation du fonctionnement et la remise a zéro du fonctionnement jusqu'a ce que la cause du défaut soit
corrigée.

Running ) )
command Running Step | Running
ON

H1

H2 ON . QOFF . ON

Inverter Runni ]

output unning Stop

Reszat

Reset (RST)

Figure 3-20

3.4 Mise en place des Protections

3.4.1 Protéger le variateur et le cable d'alimentation d'entrée en conditions de court-circuit

Protéger les cébles d'alimentation du variateur et de I'entrée avec les fusibles (voir ci-dessous) en cas de risque de court-
circuit ou de surcharge thermique.

e

|'.-T
v

3
L)
#.| The inverter

&
D]

Input cable

I
Figure 3-21 : Configuration des
fusibles

U0

Fuse

REMARQUE : sélectionner le fusible comme spécifié dans le manuel. Le fusible protégera le cable d'alimentation d'entrée
des dommages dans des conditions de court-circuit. Il protégera les périphériques environnants si le variateur présente un
état de court-circuit.

3.4.2 Protection du moteur et des cables du moteur

Le variateur protége le moteur et les cables du moteur en cas des conditions de court-circuit aussi longtemps que le cable
du moteur est spécifié selon le courant nominal du variateur. Aucun périphérique supplémentaire de protection n’est
requis.

« Si le variateur est connecté a plusieurs moteurs, il faut utiliser un interrupteur de surcharge thermique
& séparé ou un dispositif de rupture de circuit pour protéger chaque cable et moteur. Ces appareils peuvent
nécessiter un fusible séparé pour couper le courant du court-circuit.




Variateurs de série SD1 28 Directives d’installation

3.4.3 Implémentation d'une connexion par dérivation

Il est nécessaire de régler les circuits de fréquence de puissance et de conversion de fréquence variable pour assurer un
travail normal continu du variateur si des défauts surviennent dans certaines situations importantes.

Dans certaines situations spéciales, par exemple, si il n'est utilisé que pour le démarrage progressif, le variateur peut étre
converti en fréquence de puissance apres le démarrage, mais une dérivation correspondante devrait étre ajoutée.

f * Ne jamais connecter la puissance d'alimentation aux bornes de sortie du variateur U, V et W. La tension
de la ligne électrique appliquée a la sortie peut entrainer des dommages permanents au variateur.

Si une commutation fréquente est nécessaire, employer des commutateurs ou contacteurs mécaniquement connectés
pour s'assurer que les bornes du moteur ne soient pas connectées a la ligne du courant alternatif et aux bornes de sortie
du variateur simultanément.
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4 Utilisation du clavier

4.1 Présentation du clavier

Le clavier est utilisé pour contréler les variateurs de la série SD1, lire les données d'état et ajuster les paramétres.

NOTE:

[- MTUNE TG

o o1

2888883

...
ESC

OWsCH

DATA

A ENT

Figure 4-1 : Clavier fixe

|5 & T a1 __
P o ] |
L
3 )
Os
e | | A B
| (VW] &=
RUN 45RT$4?[F‘..

4 4

Figure 4-2 : Clavier externe

1. Le clavier fixe est standard pour tous les variateurs jusqu'a 2,2 kW. Le clavier externe est fourni et ajusté pour les
variateurs = 4 kW en standard.
2. Le clavier externe optionnel avec fonction de copie est disponible.

N° de Série

Nom

Description

RUN/TUNE

Ce VOYANT éteint signifie que le variateur est en état d'arrét ; ce
VOYANT clignotant signifie que le variateur se trouve dans l'état de
réglage automatique des parametres ; ce VOYANT activé signifie que
le variateur fonctionne.

FWD/REV

VOYANT Marche AVANT/ARRIERE
Ce VOYANT éteint signifie que le variateur est en état de rotation vers
l'avant ; ce VOYANT allumé signifie que le variateur est en état de
rotation inverse

Etat du
VOYANT

LOCAL/REMOTE

VOYANT pour le fonctionnement du clavier, le fonctionnement des
bornes et contrble de la communication a distance
Ce VOYANT éteint signifie que le variateur est dans I'état de
fonctionnement du clavier ; ce VOYANT clignotant signifie que le
variateur est dans I'état de fonctionnement sur bornes ; ce VOYANT
allumé signifie que le variateur est dans un état de contrdle de la
communication a distance.

TRIP

VOYANT pour défauts
VOYANT allumé lorsque le variateur est en état de défaut ; VOYANT
éteint en état normal ; ce VOYANT clignotant signifie que le variateur
est dans un état de pré-alarme.

Renvoie a l'unité du courant

affiché

Unité du
VOYANT

Hz Unité de fréquence

O

RPM Unité de vitesse de rotation

O

A Unité de courant

% Pourcentage

O

Vv Unité de tension
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N° de Nom Description
Série
L'affichage du VOYANT a 5 chiffres indique diverses données de surveillance et un code
d'alarme tel que la fréquence réglée et la fréquence de sortie.
Displayed | Comesponding | Displayed | Commesponding | Displayed | Comesponding
Word Word Word Word Word Word
] I =
] 0 i 1 C 2
a I r
3 2 4 4 3 5
- r n
g ] g I 7 ] 8
Zone du i r ry
] A B
3 code = L o
d’affichage [ C o d = E
- F - H : |
| L 2 N - n
a o - P - r
— 1 i
o C t Li u
u W _ _ - -
PRG' 1) Accéder au mode de programmation
\ESC_ Touche de 2) Sortir
programmation
DATA: , . 1) Entrer dans le sous-groupe de paramétres
NENT Touche d'entrée 2) Confirmer les paramétres
\,A. Touche haute Haut
Touche vers le bas | Bas
4 Boutons
o 1) Surveiller les valeurs
e Touche >/SHIFT | 2) Déplacer le curseur vers la droite pour sélectionner
le parameétre d’affichage en mode d’'arrét et de
fonctionnement
[ . . . R . .
@- RUN Touche RUN Activer le signal de fonctionnement a partir du clavier
Touche 1) Activer l'arrét a partir du clavier. Se référer a P07.04
. P 2) Réinitialiser le défaut d’alarme
Arréter/Réinitialiser
auck Touche I(;g Jgr:jcetl?gngzocneg% ;ogé:he est programmeée par le
QUICK/JOG e
ng;ggi'gsge Al1, lorsque le clavier commun externe (sans la fonction de copie de paramétre) est validé,
la différence entre le clavier local All et le clavier externe All est : lorsque le clavier externe
5 All est réglé a une valeur min., le clavier local All sera valide et P17.19 sera la tension du
clavier local All ; sinon, le clavier externe All sera validé et P17.19 sera la tension du clavier
externe All. Remarque : Sile clavier externe All est une source de référence de fréquence,
ajuster le potentiometre local All a 0 V/0 mA avant de démarrer le variateur.
Port du clavier externe. Lorsque le clavier de copie externe est connecté, le
Port du VOYANT du clavier local est éteint ; Lorsque le clavier standard externe est
6 Clavier connecté, les VOYANTS du clavier local et externe sont allumés.
Remarque : Seul le clavier de copie externe optionnel peut stocker les parametres.
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4.2 Affichage du clavier

L'état de I'affichage du clavier des variateurs de la série SD1 est divisé en état arrété, état de fonctionnement, état de
I'édition du code de fonction et état d'alarme du défaut, etc.

4.2.1 Parameétre du mode arrét

Lorsque le variateur est en état d'arrét, le clavier affichera les parameétres arrétés qui sont indiqués sur la figure 4-2.

Dans l'état arrété, divers parameétres peuvent étre affichés. Sélectionner les paramétres a afficher par P07.07. Voir les
instructions de P07.07 pour la définition détaillée de chaque parameétre.

Dans l'état arrété, 14 parametres d'arrét peuvent étre sélectionnés pour étre affichés. Il s'agit de : la fréquence de réglage,
la tension de bus, I'état des entrées des bornes, I'état des sorties des bornes, la valeur définie PID, le retour PID, la valeur
de couples, Al1, Al2, AI3, HDI, PLC et I'état actuel des vitesses prédéfinies, la valeur de comptage d'impulsions, la valeur de
la longueur. PO7.07 peut sélectionner le paramétre a afficher par bit et la touchpeut déplacer les parameétres de
gauche a droite, la touche[ QUICK/JOG|(P07.02 = 2) peut déplacer les parametres de droite a gauche.

4.2.2 Parameéetres du mode d’éxécution

Une fois que le variateur recoit une commande d'exécution valide, le variateur entrera dans I'état d’exécution et le clavier
affichera les parametres de fonctionnement. Le VOYANT RUN/TUNE dulclavier est activé, tandis que FWD/REV [détermine
le sens de marche actuel qui est présenté en figure 4-2.

Dans I'état d’exécution, 24 paramétres peuvent étre sélectionnés pour étre affichés. Il s’agit de : la fréquence d’exécution,
la fréquence définie, la tension de bus, la tension de sortie, le couple de sortie, le PID donné, le retour PID, I'état des bornes
d’entrée, I'état des bornes de sortie, la valeur de couple, la valeur de la longueur, le PLC et les courants de transmission de
signaux, la valeur de mesure d'impulsions, All, Al2, Al3, HDI, le pourcentage de surcharge du moteur, le pourcentage de
surcharge du variateur, la valeur de rampe donnée, la vitesse linéaire, le courant d'entrée CA. P07.05 et P07.06 peuvent
sélectionner le paramétre a afficher par bit et la touchpeut déplacer les parameétres de gauche a droite, la touche

Maj/JOG|(P07.02 = 2) peut déplacer les paramétres de droite a gauche.

4.2.3 Etat des défauts
Si le variateur détecte un signal de défaut, il entrera dans I'état d'affichage de la pré-alarme par défaut. Le clavier affichera
le code de défaut en clignotant. La touche[TRIP  [sur le clavier est activée et la réinitialisation des défauts peut étre utilisée
pan STOP/RST sur le clavier, les bornes de commande ou les commandes de communication.

4.2.4 Edition des codes fonctionnels

Dans I'état arrété, d'exécution ou de défaut, appuyer surlPRG/ESC pour entrer I'état de I'édition. L'état de I'édition s'affiche
sur deux niveaux de ‘ardre est : groupe du code de fonction/numéro du code de fanction yarameétre du code de
fonction, appuyer surf DAT. I'état affiché du parametre de fonction. Appuyer sur pour enregistrer les
parameétres ou appuyer suf PRG/ESC pour échapper.

L] L =5

5000 5000 £F

Figure 4-2 : Etat affiché
Voir la section 5 pour les codes de fonction détaillés.

4.2.5 Exemple d'édition de codes fonctionnels

Le variateur a trois niveaux de menu, qui sont :

1. Le numéro de groupe du code fonctionnel (menu de premier niveau)
2. L’'onglet du code fonctionnel (menu de second niveau)

3. La valeur définie du code fonctionnel (menu de troisiéme niveau)
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Remarques : Appuyer sur la touche| PRG/ESQ et su[ DATA/ENI pour revenir au menu du second niveau dans le menu
du troisieme niveau. En appuyant sur , les paramétres définis dans la commande seront sauvegardés, puis
retourner au menu de second niveau en modifiant automatiquement le code fonctionnel suivant ; Tout en appuyant sur
PRG/ESC déclenchera un retour au menu de second niveau sans sauvegarder les parameétres.

Sous le menu du troisieme niveau, seuls les chiffres clignotants peuvent étre modifiés. Si les chiffres ne clignotent pas, les
raisons possibles peuvent étre :

1) Le code fonctionnel n'est pas un parametre modifiable, tel qu'un parameétre de surveillance.

2) Le code fonctionnel n'est pas modifiable en état d’exécution, mais modifiable

en état d'arrét. Exemple : définir le code fonctionnel P00.01 de 0 a 1.

L] L] a
JE_.. --‘.-*.—. .
EE“JII ; ._.—_HM°
= The upit is blinking
All digits are blmk ng  The unit is |:||:n|um::| T
l@
-] o L]

i R e e

The umit is bilnT(mg
MNote:when setting, [Eland [&] *[¥] can be used to shift and adjust.

Figure 4-3 : Diagramme de modification des parametres

4.2.6 Définir le mot de passe

Les variateurs de la série SD1 fournissent une fonction de protection par mot de passe. P07.00 est utilisé pour définir le mot
de passe.

La saisie de P07.00 affiche « 00000 ». Modifier cette valeur a un mot de passe numérique de votre choix. La sortie active
automatiqguement le mot de passe. Sur le prochain cycle d'alimentation, le mot de passe sera nécessaire pour accéder aux
parametres. En appuyant sur|PRG/ESQ,, il s’affiche « 0.0.0.0.0 », entrer le mot de passe pour accéder aux parametres.

Pour annuler le mot de passe, entrer le mot de passe pour accéder aux parametres. Régler P07.00 a « 00000 » et

enregistrer avec|DATA/ENT|ceci annulera la fonction du mot de passe.

Pour réinitialiser le mot de passe, voir le code fonctionnel P00.18

: ° ° h E » h i Db

ESL*.H’m |:] (T "—m—: 13
All digits are blinking The unit is blinking The "1 is linking
3] =]

ﬂ-n a -] o n‘ E] o a a :Ib
F AL '1° EHJ-‘EH‘I.H&' = ok

The unit is blinking’ The unit is blinking =] The unit is bl:ﬂ-cmg
MNote:when setting.[®Eland [&] «[¥] can be used to shift and adjust.

Figure 4-4 : Diagramme de configuration du mot de passe

4.2.7 Surveillance de I'état du code fonctionnel

Le groupe de paramétres P17 permet de surveiller diverses valeurs et conditions du variateur. Voir le diagramme de suivi
d'état ci-dessous.

a [ o a [ & 6 @ L] a a L]
« [E] g ® Y| s ©

(T Cad I AR
g — B - i

All digits are blinking (E] The unit is blinking The TT,_]LIS blinking

a @ -] L]
I [l : A
e LI' n I_hJ-'_H'_i-'J -_E_ -
The wunit is blinking The unit is blinking

Figure 4-5 : Diagramme de surveillance de I’état
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5 Code fonctionnel

Les parameétres fonctionnels des variateurs de la série SD1 ont été divisés en 30 groupes (P00~P29) selon la fonction,
dont P18~P28 sont réservés. Chaque groupe de fonctions contient certains codes fonctionnels utilisant des menus a 3
niveaux. Par exemple, « P08.08 » signifie le huitieme code fonctionnel dans la fonction de groupe P8, le groupe P29 est
réservé en usine. Voir le tableau ci-dessous :

Pour faciliter le réglage des codes fonctionnels, le menu de fonctions est construit en 3 niveaux : le groupe, le sous-groupe
et le réglage de la valeur des données. Voir le tableau ci-dessous :

Groupe | Sous-groupe Description Exemples de fonctions

P00 P00.00 — P00.18 | Paramétres de base Exécuter le type de commande, la fréquence maximale, les temps de
rampe

PO1 P01.00 — P01.25 | Commande Démarrer/Arréter Freinage par injection DC, cbte a arréter, démarrage différé,
redémarrage automatique

P02 P02.00 — P02.26 | Parametres du moteur 1 Paramétres du moteur, kW, courant, vitesse

P03 P03.00 — P03.27 | Commande vectorielle Parameétres de commande vectorielle de couple

P04 P04.00 — P04.33 | Commande V/F Stimulation de couple, compensation d’avance manuelle, courbe V/F

P05 P05.00 — P05.54 | Bornes d’entrée Fonction d’exécution des entrées TOR S1-S4

P06 P06.00 — P06.26 | Bornes de sortie Fonction d'exécution des sorties relais, transistor et sorties analogiques

P07 P07.00 — P07.56 | Parametres clavier/IHM Définir le mot de passe de I'utilisateur, la fonction de la touche rapide et
I'affichage

P08 P08.00 — P08.51 | Fonctions améliorées Jog, ventilation et fonctions de freinage dynamiques

P09 P09.00 — P09.16 | Parameétres de commande PID PID, SV et paramétres entrée codeur

P10 P10.00 — P10.37 | Vitesse prédéfinie & PLC Valeurs de vitesse prédéfinies & sélection du PLC

P11 P11.00 — P11.15 | Fonctions de protection Exécuter des niveaux de déclenchement/sortie de la fonction de
protection

P13 P13.13 - P13.15 | Paramétres de commande de SM | Parameétres de freinage du courant

P14 P14.00 — P14.08 | Parametres de Comms. Vitesse de transmission, bits de controle et autres paramétres
MODBUS/RS485

P17 P17.00 — P17.39 | Surveillance Surveiller les valeurs en direct du variateur pendant I'opération

P29 Réservé Réservé

1. Les instructions des listes de fonctions sont ci-dessous :
La premiere colonne « Code fonctionnel »: codes de groupe de parametres de fonction et parametres

La deuxiéme colonne « Nom »: nom complet des paramétres fonctionnels

Latroisiéeme colonne « lllustration détaillée des paramétres »: instruction détaillée des paramétres fonctionnels

La quatriéme colonne « Valeur par défaut »: la valeur originale sortie d’'usine du parametre fonctionnel

La cinquieme colonne « Modifier »: le caractére de modification des codes fonctionnels (les paramétres peuvent étre
modifiés ou pas et les conditions de modification), les instructions sont ci-dessous sont ;

1. “O” :indique que la valeur définie du paramétre peut étre modifi€ée en mode arrét et en cours d'exécution;
2. “@" :indique que la valeur définie du parameétre ne peut pas étre modifiée dans I'état de fonctionnement;
3. “@”:indique que la valeur du paramétre est la valeur d'affichage qui ne peut pas étre modifiée.
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l'avantage d'une grande précision de rotation de la vitesse et
du couple. Encodeur non requis.

2 : Commande SVPWM

Convenable a des applications qui ne nécessitent pas une
précision de contrdle élevée, telles que des applications de
pompes et de ventilateurs.

Code . T, o Valeur -
) Nom Instructions détaillées des paramétres Modifier
fonctionnel par
défaut
Groupe P00 : Groupe de la fonction de base
0:SvCO
Aucun codeur n'est requis. Convenable a des applications
nécessitant une basse fréquence, un couple élevé pour une
grande précision de rotation et de commande du couple. Par
rapport au mode 1, il convient mieux a des applications qui
P00.00 Mode de nécessitent une faible puissance. 1 o)
commande | 1 - syC 1
fje la Convenable a des applications de haute performance avec
vitesse
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Code : e R Valeur -
e Nom Instructions détaillées des parameétres par Modifier
défaut
Sélectionne la méthode de commande d'exécution du variateur.
Les parametres incluent: le démarrage, 'arrét, la rotation avant/arriére, la course et la
réinitialisation des défauts.
0 : Méthode de la commande d'exécution du clavier (éclairage
Exécuter le contréle de commande par] RUN , ISTOP/RST sur le clavier.
Régler la touche multifonctiop QUICK/JOG _Fur TaTonction de décalage =3) (@]
Canal de pour changer le sens d'exécution; Appuyer simultanément sur RUN et[STOP/RST Jen cours
P00.01 d d'exécution pour que la cote s'arréte. 0
Comtnan. € |1: la méthode de la commande d’exécution de la borne [« LOCAL/REMOTE » clignotant
d’exécution |Le contrdle de la commande d’Exécution pour la rotation vers Tavant, Ta rotation inverse et le
mode JOG vers l'avant et vers l'arriere sont gérées par des entrées TOR S1-S4
2: la méthode de commande par communication I« LOCAL/REMOTE »)i
La commande d’exécution est contr6lé via la communication.
Ce parametre sert a régler la fréquence de sortie maximale du
Fréquence |variateur. Le réglage de fréquence, les temps d'accélération et de ©
P00.03 . iAo - A \ 50.00 Hz
de sortie  |[décélération sont directement liés a ce paramétre.
max. Plage de réglage : P00.04~400.00 Hz
Définit la limite élevée de fréquence inférieure ou égale a la fréquence °
Limite élevée de i
P00.04 ; maximale ) , 50.00 Hz
fréquence | plage de réglage : P00.05~P00.03 (Fréquence de sortie max.)
Le variateur fonctionne a la fréquence limite plus basse si la fréquence réglée
est inférieure a la limite plus basse.
P00.05 Limite basse de | Remarque : Fréquence de sortie max. = fréquence de limite élevée = fréquence 0.00 Hz ©
: fréquence | de limite basse '
Plage de réglage : 0.00 Hz~P00.04 (limite élevée de la fréquence de
fonctionnement)
« A »sélection |Remarque : la fréquence « A » et la fréquence « B » ne peuvent pas étre o
P00.06 de la définies sur la méme méthode d’entrée de fréquence. La source de 0
commande de  [fréquence peut étre définie par P00.09.
fréquence 0 : Paramétrage des données du clavier
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P00.07

«B»
sélection de
la
commande
de fréquence

Modifier la valeur du code fonctionnel P00.10 (régler la fréquence par
clavier) pour modifier la fréquence par le clavier.

1 : Parametre analogique All (potentiometre du clavier correspondant)

2 : Parametre analogique Al2 (borne Al2 correspondant)

3 : Parametre analogique AlI3 (borne Al3 correspondant)

Régler la fréquence par les bornes d'entrée analogiques. Les variateurs
de la série SD1 fournissent 3 canaux de bornes d'entrée analogiques
comme configuration standard, dont All est réglable par un potentiométre
analogique, tandis que I'option Al2 est l'option de tension/courant
(0~10V/0~20 mA) qui peut étre sélectionnée par les cavaliers ; Tandis
gu'Al3 est une entrée de tension (-10 V~+10 V).

Remarque : lorsque I'Al2 analogique sélectionne I'entrée 0~20 mA, la
tension correspondante de 20 mA est 10 V. 100,0 % du réglage de I'entrée
analogique correspond a la fréquence maximale (code de fonction P00.03)
dans la direction vers I'avant et -100,0 % correspond a la fréquence
maximale en sens inverse (Code fonctionnel P00.03)

4 : Parametre HDI d'impulsion a grande vitesse

La fréquence est définie par les bornes d'impulsion a grande vitesse. Les
variateurs de la Série SD1 fournissent 1 entrée d'impulsion a grande
vitesse comme configuration standard. La plage de fréquence des
impulsions est de 0.00~50.00 kHz. 100,0 % du parameétre de I'entrée
d'impulsion a grande vitesse correspond a la fréquence maximale en
direction vers l'avant (code fonctionnel P00.03) et -100,0 % correspond a
la fréquence maximale en sens inverse (code fonctionnel P00.03).
Remarque : Le parametre de I'impulsion ne peut étre entré que par les
bornes IDH multifonctions. Régler P05.00 (sélection d'entrée HDI) a
I'entrée d'impulsion a haute vitesse et réglez P05.49 (sélection de la
fonction d'entrée d'impulsion a haute vitesse HDI) a I'entrée du parameétre
de fréquence.

5 : Paramétre du programme API simple

Le variateur fonctionne en mode de programme PLC simple lorsque
P00.06 = 5 ou P00.07 = 5. Régler P10 (commande simple de PLC et de la
vitesse multi-étapes) pour sélectionner le sens du fonctionnement de la
fréquence d'exécution, le temps ACC/DEC et le temps de maintien de
I'étape correspondante. Voir la description de la fonction P10 pour des
informations détaillées.

Codes fonctionnels
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Codes fonctionnels

Code

fonctionnel

Nom

Instructions détaillées des parameétres

Valeur
par
défaut

Modifier

cont.

6 : Parameétre multi-vitesses du réglage de la vitesse
Le variateur fonctionne en mode multi-vitesses lorsque P00.06=6 ou P00.07=6.

Régler P05 pour sélectionner I'étape du fonctionnement du courant, et régler P10.nn pour
sélectionner la fréquence de fonctionnement.

Le mode multi-vitesses a la priorité lorsque P00.06 ou P00.07 n’est pas égale a 6, mais |'étape
du parametre peut étre uniquement I'étape 1~15. L'étape du paramétrage est 1~15 si P00.06 ou
P00.07 est égal a 6.

7 : Parametre de la commande PID

Le mode de fonctionnement du variateur est la commande PID du processus lorsque P00.06 = 7
ou P00.07 = 7. Il est nécessaire de régler P09. La fréquence de fonctionnement du variateur est
la valeur apres I'effet PID. Voir P09 pour les informations détaillées de la source prédéfinie, de
la valeur prédéfinie et de la source de retour du PID.

8 : Parametre de communication MODBUS

La fréquence est définie par la communication MODBUS. Voir P14.nn pour des informations
détaillées.

9~11 : Réservé

P00.08

B
sélection de la
référence de
commande de la
fréquence

0 : Fréquence de sortie maximale, 100% du parameétre de fréquence B
correspond a la fréquence de sortie maximale

1: Une commande de fréquence, 100% du paramétre de la fréquence B
correspond a la fréquence de sortie maximale. Sélectionner ce
parameétre s'il doit étre réglé sur la base de la commande de fréquence
A.

P00.09

Combinaison de
la source du
paramétrage

: Définit A comme commande de fréquence

: Définit B comme commande de fréquence

: Définit A + B comme commande de fréquence

: Définit A-B comme commande de fréquence

: Définit la valeur la plus élevée de A & B comme commande de fréquence

: Définit la valeur la plus basse de A & B comme commande de fréquence
Remarque : Le paramétre de la combinaison peut étre commuté par P05 (fonction
de la borne)

arhWNEFRO

P00.10

Fréquence du
réglage du
clavier

Définit la valeur de fréquence initiale pour A & B dans le Contr6le du
clavier.
Plage du paramétrage : 0,00 Hz~P00.03 (la fréquence maximale)

50.00 Hz

P00.11

Temps 1 ACC

ACC1 : Temps (secondes) de la rampe d’accélération jusqu'a la fréquence
max. (P00.03) a partir de 0 Hz

P00.12

Temps 1 DEC

DEC1 : Temps (secondes) de la rampe de décélération a partir de la
fréquence max. (P00.03) jusqu’a 0 Hz

(Les variateurs de la série SD1 disposent de quatre groupes de temps
ACC/DEC qui peuvent étre sélectionnés par P05. Le temps ACC/DEC par
défaut du variateur est le premier groupe.)

Plage du paramétrage de P00.11 et P00.12 : 0.0~3600.0 s

Dépend
du modele

P00.13

Sélection de la
direction du
fonctionnement

0 : le variateur fonctionne dans la direction avant. L'indicateur FWD/REV est désactivé.
1 : Le variateur fonctionne dans le sens inverse. L'indicateur FWD/REV est activé.

Le sens de rotation du moteur peut étre modifié par la touchgl QUICK/JOG sur le clavier.
Se référer au paramétre P07.02.
Remarque : la réinitialisation d'usine renvoie le sens du moteur par défaut.

érifier que le sens du moteur est correct avant de faire fonctionner le mode de réinitialisation.
2 : Marche avant uniguement. Empéche le moteur de tourner en sens inverse.
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Table de relation entre le type de moteur et la fréquence :

Carrier RFI Earth Heat
Frequency Noise Leakage Generation
1 kHz High Low Low
4 kHz I I I
8 kHz Low High High
Motor Type Factory Setting of Carrier Frequency
P00.14 Parametrellge de 0.4~11kwW 8kHz dDEpe;P: o
oa 15~110kW 4kHz u moadele
fréquence - - — - :
de La fréquence de découpage élevée fournit une forme d'onde de courant
dé idéale, une onde harmonique a faible courant et un bruit moteur.
écoupage

Cependant, la fréquence élevée de découpage augmente les pertes, la
température du variateur et impacte sur la capacité de sortie. Les fuites de
terre et les interférences magnétiques électriques augmenteront
également. Une dérive de sortie est requise pour une plus grande
fréquence de découpage.

Une fréquence de découpage trop faible entrainera un fonctionnement
instable, un couple inférieur et une augmentation de courant.

Le paramétrage d'usine par défaut est optimal pour la

plupart des conditions. Réduire 10 % pour chaque 1 KHz
supplémentaire au-dessus du paramétrage par défaut.

Plage de paramétrage : 1.0~15.0 kHz
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Codes fonctionnels

avant démarrage

de démarrer et accélére aprés le temps de freinage DC. Si le temps de freinage DC

oct rénld A N la frainana NC act inualida

e . ol . Valeur .
fonctionnel Nom Instructions détaillées des parameétres par Modifier
défaut
0 : Aucune opération
1 : Rotation syntonisant (moteur déconnecté de la charge)
Syntonisation compléte de paramétre du moteur
Il est recommandé d'utiliser de une rotation syntonisant lorsque la précision
et de commande est nécessaire. ©
P00.15 Synton\lsanon de 2 : Syntonisation statique 1 (syntonisation compléte) ; Lorsque le moteur ne 0
paramétre du moteur A . . S N
peut pas étre déconnecté de la charge. La syntonisation pour le paramétre
du moteur aura une incidence sur les performances de la commande.
3 : Syntonisation statique 2 (paramétres de la partie de la syntonisation) ;
Lorsque le moteur de courant est un moteur 1, syntonisation P02.06,
P02.07, P02.08
0 : Invalide
Sélectionner la 1 : Valide pendant toute la procédure (@)
P00.16 lfonction AVR La fonction de réglage automatique du variateur peut réduire l'instabilité sur 1
la tension de sortie du variateur en cas de fluctuation de la tension du bus.
0 : Aucune opération
1 : Restaurer la valeur de défaut
2 : Effacer les enregistrements de défaut ©
P00.18 |Réinitialisation 3 : Verrouiller tous les codes fonctionnels 0
d’usine Remarque : Le code fonctionnel sera restauré a 0 aprés avoir terminé
la réinitialisation. Restaurer a la valeur de défaut annule le mot de
passe de l'utilisateur, bien vouloir utiliser cette fonction avec prudence.
P01 Groupe: Commande de démarrage et d’arrét
0 : Démarrage a partir de la fréquence de démarrage P01.01
1: Démarrage apres freinage DC : démarrer le moteur a partir de la fréquence
de démarrage apreés le freinage DC (régler les parameétres P01.03 et P01.04). Il
est convenable dans les cas ou la rotation inverse peut se produire en raison
de la faible charge d'inertie pendant le démarrage.
2 : Démarrage apres le suivi de la vitesse 1 ©
P01.00 Mode démarrer | 3 : Démarrer aprés le suivi de la vitesse 2 0
La direction et la vitesse seront suivies automatiquement pour le démarrage en
douceur du moteur. Il est convenable a des applications a rotation inverse lors
du démarrage d'une lourde charge.
Cette fonction n'est disponible que pour les variateurs =4 kW.
Fréquence de La fréquence de démarrage au départ. Voir P01.02 pour des informations ©
4 détaillées.
P01.01 demdaégz?’te du Plage de param de pa : 0.00~50.00 Hz 0.50 Hz
Régler la fréquence de démarrage correcte pour augmenter le couple du
variateur pendant le démarrage. Pendant le temps différé, le variateur ne
fonctionnera pas pour régler la fréquence jusqu'a ce que la fréquence de
démarrage so“t atteinte. La fréquence de démarrage n'est pas limitée
dans la fréqugnce limite inférieure.
Fréquence f
fmax
Temps de retard ©
P01.02 de la fréquence 0.0s
de départ
fl -~
< > 1 setby PO1.01 -
tl Tim t
Plage de paramétrage : 0.0~50.0 s
PO1.03 Freinage du courant | Le variateur effectue un freinage DC au niveau du courant de freinage réglé avant 0.0 % ©
. . 0
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Temps de
freinage avant
démarrage

P01.04 0.0s ©
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Codes fonctionnels

Code . o . Valeur par o
fonctionnel Nom Instructions détaillées des paramétres défaut | Modifier
Modes d’accélération et de décélération
0 : Type linéaire
La fréquence de sortie s’accroit et décroit linéairement.
F Y
Output freguency
fmax f====
T
=1 — = g
Sélection
P01.05 ACC/DEC 1: Courbe S, la fréquence de sortie va s’accroitre et décroitre selon la 0 ©
courbe S
La courbe S est généralement utilisée sur les applications de démarrage et
d’arrét graduels, tels que des ascenseurs.
&
i "\
I b
/ - A t1=P01.06
: AN 12=P01.07
A L - il 13=P01.06
v — *  4=P01.07
n gt 13 (]
4 » 4k 4k 4k
Temps ACC de la
P01.06 |premiére étape de 0.1s (@)
la courbe S
0.0~50.0 s
Temps DEC de la
P01.07 | derniére étape de 0.1s ©
la courbe S
Méthode d’arrét 0: Larampe d'arrét : Le variateur accéléere le Moteur pour s'arréter & un temps prédéfini de
P01.08 décélération. 0 O
1:Lacote d'arrét : Le variateur de sortie est inhibé et par les sorties d'arrét du moteur.
Temps d'arrét déterminé par l'inertie de la charge.
Fréquence de Fréquence de démarrage du freinage DC déterminé par P01.09.
P01.09 démarrage du Temps différé avant le freinage DC : Les variateurs inhibent la sortie avant 0.0Hz O
freinage DC le début du freinage DC. Aprés ce temps différé, le freinage DC sera
e amorcé pour prévenir le défaut de sur-courant causé par le freinage DC & /o)
P01.10 Temps différe du | e grande vitesse. 0.00s
freinage DC ) ) o
Courant de freinage DC : la valeur de P01.11. Le courant de freinage élev
PO1.11 Courant du crée un couple de freinage élevé. Le courant de freinage DC est un 0.0% o)
' freinage DC Pourcentage du courant nominal du variateur. 7
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P01.12

Temps de
freinage DC

Freinage DC invalide si PO1. 12 est réglé a 0.

helei el <o GONSIONY

) f" r‘TACdgsueed Dfﬁ‘]‘?fﬁrh
PI1.23 PO103 £ PO110 | PO1.92

1 P13.14 P13.14

[ ON

Plage de paramétrage du P01.09 :

0.00 Hz~P00.03 (la fréquence max.)

Plage de paramétrage du P01.10 : 0.00~50.00 s
Plage de paramétrage du P01.11 : 0.0~100.0 %
Plage de paramétrage du P01.12 :

0.00~50.00 s

Codes fonctionnels

0.00s
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Codes fonctionnels

Code i o N Valeur par .
fonctionnel Nom Instructions détaillées des parametres défaut | Modifier
Définit un temps différé lors de la rotation entre TRACTION FWD/REV. Régler
I'action commutative par P01.14, qui est comme le tableau ci-dessous :
 Bmaeky =
Temps différé de |k
P01.13 rotation 0.0s @]
FWD/REV =
;'-'x
e /
4 Reasns
L
Commutation Régler le point du seuil du variateur :
entre rotation 0 : Basculer apres la fréquence zéro
P01.14 FWD/REV 1 : Basculer aprés la fréquence de démarrage 0 ©
2 : Basculer apres la vitesse atteinte P01.15 et différé pour P01.24
P01.15 Vitesse d’arrét 0.00~100.00 Hz 0.50 Hz ©
Détection de la | O : Détecter a la vitesse de réglage
P01.16 vitesse d'arrét | 1 : Détecter a la vitesse rétroactive (uniquement valable pour la commande 1 ©
vectorielle)
Lorsque P01.16 = 1, la fréquence de sortie réelle du variateur est inférieure ou égale
a P01.15 et est détectée pendant le temps réglé par P01.17, le variateur s'arrétera ;
sinon, le variateur s'arréte dans le temps réglé par P01.24.
AFrequency
Crutput frequency
, . Ramp reference
Détection du frequency - T ©
P01.17 temps de la Stopspeed '_l___ .": S 0.50s
,V|tessc_3 jPU 1.24 1P04. 11':T
rétroactive = , —*
la unning A - ' '
5 Runming B : !
! Runfing C '
Plage de paramétrage : 0.00~100.00 s (uniguement valable P01.16=1)
Lorsque la méthode de commande d'exécution est la commande de la borne, le
systeme détecte I'état de la borne de fonctionnement lors de la mise sous tension.
Protection de 0: Si la commande du fonctionnement de la borne est détectée lors de la mise sous
I'exécution tension, le variateur ne fonctionnera pas jusqu'a ce que la commande soit effacée et o)
P01.18 réinstiguée. 0
de la borne 9
t . 1: Sila commande du fonctionnement de la borne est détectée lors de la mise sous
Sous tension tension, le variateur fonctionnera automatiqguement.
Remarque : le réglage de la fonction 1 : doit étre sélectionné avec prudence.
Ce code fonctionnel détermine I'état de fonctionnement du variateur
lorsque la fréquence réglée est inférieure a la limite inférieure.
0 : Exécuter a la fréquence limite inférieure
1: Arréter
Paramétrage de la |2 - Pause
P01.19 Le variateur s'arréte lorsque la fréquence réglée est inférieure a la limite 0 o

fonction d’pause

inférieure. Si la fréquence réglée reste au-dessus de la limite inférieure et
dure pendant le temps réglé par P01.20, le variateur revient
automatiquement a I'état de fonctionnement.
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Codes fonctionnels

P01.20

Temps différé
d’'pause

Ce code fonctionnel détermine le temps différé d'pause. Lorsque
la fréquence de fonctionnement du variateur est inférieure a la
limite inférieure, le variateur s'arrétera pour repos.

Lorsque la fréquence réglée reste au-dessus de la limite
inférieure et dure pendant le temps réglé par P01.20, le variateur
fonctionnera automatiquement.

0.0s
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Codes fonctionnels

Code N i T N Valeur par .
- om 3
fonctionnel Instructions détaillées des parametres défaut | Modifier
cont
& Qutput frequency
t1<=12, 50 the inverler does nol wark
. M+12=13, 50 the inverter works
“JEA=PO1.20 i
\\_ .__/
""""" T T I
L e
- 13 Time
Running Dormancy Runming
Plage de paramétrage : 0.0~3600.0s (valide lorsque P01.19=2)
Cette fonction regle I'opération de redémarrage aprés la mise hors tension
4 0 : désactivé
Redémarrage
P01.21 automatique agprés 1: activé, si le critere de démarrage est respecté, le variateur fonctionnera 0 O
extinction automatiquement aprés avoir attendu le temps défini par P01.22.
La fonction définit le temps différé de redémarrage automatique.
ACQutput frequency
11=P01.22
12=P01.23
‘ff
P01.22 Tem(f,s différe de 4 1.0s o)
redémarrage L 52_./ Time
automatique ' : .
s ! LEunning,
*I;'turlnin_L] Power off Power on i
Plage de paramétrage : 0.0~3600.0 s (valide lorsque P01.21=1)
La fonction détermine la libération du frein aprés la commande de
Temps différé de | fonctionnement, et le variateur est en mode veille et attend le délai réglé
P01.23 redémarrage | par P01.23 0.0s O
Plage de paramétrage : 0.0 ~60.0 s
P01.24 .Délai de la Plage de paramétrage : 0.0~100.0 s 0.0s 0]
’ Vitesse d'arrét )
Sélectionner la sortie OHz du variateur.
) 0 : Sortie sans tension
P01.25 Sortie OHz 1 : sortie avec tension 0 O
2 : Sortie au courant de freinage DC
P02 Groupe: Moteur 1
Puissance Dépend du
P02.01 nominale du 0.1~3000.0 kw N ©
modéle
moteur asynchrone
Fréquence
P02.02 nominale du 0.01 Hz~P00.03 50.00 Hz @)
moteur asynchrone
Vitesse nominale .
Dépend du
P02.03 du moteur 1~36000 rpm modéle (o)
asynchrone
Tension nominale .
Dépend du
P02.04 du moteur 0~1200 V modéle ©
asynchrone
Courant nominal du .
Dépend du
P02.05 moteur asynchrone| 0.8~6000.0 A modale ©
Résistance statique) .
P02.06 du moteur | 0.001~65.535 Q Dfnpfggl ed“ o}

asynchrone




Variateurs de Série SD1

Codes fonctionnels

Code
fonctionnel

Nom

Instructions détaillées des paramétres

Valeur par
défaut

Modifier

P02.07

Résistance du
rotor asynchrone
au moteur

0.001~65.535 Q

Dépend du
modele

o

P02.08

Inductance de
fuite du
moteur

asynchrone

0.1~6553.5 mH

Dépend du
modele

P02.09

Inductance
mutuelle du
moteur
asynchrone

0.1~6553.5 mH

Dépend du
modéle

P02.10

Courant sans
charge du moteur
asynchrone

0.1~6553.5 A

Dépend du
modele

P02.11

Coefficient de
saturation
magnétiquel pour
le noyau de fer de
'AM1

0.0~100.0 %

80.0 %

P02.12

Coefficient de
saturation
magnétique 2 pour
le noyau de fer de
[AM1

0.0~100.0 %

68.0 %

P02.13

Coefficient de
saturation
magnétique3 pour
le noyau de fer de
[AM1

0.0~100.0 %

57.0%

P02.14

Coefficient de
saturation
magnétique4 pour
le noyau de fer de
[AM1

0.0~100.0 %

40.0%

P02.26

Sélection de la
protection
contre les

surcharges du

moteur

0 : Aucune protection

1 : Le moteur standard (avec compensation de vitesse faible). Etant donné
que l'effet de libération de la chaleur des moteurs standard sera inférieur, la
protection thermique correspondante sera ajustée en conséquence. La
caractéristique de compensation a faible vitesse mentionnée ici signifie
réduire le seuil de protection contre les surcharges du moteur dont la
fréquence de fonctionnement est inférieure a 30 Hz.

2 : Le moteur de conversion de fréguence (sans compensation de vitesse
faible). Etant donné que la libération de chaleur de moteurs spécifiques n'est
pas affectée par la vitesse de rotation, il n'est pas nécessaire d'ajuster la
valeur de protection pendant le fonctionnement a faible vitesse.
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Codes fonctionnels

P02.27

Coefficient de
protection contre
les surcharges
motrices

La durée de surcharge du moteur M = [ / (I*K)

out n

In est le courant nominal du moteur, IDut est le courant de sortie du variateur

et K est le coefficient de protection du moteur.

Ainsi, plus la valeur de K est élevée, plus la valeur de M est faible.
Lorsque M =116 %, le défaut sera signalée aprés 1 heure, lorsque M =
200 %, le défaut sera signalée aprés 1 minute, lorsque M> = 400 %, le
défaut sera signalée instantanément.

ATime

1 howur

N
5\

1 minuter

Times of motor overload
116% 200%

Plage de paramétrage : 20.0 %~120.0 %

100.0 %
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Codes fonctionnels

Code Valeur par
fonctionnel Nom Instructions détaillées des parametres défaut | Modifier
Coefficient de Corriger I'affichage du moteur 1.
correction de la N'investir que sur la valeur d'affichage autre que les performances de
P02.28 | puissance du commande du variateur. 1.00 o
moteur 1 Plage de paramétrage : 0.00~3.00
P03 Groupe: Commande vectorielle
Gain proportionnel | Les parameétres P03.00 ~ P03.05 s'appliquent uniqguement au mode de commande
P03.00 de la boucle de vectorielle. Au-dessous de la fréquence de commutation 1 (P03.02), les 20.0 e}
vitessel parametres Pl de la boucle de vitesse sont : P03.00 et P03.01. Pour la fréquence
de commutation 2 (P03.05), les parametres PI de la boucle de vitesse sont :
P03.01 Temps intégral de la | P03.03 et P03. 04. Les parametres Pl sont obtenus selon le changement lingaire 0.200s o)
' boucle de vitesse 1 | de deux groupes de parametres. Comme indiqué ci-dessous : :
P03.02 Fréquence de Pl parameter 500 Hz o
' commutation basse LRI '
|P03.00, PO3.01
Gain proportionnel !
P03.03 de la boucle de ! 20.0 @)
vitesse 2 i
1
1
& I
P03.04 -LZTSZ ISS\?IELii I; ! ! Qutput fre(uﬂ-gnf:y 0.200s (@)
P03.02 PO03.05 "
PI a une relation étroite avec l'inertie du systeme. Ajuster a la
3 base de Pl selon différentes charges pour répondre a diverses exigences.
P03.05 Fréquence de | pjage de paramétrage de P03.00 et P03.03 : 0 ~ 200.0 10.00 Hz o
commutation | pjage de paramétrage de P03.01 et P03.04 : 0.000 ~ 10.000 s
elevee Plage de paramétrage de P03.02 : 0.00 Hz ~ P00.05
Plage de paramétrage de P03.05 : P03.02 ~ P00.03
Filtre de sortie de
P03.06 | boucle de vitesse | 0~8 (correspond a 0~2910ms) 0 @)
Coefficient de
compensation du
P03.07 glissement N _ _ - _ 100 % o)
électromoteur de la | L€ coefficient de compensation de glissement est utilisé pour ajuster
commande la fréquence de glissement de la commande vectorielle et améliorer
Coefficient de la précision de la commande de vitesse. Régler correctement le
compensation du | parametre peut donner une stabilité de vitesse a I’état stationnaire 0 o
P03.08 | glissement du frein Plage de paramétrage : 50 %~200 % 100 %
de la commande
vectorielle
Coefficient de Remarque :
P03.09 pourcentage de la Ces deux parameétres ajustent le parametre de réglage PI de la boucle de 1000 O
boucle de courant P - ) . . . .
courant qui affecte directement la vitesse de réponse dynamique et la précision
Coefficient intégral de de commancile. Généralement, les utilisateurs n'ont pas besoin de modifier la
P03.10 |la boucle de courant I| Valeur par défaut ; . 1000 e}
Ne s'applique gqu'au mode de commande vectorielle sans PG 0 (P00.00 = 0).
Plage de paramétrage : 0 ~ 65535
Options de réglage du couple :
0 : la commande de couple n'est pas valide
1: couple de réglage du clavier (P03.12)
2 : couple de réglage Analogue All
Méthode de 3: couple de réglage Analogue Al2
4 4 : couple de réglage Analogue Al3
P03.11 recgéaug;edu 5 : fréquence d'impulsion HDI couple de réglage 0 o)
6 : réglage de couple multi-étapes
7 : couple de réglage de la communication MODBUS
8~ 10: réservé
Remarque : Le mode de réglage 2 ~ 7, 100% correspond a 3 fois le moteur noté actuel
P03.12 Couglee ggvrizgrlage Plage de paramétrage : -300.0 %~300.0 % (courant nominal de moteur) 50.0 % @]
Temps de filtrage
P03.13 | donné de couple [0.000~10.000s 0.100s O
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Codes fonctionnels

Code ] L R Valeur par .
. Nom Instructions détaillées des parameétres défaut | Modifier
fonctionnel
Source de réglage | O : fréquence limite supérieure du réglage du clavier (P03.16 définit
de la fréquence de | P03.14, P03.17 définit P03.15)
P03.14 limite supérieure de [ 1 : Fréquence limite supérieure du paramétre analogiqueAll 0 o
rotation vers I'avant | 2 - Fréquence limite supérieure du paramétre analogiqueAl2
dans lacommande 3. Fraquence limite supérieure du paramétre analogiqueAl3
du couple ez " ; . . . L
4 : Fréquence d'impulsion HDI du réglage de la fréquence limite supérieure
Source de réglage | 5 : Fréquence de la limite supérieure de réglage multi-étapes
de lafréquence de | 6 : Fréquence limite supérieure du réglage de la communication MODBUS
P03.15 Iimit(_e supérie'ure_ fie 7~9 - réservé 0 'e)
rgtat'oln vers | a”'sre Remarque: la méthode de réglage 1~9, 100 % correspond & la fréquence
ansdiggrprr;an € [ maximale
Valeur définie du
clavier de fréquence de o
limite supérieure de
P03.16 rotationpavant de 50.00 Hz
commande de couple . e - - .
Cette fonction permet de définir la limite supérieure de la fréquence.
P03.16 définit la valeur de P03.14 ; P03.17 définit la valeur de P03.15.
Valeur définie du Plage de paramétrage : 0,00 Hz~P00.03 (la fréquence de sortie max.)
clavier de fréquence o
de limite supérieure
P03.17 de rotation aprriére de 50.00 Hz
commande de couple
Réglage de limite Ce code fonctionnel est utilisé pour sélectionner la lecture et la source de
P03.18 supérieure du couple | réglage de la limite supérieure du couple de freinage. 0 o)
variateur 0: Fréquence de limite supérieure de réglage du clavier (P03.20 définit
P03.18 et P03.21 définit P03.19)
) o 1 : Couple de limite supérieure du réglage analogique All
Réglage de limite | 2 : Couple de limite supérieure de réglage analogique Al2
supeneure_du 3 : Couple de limite supérieure de réglage analogique Al3
couple de freinage| 4 : Couple de limite supérieure de réglage de fréquence diimpulsion HDI
P03.19 5 : Couple de limite supérieure de réglage de communication MODBUS 0 ®)
6~8 : Réservé
Remarque : Le mode de réglage 1~8,100 % correspond a trois fois le
courant du moteur.
Réglage du clavier
P03.20 de limite supérieure 180.0 % O
du couple
clectromoteur Le code fonctionnel est utilisé pour définir la limite du couple.
Réglage du clavier de | Plage de paramétrage : 0,0~300,0 % (courant nominal du moteur)
P03.21 limite supérieure du 180.0 % O
couple de freinage
Coefficient de faiblesse| L'utilisation du moteur dans la commande d'affaiblissement.
en zone d'alimentation| Le code fonctionnel P03.22 et P03.23 sont efficaces a puissance o)
P03.22 constante constante. Le moteur entrera dans I'état d'affaiblissement lorsque le moteur 0.3
fonctionne a la vitesse nominale. Changer la courbe d'affaiblissement en
modifiant le coefficient de commande d'affaiblissement. Plus le coefficient
Le point de commande d'affaiblissement est important, plus forte la courbe faible
d'affaiblissement le est. o)
P03.23 plus bas en zone | Plage de paramétrage de P03.22 : 0.1~2.0 20 %
d'alimentation Plage de paramétrage de P03.23 : 10 %~100 %
constante
P03.24 définit le la tension max. du variateur, qui dépend du site
P03.24 Limite de tension | 4& la tension d'alimentation 100.0 % ©
max. Plage de paramétrage : 0,0~120,0 %
Pré-activer le moteur lorsque le variateur démarre. Construire un champ
Temps pré-excitant| magnétique a l'intérieur du moteur pour améliorer la performance du couple o)
P03.25 pendant le démarrage. 0.300s
Temps de paramétrage : 0,000~10,000 s
P03.26 Gain proportionnel 0-8000 1200 (@]

affaiblisant
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Codes fonctionnels

Code

fonctionnel

Nom

Instructions détaillées des parameétres

Valeur
par défaut

Modifier

P03.27

Sélection d’'affichage
de la vitesse dans la
commande vectorielle

0 : Afficher la valeur réelle
1 : Afficher la valeur de réglage

o

Groupe P04 :

Commande SVPWM

P04.00

Réglage de
courbe V/F

Ces codes fonctionnels définissent la courbe V/F du moteurl de
la série SD1 pour répondre aux besoins de différentes charges.

0 : Courbe en ligne droite V/F ; s'appliquant a la charge de couple
constante

1 : Courbe multi-points V/F

2 : 1,32 courbe V/F du couple a faible alimentation

3: 1.7¢me courbe V/F du couple a faible alimentation

4 : 2.0éme courbe V/F du couple a faible alimentation

Des courbes 2~4 s'appliquent aux charges de couple telles que
les ventilateurs et les pompes a eau. Les utilisateurs peuvent
s'adapter en fonction des caractéristiques des charges pour
obtenir les meilleures performances.

5 : VIF personnalisé (séparation V/F) ; dans ce mode, V peut étre
séparé de F et F peut étre réglé a travers le canal donné en
fréquence défini par P00.06 ou le canal donné en tension défini

par P04.27 pour changer la caractéristique de la courbe.
Remarque : Vb dans |'image ci-dessous est la tension nominale du
moteur et Fb est la fréquence nominale du moteur.

AQulput voltage

I'Jrgu ____________ A
L Ivoe #,ff{f{""l 3th power of the VIF curve
inear lype ‘_},“j:/ 1.7th power of the VIF curve
e T=0.0th power of the VIF curve

A
= It
,f& Square type,
g Dulpul frequency
L

fy

P04.01

Stimulation de
couple

P04.02

Point de rupture
de la stimulation

du couple

La stimulation de couple applique une tension plus élevée au moteur
au démarrage pour créer un couple de démarrage élevé. Régler le
niveau de tension en P04.01 et la coupe du point dans P04.02. Au
point de rupture, la tension retournera au niveau linéaire V/F. Le
réglage P04.01 a 0.0 sélectionne la stimulation de couple automatique

‘Outpul voltage

Vp frmmmmmmmmmmmm o

boosd

S

|

|

| Output frequency
>

fc-1-c{f fb

La Plage de paramétrage de P04.01 : 0.0 % : (automatique) 0.1 %~10.0 %
La Plage de paramétrage de P04.02 : 0.0 %~50.0 %

0.200s

5.00 Hz
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Codes fonctionnels
Point 1 de
P04.03 ) o
fréquence VIF | orsque P04.00 = 1, I'utilisateur peut définir la courbe V//F 4 travers o
Point 1 de tension [P04.03~P04.08.
P04.04 V/E 0.0% o)
Point 2 de
P04.05 fréquence V/F 0.00 Hz o
Point 2 de tension
VIF
P04.06 0.0% o
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Codes fonctionnels

Code . o R Valeur par -
. Nom Instructions détaillées des parameétres défaut | Modifier
fonctionnel
; \V/F est généralement défini selon la charge du moteur.
P04.07 Point 3 de 0.00 H
’ fréquence VIF |Remarque : V1<V2<V3, f1<f2<f3. Tension de fréquence trés élevée basse ) z o
hauffera le moteur excessivement ou 'endommagera. Box de sur-courant ou
protection de sur-courant peut surgir.
La plage de paramétrage de P04.03 : 0.00Hz~P04.05
P04.08 Point 3 de tension |2 Plage de paramétrage de P04.04, P04.06 et P04.08 : 0.0%~110.0% (tension 0.0% o
V/E de moteur nominal)
La plage de paramétrage de P04.05 : P04.03~P04.07
La plage de paramétrage de P04.07 : P04.05~P02.02 (fréquence de tension de
moteur nominal)
La compensation de glissement est utilisée pour corriger la vitesse de
rotation du moteur perdue sous charge. La valeur de compensation de
. glissement peut étre calculée en utilisant la formule ci-dessous :
cande | af=f-pi6o
P04.09 Cgﬁ;giﬁ:ﬁ?{}“:e Don?, fb est la fréquence nominale du moteur, son code fonctionnel est P02.02 ; 100 % (@)
n est la vitesse de rotation nominale du moteur et son code fonctionnel est
P02.03; P est la paire de péles du moteur. 100,0 % correspond a la
fréquence nominale de glissement Af.
Plage de paramétrage : 0,0~200,0 %
Facteur de
P04.10 commande des | En mode de commande SVPWM, des fluctuations de courant peuvent 10 o
vibrations a basse | survenir au moteur sur certaines fréquences, en patrticulier les gros
fréquence moteurs. Le moteur peut fonctionner de maniére instable ou une
Eacteur de surintensité peut se produire. Ces conditions peuvent étre corrigées en
PO4.11 commande des | ajustant ces parametres. 10
vibrations a haute o
fréquence La Plage de paramétrage de P04.10 : 0~100
Seuil de La Plage de paramétrage de P04.11 : 0~100
P04.12 commande des | La Plage de paramétrage de P04.12 : 0.00 Hz~P00.03 (la fréquence max.) | 30.00 Hz o
vibrations
Sélectionde |0 : Aucune opération
I'opération 1 : Opération automatique d'économie d'énergie
P04.26 d'économie M ditions de ch léat ) . | . 0 o)
d'énergie oteur en conditions de charge legere, ajuste automatiquement la tension
de sortie pour économiser de I'énergie
Sélectionner la méthode de réglage de sortie a la séparation de la courbe V/F.
0 : Tension de réglage du clavier : la tension de sortie est déterminée par
P04.28.
1 : tension de réglage All
2 : tension de réglage Al2
Canal de réglage 3 : tension de re:glage Al3
P04.27 de la tension _ [* : tension de réglage HDI N 0 0]
5 : tension de réglage de la vitesse multi-étapes ;
6 : tension de réglage PID ;
7 . tension de réglage de la communication MODBUS ;
8~10 : inversé
Remarque : 100 % correspond a la tension nominale du moteur.
g | Le code fonctionnel est la valeur numérique indiquée de tension lorsque la
Tension de réglagelmeé 4 i Alecti 4 Alecti
P04.28 | reglag methode de réglage de tension est sélectionnée comme « sélection de 100.0 % o
u clavier clavier »
La Plage de paramétrage : 0.0 %~100.0 %
Temps de montée | Le temps de montée en tension est le moment ou le variateur accélére a
P04.29 en tension partir de la tension de sortie minimale & la tension de sortie maximale. 5.0s o)
r Le temps de décroissement en tension est le moment ou le variateur
. T?’“ps € ralentit & partir de la tension de sortie maximale a la tension de sortie
P04.30 décroissement en inimal 5.0s
tension minimale.
Plage de paramétrage : 0.0~3600.0 s O
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Codes fonctionnels

Code . o R Valeur par B
: Nom Instructions détaillées des parameétres défaut | Modifier
fonctionnel
Tension de Définir la limite supérieure et inférieure de la tension de sortie.
P04.31 sortie maximale P ] 100.0 % @
La plage de paramétrage P04.31 : P04.32 ~ 100.0 %
(la tension nominale du moteur)
La plage de paramétrage de P04.32 : 0.0 % ~ P04.31
(la tension nominale du moteur)
Tension de &
P04.32 sortie minimale Vimax |- -g-ccnmn 1erod 28 0.0% o
' “12=P04.30
Vaet =
Vmin L/ T e—
| f_lt i _} . 'I;:'m::
Régler la tension de sortie du variateur en mode SVPWM en cas
d'affaiblissement.
Remarque : invalide en mode de couple constant.
.. Output v age
Coefficient VoutF - . A -~ = (P04.33-1.00)*Vb
’ H H V __________ o [
P04.33 d’affaiblissement b / 1.00 o
en zone p
d’alimentation
constante / i
-~ y Dulpul frequency
[ 2, -3
La Plage de paramétrage de P04.33:1.00~1.30
Groupe P05 : Bornes d’Entrée
Sélection de 0 : HDI est une entrée d’impulsion élevée. Voir P05.49~P05.54
P05.00 I'entrée du HDI 1 : HDI est une entrée de commutation 0 ©
Sélection des bornes Remarque : S1~S4, les HDI sont les bornes supérieures sur le tableau de
P05.01 fonctionnelles S1  commande et P05.12 peut étre utilisé pour définir la fonction de S5~S8 1 Q
: Aucune fonction
P05.02 Sélection des bornes [1 : Opération de rotation vers l'avant 4 o
: fonctionnelles S2 p - Opération de rotation inverse
Sélection d 3 : 3 opération de commande sur fils
P05.03 eggr'r?gs S b Coulisser vers 'avant 7 o
fonctionnelles s3 [P - Coulisser vers l'arriere
Sélection des - Cote darrét
PO5.04 bornes 7 : Réinitialisation des défauts 0 e
fonctionnelles S48 : Pause d'OPérat'gn st
o O : Entrée externe des défauts
Sélection des , P .
P05.05 bornes 10 : Réglage de la frequence d’accroissement (HAUT) 0 ©
fonctionnelles S5 [L1 : Réglage de la fréquence décroissement (BAS)
o 12 : Annuler le réglage de la variation de fréquence [2)
Sélection des bornes .y . Y
P05.06 fonctionnelles s6 |- - Déplacer entre le réglage A et le réglage B 0
A 14 : Déplacer entre le réglage de combinaison et le réglage A
Sélection des bornes A < L . ©
P05.07 fonctionnelles 57 |12 : Déplacer entre le réglage de combinaison et le réglage B 0
16 : Borne 1 prédéfinie de la vitesse
Sélection des bornes [L7 : Borne 2 prédéfinie de la vitesse o
P05.08 fonctionnelles S8 |18 : Borne 3 prédéfinie de la vitesse 0
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P05.09

Sélection des
bornes
fonctionnelles HDI

19

21
22

24

31
32

: Borne 4 prédéfinie de la vitesse
20 :

Pause prédéfinie de la vitesse

: Temps 1 ACC/DEC
: Temps 2 ACC/DEC
23 :

Réinitialisation d'arrét de PLC simple

: Pause de PLC simple
25 :
26 :
27 :
28 :
29 :
30 :
: Déclencheur de compteur
: Réservé

Pause de commande PID

Pause de traverse (arrét a la fréquence de courant)
Réinitialisation de la traverse (retour a la fréquence centrale)
Réinitialisation du compteur

Interdiction de la commande du couple

Interdiction ACC/DEC

Codes fonctionnels
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Codes fonctionnels

Code ) o N Valeur par o
: Nom Instructions détaillées des parameétres défaut | Modifier
fonctionnel
suite 33 : Annuler la fréquence
34 : Frein DC
35: Réservé
36 : Déplacer la commande sur le clavier
37 : Déplacer la commande vers les bornes
38 : Déplacer la commande a la communication
39 : Commande pré-magnétisée
40 : Effacer l'alimentation
41 : Conserver I'alimentation
42~60 : Réservé
61 : Commutation de péle PID
62~63 : Réservé
Le code fonctionnel est utilisé pour définir la polarité des bornes d'entrée.
Régler le bit sur 0, la borne d'entrée est 'anode.
Régler le bit sur 1, la borne d'entrée est la cathode
BIT8 BIT7 BIT6 BIT5 BIT4
Sélection de la HDI | s8 | s7 s6 | ss5 o
P05.10 polarité des bornes 0x000
d'entrée BIT3 BIT2 BIT1 BITO
S4 S3 S2 S1
La plage de paramétrage est: 0x000~0x1FF
Régler le temps de filtrage d’échantillon de S1~S4 et les bornes HDI. S'il o)
P05.11 Commuter le | €xiste des interférences, faire croitre ce parametre. 0.010s
temps de filtrage | 0-000~1.000 s
0x000~0x1FF (0 : Désactivé, 1 : Activé)
BITO : Borne virtuelle S1
BIT1: Borne virtuelle S2
BIT2 : Borne virtuelle S3 ©
PO5.12 Réglage des | BIT3: Borne virtuelle S4 0x000

bornes virtuelles

BIT4 : Borne virtuelle S5
BIT5 : Borne virtuelle S6
BIT6 : Borne virtuelle S7
BIT7 : Borne virtuelle S8
BIT8 : Borne virtuelle HDI
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Codes fonctionnels

P05.13

Mode de
fonctionnement de
la commande de
bornes

Régler le mode d’opération de la commande de bornes

0 : commande 1, a 2 fils, faire correspondre I'activation a la direction. Ce
mode est largement utilisé. Il détermine le sens de rotation par la

commande définie des bornes FWD et REV.

—{FwD

K1

— REV

K2

1 : commande 2, a 2 fils ; Sépare Il'activation de la direction. FWD définie
par ce mode est celle qui active. La direction dépend de I'état de REV.

Rimning
FWD| REV comimand
OFF | OFF | Stopping
oN |opF | Fomward
running
oFF | on | Reverse
running
oN | ON Hald on

FWD

REV

COM

FWD| REv | unning
command
OFF | OFF Stopping
oN |oFF | Fomward
running
OFF | ON Stopping
oN | oN Reversa

running
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Codes fonctionnels

Code
fonctionnel

Nom

Instructions détaillées des parameétres

Valeur par
défaut

Modifier

P05.14

Commutation de la
borne S1 du temps
différé d’allumage

P05.15

Commutation de la
borne S1 du temps
différé d’arrét

P05.16

Commutation de
la borne S2 du
temps différé
d’allumage

P05.17

Commutation de la
borne S2 du temps
différé d’arrét

P05.18

Commutation de la
borne S3 du temps
différé d'allumage

P05.19

Commutation de la
borne S3 du temps
différé d’'arrét

P05.20

Commutation de la
borne S4 du temps
différé d’allumage

P05.21

Commutation de la
borne S4 du temps
différé d’'arrét

P05.30

Commutation de la
borne HDI du temps
différé d’allumage

P05.31

Commutation de la

borne HDI du temps
différé d’arrét

Définit le délai de commutation des entrées numériques programmables.

Si electricalllevel ‘

iInvalid V/valid/77/777 Anvalid
I«§w..fitching-o_n»I gwitching-o_ﬁ‘
delay delay

Si valid

Plage de paramétrage:0.000~50.000 s

0.000s O

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

P05.32

Limite inférieure
d’All

P05.33

Réglage de
correspondance de la
limite inférieure d’Al1

P05.34

Limite supérieure d’All

P05.35

Réglage de
correspondance de la
limite supérieure
d'Al1

P05.36

Temps de filtrage
d’entrée All

P05.37

Limite inférieure d’Al2

P05.38

Réglage de
correspondance de
la limite inférieure
d'al2

P05.39

Limite supérieure
d’Al2

P05.40

Réglage de
correspondance de

la limite supérieure
d'A12

P05.41

Temps de
filtrage d’entrée

Al2

All est défini par le potentiomeétre analogique, Al2 est défini par la borne de
commande Al2 et Al3 est défini par la borne de commande Al3. Le code
fonctionnel définit la relation entre la tension d'entrée analogique et sa valeur
correspondante indiquée. Si la tension d'entrée analogique est supérieure a la
valeur d'entrée minimale ou maximale définie, le variateur compte au minimum
ou au maximum.

Lorsque I'entrée analogique est I'entrée de courant, la tension correspondante
de 0~20 mA est 0~10 V.

Dans différents cas, la valeur nominale correspondante de 100,0 % est
différente.

Voir I'application pour des informations détaillées.

La figure ci-dessous illustre diverses applications :

Corresponding
setting

e —p—

A

100%
|
|
|
|

- |
i

20mA
Al1/AI2

I
|
| Al3
|
|

-100%

0.00V

0.0%

10.00V

100 %

0.100s

0.00V

0.0%

10.00V

100.0%

0.100s
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P05.42

Limite inférieure
d'Al3

Temps de filtrage d’entrée : ce paramétre est utilisé pour régler la sensibilité de
I'entrée analogique. L'accroissement correct de la valeur peut réduire l'interférence
de I'entrée analogique, mais réduit la sensibilité de I'entrée analogique.

Codes fonctionnels

-10.00V
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Parametres Fonctionnels

Code . o R Valeur par B
. Nom Instructions détaillées des parameétres défaut | Modifier
fonctionnel
Réglage Remarque : All supporte I'entrée 0~10 V et AI2 supporte I'entrée 0~10 V ou
P05.43 correspondant de | rentrée 0~20 mA, lorsque Al2 sélectionne une entrée 0~20 mA, la tension -100.0 % o)
la limite inférieure | correspondante de 20 mA est 10 V. AI3 peut supporter la sortie de -10 V~+10 V.
d'Al3
Valeur La Plage de paramétrage de P05.32 :0.00 V~P05.34
P05.44 moyenne d'Al3 La Plage de param(—?trage de P05-.33:100.0 %~100.0% 0.00V O
La Plage de paramétrage de P05.34 : P05.32~10.00 V
Réal La Plage de parame::trage de P05.35 : -100.0 %~100.0 %
i 9 ,age_ La Plage de paramétrage de P05.36 :0.000 s~10.000 s
P05.45 intermédiaire La Plage de paramétrage de P05.37 :0.00 V~P05.39 0.0% O
correspondant La Plage de paramétrage de P05.38 : -100.0 %~100.0 %
d’Al3 La Plage de paramétrage de P05.39 : P05.37~10.00 V
La Plage de paramétrage de P05.40 : -100. 0%~100.0 %
P05.46 Limite supérieure d'AI3| La Plage de paramétrage de P05.41 :0.000 s~10.000 s 10.00V O
La Plage de paramétrage de P05.42 : -10.00 V~P05.44
Réglage La Plage de parame}*trage de P05.43 : -100.0 %~100.0 %
P05.47 correspondant de | 8 Bo0e Ce b e e - 100.0 %1000 % 100.0 % O
la limite supérieure| ; pjage de paramétrage de P05.46 : P05.44~10.00 V
d'Al3 La Plage de paramétrage de P05.48 :0.000 s~10.000 s
Temps de filtrage O
P05.48 dentrée Al3 0.100s
P05.50 Fréquence limite 1 4 4 117-pos.52 0.000kHz| ©
inférieure d’HDI
Réglage
P05.51 correspondant du 100.0 % o
. . R - .0 %~100.0 % 0.0%
réglage a basse
fréquence d’'HDI
P05.52 Fréquence limite | 0 56, 50,000 kHz s0.000kHz|  ©
supérieure d'HDI
Réglage
correspondant de la e}
P05.53 fréquence de limite | -100.0 %~100.0 % 100.0 %
supérieure d'HDI
Temps de filtrage o)
P05.54 d'entrée de 0.000s~10.000 s 0.100s
fréquence d’HDI
P06 Groupe : Bornes de sortie
Sélection de 0 : Invalide
P06.01 sortie Y1 1: En opération 0
2 : Opération de rotation avant
3 : Opération de rotation arriére o
4 : Opération d’avance manuelle
5 : Le défaut du variateur
6 : Niveau du degré de fréquence FDT1
7 : Niveau du degré de fréquence FDT2
8 : Arrivée de fréquence
9 : Fonctionnement a vitesse zéro
10 : Arrivée supérieure de la fréquence de limite
11 : Arrivée inférieure de la fréquence de limite
12 : Prét pour I'opération
13 : Pré-magnétisant
14 : Pré-alarme de surcharge
15 : Pré-alarme de sous-charge
16 : Accomplissement de I'état de PLC simple 1)
17 : Accomplissement du cycle de PLC simple
18 : Arrivée de la valeur du compte de réglage
19 : Arrivée définie de la valeur du compte
20 : Défaut valide externe
21 : Réservé
22 : Arrivée du temps de fonctionnement
23 : Sortie des bornes virtuelles de la communication MODBUS
24~25 : Réservé
26 : Etablissement de la tension de bus DC
27~30 : Réservé




Variateurs de la série SD1

Parametres Fonctionnels

P06.03

Sélection de la
sortie relais RO1

P06.04

Sélection de
la sortie relais
RO2

1




Variateurs de la série SD1

Parametres Fonctionnels

Code . o R Valeur par -
. Nom Instructions détaillées des parameétres défaut | Modifier
fonctionnel
Le code fonctionnel est utilisé pour définir la polarité de la borne de sortie.
|:| Logique positive |:| Logigue négative
Réglage RO2 RO1 Y2 Y1 O
0
1
2
3
4
5
P06.05 Sélection de 6 0
polarité des bornes 7
de sortie
8
9
A
B
C
D
E
F
Plage de paramétrage : O~F
temps de délai
P06.06 ouvert Y1 Plage de param de pa : 0.000~50.000 s 0.000 s (@]
Délai de retard
P06.07 Yic Plage de param de pa : 0.000~50.000 s 0.000 s (@]
Temps de délai | pgfinit le délai de commutation des relais programmables
P06.10 dallumage RO1 prog 0.000 s o)
— RO electric level
Temps de délai
P06.11 d’arrét RO1 0.000 s (@)
o e o, Jova Vniais 777774
P06.12 dallumage RO2 RO valid___[nvalid Zvalid 0.000 s o)
M= Switch on — M Switch off #*
delay delay
P06.13 Te(jrr;g;rsé(tjeRgezlal La plage de paramation :0.000~50.000 s 0.000 s O
Remarque : P06.08 et P06.08 ne sont valables que lorsque P06.00 = 1.
Sélection de sortie | 0 : Fréquence de fonctionnement
P06.14 AO1 1: Fréquence de réglage 0 o
2 : Fréquence de référence de la rampe
3 : Vitesse de rotation de fonctionnement
4 : Courant de sortie (relatif a 2 fois du courant nominal du variateur)
5 : Courant de sortie (relatif a 2 fois du courant nominal du moteur)
6 : Tension de sortie
7 : Alimentation de sortie
8 : Définir la valeur de couple
9 : Couple de sortie
Sélection de sortie | 10 : Valeur d'entrée analogique All
P06.15 AO2 11 : Valeur d'entrée analogique Al2 0 o
12 : Valeur d'entrée analogique Al3
13 : Valeur d'entrée HDI a impulsion haute vitesse
14 : Valeur définie de communication MODBUS 1
15 : Valeur définie de communication MODBUS 2
16 ~21: Réservé
22 : Courant de couple (correspond a 3 fois du courant nominal du moteur)
23 : Fréquence de référence de la rampe (avec signe)
24~30 : Réservé
Limite inférieure de| _ .. . - . ) i .
P06.17 sortie AO1 Définit les temps minimum, maximum et de filtrage pour les sorties analogiques. 0.0 % o)
Lorsque la sortie analogique est réglée pour le courant, 1 mA équivaut a 0.5 V.
. Dans différents cas, la sortie analogique correspondante de 100 % de la
La sortie AOL valeur de sortie est différente. Bien vouloir se référer a chaque demande
P06.18 correspondante a la ’ q 0.00V o)

limite inférieure

pour des informations détaillées.
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Parametres Fonctionnels

Code . o R Valeur par B
. Nom Instructions détaillées des parameétres défaut | Modifier
fonctionnel
Limite supérieure 0 o
P06.19 de sortie AO1 100.0 %
& 10% [20mA
La sortie AO1 AD ( )
P06.20 correspondante a 10.00V o)
la limite supérieure
Temps de filtrage
P06.21 de sortie AO1 100 %
Limite inférieure
P06.22 de sortie AO2 N 0.100s
La sortie AO2 0.0% 100.0%
P06.23 correspondante a 0.00V O
la limite inférieure | L& plage de paramétrage de P06.17 : -100.0 %~
P06.19
Limite supérieure | La plage de paramétrage de
P06.24 de sortie AO2 | P06.18:0.00 V~10.00 V 100.0% O
La plage de paramétrage de P06.19:
La sortie AO2 P06.17~100.0 %
P06.25 correspondante a la | La plage de paramétrage de 10.00 V o)
limite supérieure P06.20:0.00 V~10.00 V La plage de
paramétrage de P06.21:0.000 s~10.000 s
Temps de filtrage La plage de paramétrage de P06.22: -100.0 %~
P06.26 de sortie AO2 | P06.24 ’ 0.000s O
La plage de paramétrage de
P06.23:0.00V~10.00V La plage de
paramétrage de P06.24: P06.22~100.0 %
La plage de paramétrage de
P06.25:0.00V~10.00V
La plage de paramétrage de
P06.26:0.000s~10.000s
Groupe P07 : Interfaces de la machine humaine
0~65535
Les variateurs de la série SD1 fournissent une fonction de protection par mot de
passe. P07.00 est utilisé pour définir le mot de passe. o
La saisie de P07.00 affiche « 00000 ». Modifiez cette valeur a un mot de passe
de votre choix. La sortie active automatiquement le mot de passe. Sur le
prochain mot de passe du cycle d’alimentation, vous devrez accéder aux
param appuyant
P07.00 Motyd(_-:‘_passe de surl PRG/ESC pffiche « 0.0.0.0.0 », entrer le mot de passe pour accéder aux 0.100s
I'utilisateur parametres.
Pour annuler le mot de passe, entrer le mot de passe pour accéder aux
parametres. Régler P07.00 a « 00000 » et enregistrer avec [DONNEE/ENT|ceci
annule la fonction de mot de passe.
Remarqgue : Restaurer a la valeur par défaut peut effacer le mot de passe, bien
\vouloir l'utiliser avec prudence.
0 : Aucune opération
1 : Télécharger les parameétres du variateur vers le clavier e
2 : Télécharger les parametres du clavier sur le variateur (y compris les
parameétres du moteur)
_ 3 : Télécharger les paramétres du clavier sur le variateur (a I'exclusion des
P07.01 Copie de parametres du moteur) 0
parametre 4 : Télécharger les parametres du clavier sur le variateur (uniquement pour

les parametres du moteur)
Remarque : L'affichage des parameétres revient a 0 apres la copie. P07.29
n'est pas inclus dans la copie.

L 1




Variateurs de la série SD1 Parametres Fonctionnels

Unités : fonction de touche Maj/COULISSER

0 : Nul
1: Coulisser ©
2 : Commuter I'état de I'affichage via la touche Déplacer
3 : Basculer entre la rotation TRACTION FWD/REV
4 : Effacer le réglage HAUT/BAS

PO7.02 Sélection de 5 : Cote pour arréter 0x01

' la fonction 6 : Commuter la commande de fonctionnement mode de ref. dans l'ordre
clé 7 : Mode de commission rapide (basé sur un paramétre non défaut) dizaines:
0 : Touches déverrovuillées
1 : Verrouiller toutes les touches
2 : Verrouiller une partie des touches (verrouiller la touchem
uniguement)
Lorsque P07.02 = 6, définir la séquence de commutation de la méthode de
QUICKINOG la commande de fonctionnement
PO7.03 séquence de 0 : Commande du clavier - commande de bornes — commande de 0

déplacementde | communication

la commande de |1 : Commande du clavier — — commande de bornes
fonctionnement 2 : Controéle du clavier «— — commande de communication o
3 : Commande de bornes «— — commande de communication




Variateurs de la série SD1

Parametres Fonctionnels

Code
fonctionnel

Nom

Instructions détaillées des paramétres

Valeur par
défaut

Modifier

P07.04

Fonction d’arrét
STOP/RESET

Sélectionner |a fonction d'a

rét pal STOP/RESET

ISTOP/RESET est efficace

réinitialisation du clavier.

ans n'importe quel état pour la

0 : valide pour la commande du clavier

: Valide pour le clavier et la commande des bornes

1
2 : valide pour clavier et la commande de communication
3

: valide pour tous les modes de commande

P07.05

Parameétres
affichés 1 de I'état
de fonctionnement

0x0000~0xFFFF

BITO : fréquence de fonctionnement (Hz
activé)
BIT1 : définir la fréquence (Hz clignotant)

BIT2 : tension de bus (Hz activée)

BIT3 : tension de sortie (V activée)

BIT4 : courant de sortie (A activé)

BIT5 : vitesse de rotation du fonctionnement

(rpm activée)

BIT6 : alimentation de sortie (Y%activée)

BIT7 : couple de sortie (%activé)

BIT8 : référence PID (% clignotant)

BIT9 : PID valeur rétroactive (%activé)

BIT10 : état des bornes d’entrée

BIT11 : état des bornes de sortie

BIT12 : valeur d’ensemble de couple (%

active)

BIT13 : impulser la valeur du compteur

BIT14 : réservé

BIT15 : PLC et I'étape actuelle de la vitesse multi-étapes

O0x03FF

P07.06

Parameétres
affichés 2 de I'état
de fonctionnement

0x0000~0xFFFF

BITO : valeur analogique All

(V activée) BIT1: valeur

analogique Al2 (V activée)

BIT2 : valeur analogique Al3

(V activée)

BIT3 : fréquence HDI d'impulsion & grande vitesse
BIT4 : le pourcentage de surcharge du moteur (% activé)
BITS : le pourcentage de surcharge du

variateur (% activé)

BIT6 : valeur définie de la fréquence de

la rampe (Hz activée)

BIT7 : vitesse linéaire

BIT8 : courant d'entrée AC (A activé)

BIT9~15 : réservé

0x0000

P07.07

La sélection des
parameétres de
I'état d'arrét

0X0000~0xFFFF

BITO : définir la fréquence (Hz activée,
fréquence clignotant lentement)

BIT1 : tension de bus (V activée)

BIT2 : état de bornes d’entrée

BIT3 : état de bornes de sortie

BIT4 : référence PID (% clignotant)

BIT5 : valeur rétroactive PID (% clignotant)
BIT6 : référence de couple (% clignotant)
BIT7 : valeur analogique All (V activée)
BIT8 : valeur analogique Al2 (V activée)
BIT9 : valeur analogique Al3 (V activée)
BIT10 : fréquence HDI de haute vitesse
BIT11 : PLC et I'étape de courant de la vitesse multi-étapes /
BIT12 : compteurs d'impulsions
BIT13~BIT15 : réservé

O0x00FF
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Parametres Fonctionnels

Coefficient 0,01~10,00
P07.08 daffichage de [ Fréquence affichée = fréquence de fonctionnement x P07.08 1.00
fréguence
Coefficient 0,1~999,9 %
P07.09 d'affichage de |Vitesse de rotation mécanique = 120 * fréquence de fonctionnement 100.0 %
vitesse affichée x PO7.09/Paires de pbles moteurs
Coefficient de
- R 0,1~999,9 %
, , o
P07.10 V|tesasfc?icl:|kr11éea|re Vitesse linéaire = Vitesse de rotation mécanique x P07.10 1.0%
Température du
P07.11 module du pont | -20.0~120.0° C
redresseur
Température du
P07.12 module de -20.0~120.0° C
convertisseur
P07.13 Version de 1.00~655.35

logiciel




Variateurs de la série SD1

Parametres Fonctionnels

Code ) L R Valeur par .
. Nom Instructions détaillées des parametres défaut | Modifier
fonctionnel
Temps de fonctionnement
P07.14 accumulé local 0~65535 h .
P07.15 c:;igﬁ;;fggzeeﬂsgg de Afficher la puissance utilisée par le variateur. ®
La consommation de la puissance par le variateur =P07.15*1000+P07.16
Valeur puissance Faible de Plage de paramétrage de P07.15 : 0~65535 kWh (*1000)
P07.16 consommation d'énergie Plage de paramétrage de P07.16 : 0.0~999.9 kWh [ )
P07.17 Réservé Réservé [ ]
La puissance nominale
P07.18 du variateur 0.4~3000.0 kw @
P07 19 La tensmnlnomlnale 50~1200 V/ PY
du variateur
P07.20 Le courant nominal | 6 1-6000.0 A Y
u variateur
P07.21 Code-barres d'usine 1| 0x0000~OxFFFF (
P07.22 Code-barres d'usine 2| 0x0000~0xFFFF o
P07.23 Code-barres d'usine 3| 0x0000~0OxFFFF [ )
P07.24 Code-barres d'usine 4| 0x0000~0xFFFF o
P07.25 Code-barres d'usine 5| 0x0000~0xFFFF ®
P07.26 Code-barres d'usine 6] 0x0000~0OxFFFF [ ]
P07.27 Type de defaut de courant| 0 : Aucune défaut ®
Type de défaut précédent L:out
P07.28 ype de défaut précéden 2 OUt2 [ ]
P07.29 Type de défaut précédent 2 | 3 1 OUt3 )
4:0C1
P07.30 Type de défaut précédent 3 | 5 - OC2 ®
P07.31 Type de défaut précédent 4 g 8\(§f .
8 : 0V2
9:0V3
10: UV
11 : Surcharge du moteur (OL1)
12 : Surcharge du variateur (OL2)
13 : Perte de la phase du c6té d’entrée (SPI)
14 : Perte de la phase du c6té de sortie (SPO)
15 : Sur-chauffage du module du redresseur (OH1)
Type de défaut | 16 : Défaut de sur-chauffage du module du variateur (OH2)
précédent 5 17 : Défaut externe (PE)
18 : Défaut de communication RS485 (CE)
19 : Défaut de détection du courant (ItE)
20 : Défaut de syntonisation du moteur (tE)
21 : Défaut de I'opération EEPROM (EEP)
22 : Défaut hors circuit de réponse PID (PIDE) ®
23: bCE
P07.32 24 : Arrivée du temps de fonctionnement (END)
25 : Surcharge électrique (OL3)
26 : PCE
27 : UPE
28 : DNE
29~31: Réservé
32:ETH1
33: ETH2
34 : Défaut d’écart de vitesse (dEu)

35
36
37
38
39
40
41

: Mauvais réglage (STO)

: Défaut de surcharge (LL)

: Arrét du couple de sécurité (STO)

: Le canal 1 est anormal (STL1)

: Le canal 2 est anormal (STL2)

: Les canaux H1 et H2 deviennent anormaux simultanément (STL3)
: Code de sécurité FLASH CRC vérifier le défaut (CrCE)




Variateurs de la série SD1

Parametres Fonctionnels

Code . o R Valeur par N
fonctionnel Nom Instructions détaillées des parameétres défaut [ Modifier
Fréquence de
P07.33 fonctionnement des 0.00 Hz o
défauts de courant
Fréquence de
P07.34 référence de la rampe 0.00 Hz ‘
de défaut de courant ’
Tension de sortie de
P07.35 défaut de courant ov ®
Courant de sortie de
P07.36 défaut de courant 0.0A ®
Tension de courant du
P07.37 bus de défaut de 0.0V ®
courant '
La température max.
P07.38 de défaut de courant 0.0°C ®
Etat des bornes
P07.39 d’entrée de défaut de 0 o
courant
Etat des bornes de
P07.40 sortie de défaut de 0 o
courant
Fréquence de
P07.41 référence de défaut 0.00 Hz [ ]
précédent '
Fréquence de
P07.42 référence de la rampe 0.00 Hz o
du défaut précédent '
Tension de sortie du
P07.43 défaut précédent ov ®
Le courant de sortie du
P07.44 défaut précédent 00A .
Tension du bus du
P07.45 défaut précédent 0.0V ®
La température max.
P07.46 du défaut précédent 0.0°C o
Etat des bornes
P07.47 d’entrée du défaut 0
précédent ®
Etat des bornes de
P07.48 sortie du défaut 0 .
précédent
Fréquence de
P07.49 référence aux 2 0.00 Hz o
défauts précédents '
Fréquence de
P07.50 référence de la 0.00 Hz ®
rampe aux 2 défauts '
précédents
Tension de sortie aux ®
P07.51 2 défauts précédents ov
Courant de sortie aux
P07.52 2 défauts précédents 0.0A ®




Variateurs de la série SD1

Parametres Fonctionnels

Code . o R Valeur par B
: Nom Instructions détaillées des parameétres défaut [ Modifier
fonctionnel
Tension du bus aux 2
P07.53 défauts précédents 0.0V ®
La température
P07.54 max. aux 2 défauts 0.0°C ®
précédents
Etat des bornes
d’entrée aux 2
P07.55 défauts précédents 0 o
Etat des bornes de
sortie aux 2 défauts
P07.56 précédents 0 ®
P08 Groupe: Fonctions évoluées
P08.00 Temps 2 ACC D?r?oe(;]g: ) ¢
P08.01 Temps 2 DEC Dt;:ﬁsggéju °®
Se référer aux P00.11 et P00.12 pour définition détaillée Dépend du °®
P08.02 Temps 3 ACC || 5 série SD1 définit quatre groupes de temps ACC/DEC qui peuvent étre | modele
sélectionnés par groupe P5. Le premier groupe de temps ACC/DEC est
une défaut d'usine. Dépend du
P08.03 Temps 3 DEC Plage de paramétrage : 0.0~3600.0 s modéle 1 d
P08.04 Temps 4 ACC D(;)}?(i;](glsu g
P08.05 Temps 4 DEC D?rﬁ)c‘)e(;]cgl: ) d
Fréquence Définit la fréquence de référence pour le avance manuelle.
P08.06 d'avance Plage de paramétrage : 0.00 Hz~P00.03 (fréquence max.) 5.00Hz O
manuallo
Définit le temps d'accélération d’avance manuelle a la fréquence maximale Dépend
P08.07 Avance manuelle  [(pp0.03) & partir de 0 Hz du modale (@]
A_C|_3C - Définit le temps de décélération d’avance manuelle de max (P00.03) & 0 Hz
emps d'avance |pjage de paramétrage : 0.0 ~ 3600.0 s Dépend du
P08.08 manuelle DEC g P 9 rr?odéle O
P0S.09 Fréquence de saut 1 Pe'rmey de régler 3 valeurs de saut de fréquence pour éviter la résonance 0.00 Hz le)
mécanique.
PI de fré ion i i 5 5
P08.10 agedeesarstqilence Fonction invalide lorsque tous les parameétres de saut sont « 0 » (défaut). 0.00 Hz 1)
P08.11 Fréquence de saut 2 0.00 Hz (@)
Plage de fréquence A sct frequency
P08.12 de saut 2 quency £~ F T2 5imp 0.00 Hz ')
Jump | | _ _ _ | ffBquency range 3
P08.13 Fréquence de saut 3 frequency 3 12" Jump 0.00 Hz (@)
Y uency range 3
' ﬁ_ 1/2*Jump
Jump | _ | _ _ _ A _ _ _ _wyfrequency range 2
frequency 2 1/27Jump
Y _ _ _ ¥requency range 2
v A 1/2%Jump
Jump | _|_ _/Z |_ _ _ _Y frequency range 1
Plage de fréquence frequency 1 172" Jump
P08.14 de saut 3 d d ) — — — Y frequency range 1 0.00Hz o
-
Time t

Plage de paramétrage : 0.00~P00.03 (la fréquence max.)




Variateurs de la série SD1

Parametres Fonctionnels

Code

. Nom
fonctionnel

Instructions détaillées des parameétres

Valeur des
Défauts

Modifier

P08.15 Plage de traverse

Cette fonction s'applique aux industries ou la traverse et la fonction de
convolution sont requises comme la fibre textile et la fibre chimique.

P08.16 de saut soudain

Plage de fréquence

La fonction transversale signifie que la fréquence de sortie du variateur
fluctue avec la fréquence réglée comme centre. L'itinéraire de la fréquence

Temps de
stimulation de
traverse

P08.17

de fonctionnement est illustré ci-dessous, dont la traverse est définie par
P08.15 et lorsque P08.15 est réglé sur 0, la traverse est 0 sans fonction.

Temps de
d’abaissement de
traverse

P08.18

Culput frequency

A

Upper imil ff-=--====== o T e i

F raverss ampiiude
Center i "
frequency X 4 b 4

LR i \DecekErale
\

A

Lowar Bmil

Fall tima.). Ralss time,

I traverse” of fraverse™

/
[ Accelarate
/ \

wd

Plage de traverse : le fonctionnement de
traverse est limité par la fréquence
supérieure et la basse fréquence.

La plage de traverse relative a la
fréquence centrale : plage de traverse
AW = fréquence centrale x plage de
traverse P08.15.

Fréquence de saut soudain = Plage de
traverse AWx plages de fréquence de
saut soudain P08.16. Lorsqu'il se déroule
a la fréquence de traverse, la valeur est
relative a la fréquence de saut soudain.
Le temps de montée de la fréquence de
traverse: le temps entre le point le plus
bas et celui le plus élevé.

Le temps d’abaissement de la fréquence
de traverse: le temps entre le point le
plus élevé et celui le plus bas.

La plage de paramétrage de P08.15:
0.0~100.0 % (relative a la fréquence
définie)

La plage de paramétrage de P08.16:
0.0~50.0 % (relative a la plage de
traverse)

La plage de paramétrage de P08.17:
0.1~3600.0 s

La plage de paramétrage de P08.18:
0.1~3600.0 s

0.0%

o

5.0s

o

ov

5.0s

P08.25 comptage

Définir la valeur de

Le compteur fonctionne par les signaux d'impulsions d'entrée des bornes
d’HDI. Lorsque le compteur atteint un nombre fixe, les bornes de sortie
multifonction émettront le signal de « l'arrivée du numéro de comptage

fixe » et le compteur fonctionnera; Lorsque le compteur atteint un numéro
de réglage, les bornes de sortie multifonction émettront le signal de

« l'arrivée du nombre de comptage de réglage », le compteur effacera tous
les nombres et arrétera le recomptage avant la prochaine impulsion.

Valeur de

P08.26 comptage définie

La valeur de comptage de réglage P08.26 ne doit pas dépasser la valeur
de comptage de réglage P08.25.
La fonction est illustrée ci-dessous:

S lerminal

1
RO1. RO2 |

selling counting
I ] arrival oultput
 laiven counting

arrival culpul

Plage de paramétrage de P08.25 : P08.26~65535
Plage de paramétrage de P08.26 :0~P08.25
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Lorsque le temps de fonctionnement cumulatif acheve le temps défini, les
bornes de sortie numériques multifonctions émettront le signal de

Lire le compteur de

P08.27 fonctionngment « l'arrivée du temps de fonctionnement ». 0
Plage de paramétrage : 0 ~ 65535 min m
Temps de Régler le temps de réinitialisation des défauts en sélectionnant cette
P08.28 réinitialisation par | fonction. Si le temps de réinitialisation dépasse cette valeur définie, le 0
défaut variateur s'arrétera pour le défaut et attendra d'étre effacé.
Plage de paramétrage de P08.28 : 0~10

Temps d'intervalle| | .. N . . N

P08.29 de réinitialisation L'intervalle entre le moment ou le défaut se produit et le moment ou 10s

automatique des
défauts

I'action de réinitialisation se produit.
Plage de paramétrage de P08.29 : 0.1~100.0 s




Variateurs de la série SD1

Parametres Fonctionnels

Code . o R Valeur par N
: Nom Instructions détaillées des parameétres défaut [ Modifier
fonctionnel
Rapport de La fréquence de sortie du variateur change en tant que charge. Et il est
P08.30 décroissement de | principalement utilisé pour équilibrer I'alimentation lorsque plusieurs variateurs 0.0V o
' fréquence dans la | entrainent une charge. :
commande d’'arrét | Plage de paramétrage : -50.00 Hz~50.00 Hz
P08.32 Nivea}u de détection |Définit le niveau de détection de fréquence pour les sorties numériques. 50.00 Hz
' de fréquence FDTL1 || orsque le niveau de détection FDT est atteint ou dépassé, la sortie :
) — numeérique s'allume. Lorsque la fréquence descend en dessous de la
P08.33 Niveau de détection | «yoniion FDT, la sortie est éteinte. Voici le diagramme en forme d'ondes: 5.0 % o)
: de rétention FDT1 ’ ) ) V7
Niveau de détection 4Output frequency o
P08.34 de fréquence FDT2 f o l Do 50.00 Hz
FDT electricalle;ﬁl FDT retention
| [
! :
I : Time
: | P
i I
A )
| [
| :
Niveau de L
0,
P08.35 détection de Y, _ 5.0% o
rétention FDT2 RO1,R0O2 Time_
Plage de paramétrage de P08.32 : 0.00 Hz~P00.03
(la fréquence max.)
Plage de paramétrage de P08.33 and P08.35 : 0.0~100.0 %
Plage de paramétrage de P08.34 : 0.00 Hz~P00.03
(la fréquence max)
Lorsque la fréquence de sortie est comprise entre ou supérieure a la plage
de fréquence définie, la sortie numérique s'allume. Voir le schéma ci-
dessous pour des informations détaillées :
AQutputfrequency L
Set frequencyl— A ___Detection range
_____ SR . . .
] I 1
P08.36  Niveaude Lo 0.00 Hz o
détection d'arrivée L L i il aTime
de fréquence T =
A T -
] i ] ]
] | | I
1 I ] I
Y, | |
RO1,RO2 .;Time
Plage de paramétrage :0.00 Hz~P00.03 (la fréquence max.)
Pu]icss.ance de | ce parametre est utilisé pour commander I'unité de freinage interne.
reinage 0 : Désactivé
P08.37 énergétique 1 - Activé 0 o
Remarque : Uniqguement appliquer a I'unité de freinage interne.
Plage de paramétrage : 200.0~2000.0 V 220V
Pour éviter de régler la valeur trop élevée, régler par plage de réglage voltage:
recommandée dans le tableau ci-dessous : 3800V
o

220V
375~400 V

Tension 380V

685~750 V

Plage




Variateurs de la série SD1

Tension du
seuil de freinage
énergétique

P08.38

Remarque : les réglages de défauts sont optimaux, la prudence est
requise si des modifications sont apportées.

Parametres Fonctionnels

380V
voltage:
700.0V




Variateurs de la série SD1

Parametres Fonctionnels

Code ] L R Valeur par .
: Nom Instructions détaillées des parameétres défaut | Modifier
fonctionnel
Mode de 0 : Le ventilateur fonctionne selon la
P08.39 fonctionnement du | température du variateur. 0 O
ventilateur de 1 : Le ventilateur fonctionne en continu
refroidissement
0x000 ~ 0x0021
Unités du VOYANT : sélection du mode PWM
0 : Mode PWM 1, modulation triphasée et deux modulations
1: Mode PWM 2, modulation triphasée
Dizaines du VOYANT : mode de limite de fréquence de découpage a o
P08.40 Sélection du | basse vitesse 0x01
mode PWM | 0 : Mode de limite de fréquence de découpage a basse vitesse 1, la
fréquence de découpage se limite a 1k ou 2k s'il dépasse 2k a basse
vitesse
1 : Mode de limite de fréquence de découpage a basse vitesse 2, la
fréquence de découpage se limite a 4k s'il dépasse 4k a basse vitesse
Unités du VOYANT
0 : Invalide 0x00
1: Valide
Dizaines du VOYANT (pour la mise en service en usine) ©
Sélection de la | 0: Surcharge Iégere ; en zone 1
P08.41 : S
surcharge | 1: surcharge excessive ; en zone 2
La valeur des défauts des variateurs de 1PH 200 V/3PH 380 V (< 2.2 kW) 0x01
et 3PH 200V (<0.75 kW) est 00 ;
La valeur des défauts des variateurs de 3PH 380 V (24 kW) et 3PH 200 V
(= 1.5 kW) est 01.
0x0000~0x1223
Unités du VOYANT : sélection d'activation de fréquence
0 : Les deux touches A/V et les réglages du potentiomeétre analogique sont valides
1: Seul le réglage des touches A/v est valide
2 : Seuls les réglages du potentiomeétre analogique sont valides
3 : Niles touches A/V ni les réglages du potentiométre numérique ne sont valides
Dizaines du VOYANT : sélection de commande de fréquence
Réglage de 0 : Uniquement valide lorsque P00.06=0 ou P00.07=0
commande des | 1: Valide pour toutes les méthodes de réglage de la fréquence o
P08.42 données du clavier| 2 : Invalide pour la vitesse multi-étapes lorsque la vitesse multi-étapes a la priorité 0x0000
Centaines du VOYANT : sélection d'action lors de I'arrét
0 : Le réglage est valide
1 : Valide pendant le fonctionnement, effacé aprés l'arrét
2 : Valide pendant le fonctionnement, effacé apres avoir regu la commande d'arrét
Milliers du VOYANT : A/vV touches et fonction intégrale du potentiométre analogique
0 : La fonction intégrale est valide
1: La fonction intégrale est invalide
Rapport intégral du O
P08.43 potentiomeétre du | 0.01~10.00 s 0.10s
clavier
0x00~0x221
Unités du VOYANT : sélection de commande de fréquence
0 : HAUT/BAS réglage des bornes valide
1: HAUT/BAS réglage des bornes valide
Dizaines du VOYANT : sélection de commande de fréquence
HAUT/BAS 0 : uniqguement valide lorsque P00.06=0 ou P00.07 =0 O
P08.44 Réglage de 1: Tous les types de fréquence sont valides 0x000
commande des | 2 : Lorsque la multi-étapes a la priorité, elle n'est pas valide pour les multi-
bornes étapes
Centaines du VOYANT : sélection d’action lorsqu'il y a arrét
0 : Réglage valide
1 : Valide pendant le fonctionnement, s'efface aprés arrét
2 : Valide pendant le fonctionnement, s’efface aprés avoir recu les commandes
Rapport de (o)
changement de
P08.45 réquence dos bomes| 0-01-50.00s 050s
d'en HAUT
Rapport de (@)
P08.46 changementde | 01-50.00s 050s

fréquence des bornes
d’en BAS




Onduleur de la série SD1

Parametres fonctionnels

Code . o R Valeur par B
: Nom Instructions détaillées des parameétres défaut | Modifier
fonctionnel
0x000~0x111
Unités du VOYANT : sélection d'action lors de I'extinction.
0 : Enregistrer lors de I'extinction
1: Effacer lors de I'extinction
Dizaines du VOYANT : sélection d'action lorsque MODBUS désactive la fréquence
Sélection de | 1 Effacer lor de fextincion
P08.47 I'action a la perte Centaines du VOYANT : La sélection d'action lorsque l'autre fréquence désactive la fréquence 0x000 O
H 0 : Enregistrer lors de I'extinction
de puissance 1: Effacger lors de I'extinction
Forte
P08.48 consommation de |ce paramétre sert a définir la valeur d'origine de la consommation d'énergie.| O KWh
I'énergie originale | 5 valeur originale de la consommation électrique = P08.48*1000 + P08.49
Forte Plage de paramétrage de P08.48 : 0 ~ 59999 kWh (k) Plage de
P08 49 consommation de |[paramétrage de P08.49 : 0.0 ~ 999.9 kWh 0.0 KWh O
I’énergie originale
Ce code fonctionnel est utilisé pour activer le flux magnétique.
0 : Invalide. o
100~150 : Une plus grande valeur de coefficient donne un plus grand
couple de freinage.
Ce variateur peut ralentir le moteur en augmentant le flux magnétique.
L'énergie générée par le moteur pendant le freinage peut étre
Coefficient de transformée en énergie thermique en augmentant le flux magnétique.
P08.50 freinage du flux LF:‘ \_/arlateur surveille !‘gtat du moteur en cpntlnu méme penqlgn,t la 0
magnétique pe_rlode de flux magnétique. I__e flux magnétique peut etr_e utilisé pour
freiner les changements de vitesse du moteur et de la vitesse.
D'autres avantages incluent :
Freinage rapide aprés la commande d'arrét.
Le refroidissement est plus efficace. Le courant du stator plutét que le
rotor augmente pendant le freinage du flux magnétique, tandis que le
refroidissement du stator est plus efficace que le rotor.
Facteur de Ce code fonctionnel est utilisé pour régler le courant affiché du coté entrée
PO8.51 puissance d'entrée| AC. 056 o
du variateur Plage de paramétrage : 0,00 ~ 1,00
o
Groupe P09 : Commande PID
Lorsque la sélection de la commande de fréquence (P00.06, P00. 07) est
de 7 ou la sélection du canal de réglage de la tension (P04.27) est de 6, le
mode de fonctionnement du variateur est dans la commande PID.
Ce parameétre détermine le point indiqué lors de la commande PID.
0 : Clavier numérique donné (P09.01)
1: Canal analogique All donné
2 : Canal analogique Al2 donné
3 : Définition du canal analogique Al3
P09.00 Source de 4 : Définition de I'impulsion de haute vitesse HDI 0 o
' référence PID 5 : Jeu de vitesse prédéfini
6 : Définition de la communication MODBUS
7~9 : Réservé
La cible de réglage de la commande PID est relative, 100 % du réglage est
égal a 100 % de la réponse du systéme commandeé.
Le systeme est calculé en fonction de la valeur relative (0~100.0 %).
Remarque : le réglage de la vitesse prédéfinie est sélectionné par P10
o Lorsque P09.00 = 0, définir le paramétre dont la valeur de base est la
pogo1 |Préréglage PID duf valeur rétroactive du systéme. 0.0% 1o
clavier La plage de paramétrage : -100,0 %~100,0 % '
Sélectionner la source PID par le parametre.
Source rétroactive | 0 - Rétroaction de 'entrée analogique All
P09.02 PID 1 : Rétroaction de I'entrée analogique Al2 0 O
2 : Rétroaction de I'entrée analogique Al3




Onduleur de la série SD1

Parametres fonctionnels

Code
fonctionnel

Nom

Instructions détaillées des paramétres

Valeur par
défaut

Modifier

cont

3 : Rétroaction HDI & haute vitesse

4 : Rétroaction de la communication MODBUS

5~7 : Réservé

Remarque : La source de référence et la source de rétroaction ne peuvent
pas coincider, Sinon, PID ne peut pas commander efficacement.

P09.03

Fonction de sortie
PID

0 : La sortie PID est positive : lorsque le signal de retour dépasse la valeur de
référence PID, la fréquence de sortie du variateur diminue pour équilibrer le PID.
Par exemple, la commande PID de la contrainte lors de I'enveloppement

1: La sortie PID est négative : lorsque le signal de rétroaction est plus fort que la
valeur de référence PID, la fréquence de sortie du variateur augmentera pour
équilibrer le PID. Par exemple, la commande PID de la contrainte pendant
I'enroulement.

P09.04

Gain proportionnel
(Kp)

La fonction est appliquée a I'entrée Pof du gain proportionnel PID.

P détermine la résistance de I'ensemble de réglage PID. Le paramétre de
100 signifie que lorsque le décalage de la rétroaction PID et la valeur
donnée est de 100 %, la plage de paramétrage du régulateur PID est la
fréquence max. (ignorant la fonction intégrale et la fonction différentielle).
La plage de paramétrage : 0.00~100.00

1.00

P09.05

Temps intégral (Ti)

Ce parametre détermine la vitesse du régulateur PID pour effectuer un réglage
intégral sur I'écart de rétroaction PID et de référence.

Lorsque I'écart de rétroaction PID et de référence est de 100 %, le régulateur
intégral fonctionne en continu aprés le temps (ignorant I'effet proportionnel et
I'effet différentiel) pour atteindre la fréquence max. (P00.03) ou la tension max.
(P04.31). Plus court temps intégral est, plus fort est le réglage.

Plage de paramétrage : 0.00~10.00 s

0.10s

P09.06

Temps différentiel
(Td)

Ce parametre détermine la force du rapport de changement lorsque le
régulateur PID effectue un réglage intégral sur I'écart de rétroaction PID et
de référence.

Si la rétroaction PID change a 100 % au cours du temps, le réglage du
régulateur intégral (ignorant l'effet proportionnel et I'effet différentiel) est la
valeur max. (P00.03) ou la tension max. (P04.31). Plus long le temps
intégral est, plus fort est le réglage.

Plage de paramétrage : 0.00~10.00 s

0.00s

P09.07

Cycle
d'échantillonnage

M

Ce parametre fait référence au cycle d'échantillonnage de la rétroaction. Le
modulateur calcule dans chaque cycle d'échantillonnage. Plus le cycle
d'échantillonnage est long, plus la réponse est lente.

Plage de paramétrage : 0.001~10.000 s

0.100s

P09.08

Limite d'écart de
commande PID

La sortie du systeme PID est relative a I'écart maximal de la référence en
boucle fermée. Comme le montre le schéma ci-dessous, le régulateur PID
arréte de fonctionner pendant la limite d'écart. Régler la fonction
correctement pour ajuster la précision et la stabilité du systeme.

= Fegdback valua

A
Refarence SETAE \’\___ ~ Pias limit
alug :
: B SR e L — ==

v

& f iy

L J

Plage de paramétrage:0.0~100.0 %

0.0%

P09.09

Limite supérieure
de sortie du PID

Ces paramétres servent a définir la limite supérieure et inférieure de la sortie
du régulateur PID.
Sortie de I'ajustement.

P09.10

Limite inférieure
de sortie de PID

100,0 % correspond a la fréquence max. ou a la tension max. de (P04.31)
Plage de paramétrage de P09.09 : P09.10~100.0 %

Plage de paramétrage de P09.10 : -100.0 %~P09.09

100.0%

0.0%
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Parametres fonctionnels

Code ] L R Valeur par .
. Nom Instructions détaillées des parameétres défaut | Modifier
fonctionnel
P09.11 Valeur de détection| pefinit la valeur de détection hors circuit de la rétroaction PID, lorsque la 0.0% o
: hors circuit de la | valeur de détection est inférieure ou égale a la valeur de détection hors 0
retroaction circuit et que le temps de repos dépasse la valeur définie dans P09.12, le
variateur signale « Défaut hors circuit de PID » et le clavier affichera PIDE.
% Détecteur
T1<T2, so the inverter
continues to work
t2=P09. 12
Temps de PIDE ©]
P09.12 détection hors P09.11 B R 1.0s
circuit de [ TR | i
rétroaction T e ol >
it 2
[
Wln runniMFault output PIDE
Plage de paramétrage P09.11 : 0.0~100.0 %
Plage de paramétrage P09.12: 0.0~3600.0 s
0x00~0x11
Unités du VOYANT :
0 : Continuer le réglage intégral lorsque la fréquence atteint la limite
supérieure et inférieure ; l'intégration montre le changement entre la
référence et la rétroaction, a moins qu'elle n'atteigne la limite interne
intégrale. Lorsque la tendance entre la référence et la rétroaction change,
il faut plus de temps pour compenser l'impact du travail continu et
I'intégration va changer avec la tendance.
1: Arréter le réglage intégral lorsque la fréguence atteint la limite
supérieure et inférieure. Si l'intégration reste stable et que la tendance
entre la référence et la rétroaction change, l'intégration changera
rapidement avec la tendance.
Sélection de Dizaines du VOYANT: @)
P09.13 réglage PID 0 : le méme avec le sens de réglage; si la sortie du réglage PID est 0x0001
différente de la direction de fonctionnement du courant, l'interne émettra
forcément 0.
1: En opposition a la direction du réglage
Centaines du VOYANT:
0 : Limite a la fréquence maximale
1: Limite a la fréquence A
Milliers du VOYANT:
0 : Fréquence A + B, tampon ACC/DEC n'est pas valide pour la source de
la référence principale A
1: Frégquence A + B, tampon ACC/DEC valable pour la source de la
référence principale A et I'ACC/DEC est déterminée par le temps 4 de
P08.04
Gain proportionnel
P09.14 a basse fréquence | 4 09~100.00 1.00 o
(Kp)
Commande PID du
P09.15 temps ACC/DEC | 0.0~1000.0s 0.0s le)
Temps de filtrage
P09.16 de sortie PID 0.000~10.000 s 0.000s o)
Groupe P10: PLC simple et commande de vitesse multi-étapes
0 : Arréter apres un cycle. Le variateur nécessite une nouvelle commande de
. fonctionnement apres avoir terminé le cycle.
Fonctions . i . ] N . .
PLC simple 1: E_xecute( ala v_aleur f|(1ale apre_§ un qycle. Le variateur donnera le signal et
P10.00 continuera & fonctionner a la derniére fréquence. 0 o
2 : Fonctionnement du cycle. Le variateur continuera a fonctionner jusqu'a la
réception d'une commande d'arrét.
Sélectiondela | perte de puissance sans mémoire
P10.01 meémoire du PLC | 1 . vemoire de la perte de puissance ; PLC enregistre I'état de 0 1)
simple fonctionnement et la fréquence a la perte de puissance.
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Parametres fonctionnels

Code
fonctionnel

Nom

Instructions détaillées des parameétres

Valeur par
défaut

Modifier

P10.02

Vitesse multi-
étapes 0

P10.03

Le temps du
fonctionnement de
I'étape O

P10.04

Vitesse multi-
étapes 1

P10.05

Temps du
fonctionnement de
I'étape 1

P10.06

Vitesse multi-
étapes 2

P10.07

Le temps du
fonctionnement de
I'étape 2

P10.08

Vitesse multi-
étapes 3

P10.09

Le temps du
fonctionnement de
l'étapne 3

P10.10

Vitesse multi-
étapes 4

P10.11

Le temps du
fonctionnement de
|'étape 4

P10.12

Vitesse multi-
étapes 5

P10.13

Le temps du
fonctionnement de
'étape 5

P10.14

Vitesse multi-
étapes 6

P10.15

Le temps du
fonctionnement de
I'étane 6

P10.16

Vitesse multi-
étapes 7

P10.17

Le temps du
fonctionnement de
l'étane 7

P10.18

Vitesse multi-
étapes 8

P10.19

Le temps du
fonctionnement de
l'étane 8

P10.20

Vitesse multi-
étapes 9

P10.21

Le temps du
fonctionnement de
|'étape 9

P10.22

Vitesse multi-
étapes 10

P10.23

Le temps du
fonctionnement de
I'étane 10

P10.24

Vitesse multi-
étapes 11

100,0 % du réglage de la fréquence correspond a la fréquence max.

P00.03.

Au cours de la sélection d’'un PLC simple, régler P10.02~P10.33 pour
définir la fréquence de fonctionnement et la direction de toutes les

étapes.

Remarque : Le symbole de multi-étapes détermine le sens du
fonctionnement de PLC simple. La valeur négative signifie la rotation

inverse.

DEC time

P10.28

P10.33

Les vitesses préréglées se situent dans la plage de --fmax~fmax et
peuvent étre sélectionnées par la combinaison des bornes prédéfinie 1~4,
correspondant a la vitesse 0O a la vitesse 15.

=
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Lorsque S1 = S2 = S3 = S4 = ETEINT, la méthode d’entrée de fréquence est
sélectionnée via le code P00.06 ou P00.07. Les vitesses prédéfinies prennent
la priorité sur toutes les autres méthodes de référence d'entrée. 16 vitesses
prédéfinies peuvent étre réglées via le code combiné de S1, S2, S3 et S4.
Le démarrage et l'arrét de la vitesse prédéfinie sont déterminés par le code
fonctionnel et P00.06, la relation entre les bornes S1, S2, S3, S4 et la vitesse
prédéfinie est la suivante :

S1  [ETEINT

ALLUME

ETEINT

ALLUME

ETEINT

ALLUME

ETEINT

IALLUME

S2  [ETEINT

ETEINT

ALLUME

ALLUME

ETEINT

ETEINT

ALLUME

IALLUME

S3  [ETEINT

ETEINT

ETEINT

ETEINT

ALLUME

ALLUME

ALLUME

IALLUME

0.0%

o

0.0s

o

0.0%

0]

0.0s

0]

0.0%

0.0s

0.0%

0.0s

0.0%

0.0s

ol O O of o] ©

0.0%

0.0s

0.0%

0.0s

0.0%

0.0s

o Of of o O] ©O

0.0%

0.0s

0.0%

0.0s

0.0%

0.0s

ol Ol O o ©of ©

0.0%

0]

P10.25

Le temps du
fonctionnement de
I'étane 11

P10.26

Vitesse multi-
étapes 12

S4  [ETEINT

ETEINT

ETEINT

ETEINT

ETEINT

ETEINT

ETEINT

ETEINT

Vitesse

prédéfinie 0

1

2

3

4

5

6

7

0.0s

O

0.0%
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Parametres fonctionnels

Code . o R Valeur par N
. Nom Instructions détaillées des parameétres défaut | Modifier
fonctionnel
Le temps du
P10.27 fonctionnement de S1  [ETEINT |ALLUME|ETEINT |ALLUME|ETEINT |ALLUME|ETEINT |ALLUME 0.0s o
'étape 12
Vitesse multi- S2 ETEINT [ETEINT [ALLUMEJALLUME|ETEINT |ETEINT JALLUMEJALLUME
P10.28 étapes 13 S3  [ETEINT [ETEINT [ETEINT [ETEINT [ALLUME|ALLUME[ALLUME|ALLUME 0.0% o
S4 ALLUMEJALLUME|ALLUMEJALLUMEJALLUMEALLUMEJALLUME|ALLUME
P10.29 petemps du i 00s o)
. onctionnement ae Itesse .
Létane 13 préfedinie 8 9 10 11 12 13 14 15
Vitesse multi-
P10.30 étapes 14 0.0% @]
Plage de paramétrage de P10. (2n,1<n<17) : -100.0~100.0%
Le temps du Plage de paramétrage de P10. (2n+1, 1<n<17) :0.0~6553.5s(min) o
P10.31 fonctionnement de 0.0s
I'étape 14 . . .
Vit m Remarque : les vitesses prédéfinies peuvent étre définies a l'aide de
tesse muf- n'importe quelle combinaison d'entrées numériques S1~S5. Le tableau ci- 0
dessus est un exemple uniquement.
Le temps du
P10.33 fonctionnement de 0.0s (©)]
I'étane 15
Selection du temps | Les instructions détaillées sont ci-dessous :
P10.34  ACCIDEC de 0x0000 1o
etape 0-7 de PLC Code Acc/ | acci [ accr [ accr
simple i
fonctionnel|  Bitbinaire | Etape | e | pec 1 | pEC 2 | DEC 3
BIT1 | BITO 0 00 01 10 11
BIT3 | BIT2 1 00 01 10 11
BITS | BIT4 2 00 01 10 11
BIT7 | BIT6 3 00 01 10 11
P10.34
BIT9 | BIT8 4 00 01 10 11
BIT11 | BIT10 5 00 01 10 11
BIT13 | BIT12 6 00 01 10 11
o
BIT15 | BIT14 7 00 01 10 11
Sélection du temps BIT1 | BITO 8 00 01 10 11
P10.35 ACC/DEC de 0x0000
I'étape 8~15 de BIT3 | BIT2 9 00 01 10 11
PLC simple
BITS BIT4 10 00 01 10 11
BIT7 | BIT6 11 00 01 10 11
P10.35
BIT9 | BIT8 12 00 01 10 11
BIT11 | BIT10 13 00 01 10 11
BIT13 | BIT12 14 00 01 10 11
BIT15 | BIT14 15 00 01 10 11
Une fois que les utilisateurs sélectionnent le temps ACC/DEC correspondant, le bit
binaire combinant 16 sera changé en morceau décimal, puis configurera les codes
fonctionnels correspondants.
Plage de paramétrage : -0x0000 ~ OxFFFF
0 : Redémarrer a partir de la premiere étape ; arréter pendant le fonctionnement (causé par la
commande d'arrét, défaut ou perte de puissance), exécuter a partir de la premiére étape apres
Mode de le redémarrage.
Lo 1: Continuer a exécuter a partir de la fréquence d’arrét ; arréter pendant I'exécution (causé par
P10.36 réinitialisation de | |3 commande d'arrét et le défaut), le variateur enregistre automatiquement le temps de 0 (o]
PLC fonctionnement, entrer I'état aprés le redémarrage et continuer a fonctionner a la fréquence de
réglage.
Sélection de I'unité | 4 . secondes : e temps de fonctionnement de toutes les étapes est
P10.37 de temps multi- | compté par secondes 0
etapes 1 : Minutes ; le temps de fonctionnement de toutes les étapes est compté ©

par minutes
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Parametres fonctionnels

Code . o R Valeur par -
. Nom Instructions détaillées des parameétres défaut | Modifier
fonctionnel
Groupe P11 : Parameétres de protection
0x00~0x11
Unités du VOYANT :
0 : Désactiver le logiciel de perte de phase d'entrée
1: Activer le logiciel de perte de phase d'entrée
Dizaines du VOYANT :
Protection de 0 : Désactiver la protection de perte de phase de sortie
P11.00 erte de phase | L Activer la protection de perte de phase de sortie 0x10 (e)
p P Centaines du VOYANT :
0 : Désactiver la protection du logiciel de perte de phase
d'entrée
1: Activer la protection du logiciel de perte de phase
d'entrée
Réduction de _
fréquence ala | 0: Desactive
P11.01 perte de puissance| 1: Active 0 O
instantanée
Plage de paramétrage : 0.00 Hz/s ~P00.03 (la fréquence max.)
Aprés la perte de puissance du réseau, la tension du bus tombe au point
instantané de réduction de fréquence, le variateur commence a diminuer la
fréquence de fonctionnement a P11.02 permettant au variateur de régénérer la
puissance. La puissance régénérée peut maintenir la tension du bus pour
assurer un fonctionnement nominal du variateur jusqu'a la récupération de la
puissance.
Réduction de
P11.02 fréquencg ala Débit de Tension 220V 380V 660V 10.00 Hz o)
. perte de puissance Point de décroissement Is
instantanée i R 260V 460V 800V
de fréquence a la perte
de puissance soudaine
Remarque : 1. Ajuster le paramétre correctement pour éviter l'arrét causé
par la protection du variateur lors de la commutation du réseau.
2. Interdire la protection de perte de phase d'entrée pour activer cette
fonction.
0: Désactivé
1: Activé
Output curren
Overvoltage S /_l
stall point \\j
Protection contre !
P11.03 les surtensions 1 O
Output frequency
Protection contre | 120~150 %( tension de bus standard) (380 V) 136 % o
P11.04 .
les surtensions 120~150 %( tension de bus standard) (200 V) 115%
Action de la Lorsque le rapport d'augmentation réelle est inférieur au rapport de la
P11.05 limite d t fréquence de sortie pendant I'accélération d'une grande charge. Il est 0x01 O
Imite de couran nécessaire de prendre des mesures pour éviter le défaut de
Niveau de limite de | surintensité et le déclenchement du variateur.
P11.06 courant automatique| Pendant le fonctionnement du variateur, cette fonction détecte le G: 160.0 % o
courant de sortie et le comparer avec le niveau limite défini dans
P11.06. Si elle dépasse le niveau, le variateur fonctionnera a une
Le rapport fréquence stable pendant I'accélération, ou le variateur se réduira pour
décroissant fonctionner a une vitesse constante. Si elle dépasse le niveau
P11.07 pendant la limite de continuellement, la fréquence de sortie continuera a se réduire jusqu'a 10.00 Hz/s o)

courant

la limite inférieure. Si le courant de sortie est detecte pour étre
inférieur au niveau limite, le variateur accélérera pour fonctionner.
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Parametres fonctionnels

Code ] L R Valeur par .
: Nom Instructions détaillées des parametres défaut | Modifier
fonctionnel
cont Quiput current st
Limi |m|r¢ s'!f\ij t\_?:f\_;ﬂ?\% ) _,F .\Lﬁl\
| afeninen ta Tige
Output frequendy; | | 1, | 1
Sal requeficy Frest ‘I.ﬁ ——
R , 5 .
1 : : i 1 1__.-’
- lﬁ:* Eunslill:l_:t Time
= Speed >
Plage de paramétrage de P11.05 :
0 : limite de courant invalide
1: limite de courant valide
2 : la limite de courant n'est pas valide pendant la vitesse constante
Plage de paramétrage de P11.05 : 0x00~0x12
Plage de paramétrage de P11.06 : 50.0~200.0%
Plage de paramétrage de P11.07 :
0.00~50.00Hz/s
Pré-alarme de | Le courant de sortie du variateur ou du moteur est supérieur a P11.09
P11.08 surchargg du pendant plus longtemps que le temps de détection P11.10, la pré-alarme 0x000 o)
moteur/variateur | de surcharge sera sortie.
Niveau de test de
P11.09 pré-alarme de Qutput curreniy : Wan 150 % 1o
surcharge Overload f : \ :
pre-alarm point|] £ : o !
L : L1 s Time
i I ik 1
i I i ]
& I 1 i
1 [} 1 1
I Fra-alarm o Pre-alarm
- 4 i h._ill'l}{,‘
. ,_Lm.u__‘ |
RO1,ROZ2 =/ #Time
Activer et définir la pré-alarme de surcharge du variateur ou du moteur. Plage
de paramétrage: 0x000~0x131
Unités du VOYANT:
~Tempsde | pré-alarme de surcharge du moteur, respecter le courant nominal du moteur
P11.10 détection de pré- | 1 - prs-alarme de surcharge du variateur, respecter le courant nominal du 1.0s ®]
alarme de variateur
surcharge Dizaines du VOYANT:
0 : Le variateur continue a fonctionner apres la pré-alarme de sous-charge
1: Le variateur continue a fonctionner aprés la pré-alarme de sous-charge et
s'arréte aprés une défaut de surcharge
2 : Le variateur continue a fonctionner aprés une pré-alarme de surcharge et
s'arréte aprés une défaut de sous-charge
3. Le variateur s'arréte lors de la surcharge ou de la sous-charge.
Centaines du VOYANT :
0 : Détection continue
1 : Détection pendant le fonctionnement
Plage de paramétrage de P11.09 : P11.11~200 %
Plage de paramétrage de P11.10: 0.1~3600.0 s
Niveau de détection
P11.11 de la pré-alarme de | sj |e courant du variateur ou le courant de sortie est inférieur a P11.11, et 50% o
sous-charge dépasse le temps de détection P11.12, le variateur prévient de la sous-
_ _ charge de sortie.
Temps de détection| Plage de paramétrage de P11.11:
P11.12 de la pré-alarme de | 0~P11.09 ] 1.0s o
sous-charge Plage de paramétrage de P11.12 :
0.1~3600.0s
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Sélectionner I'action des bornes de sortie par défaut en sous-tension et la
réinitialisation par défaut.
0x00~0x11
Sélectionde | Unités du VOYANT :
P11.13 I'action de la borne| 0 : Action sous la sous-tension par défaut 0x00
de sortie pendant | 1 : Pas d'action sous la sous-tension par défaut
le défaut Dizaines du VOYANT :
0 : Action lors de la réinitialisation automatique
1 : Aucune action pendant la réinitialisation automatigue
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Parametres fonctionnels

Code . o R Valeur par -
fonctionnel Nom Instructions détaillées des parameétres défaut | Modifier
o . — 0
P11.14 Detectlor_1 de I'écart] 0.9 50.0 % o 5 _ 10.0% o
de vitesse Régler le temps de détection de I'écart de vitesse.
Ce parameétre sert a régler le temps de détection de I'écart de vitesse.
ASpeed
Actual detection vplse—r—T
A1 0 i
|"- i
o115 Temps de Sel delection valup:s : 05¢ o
' détection de I'écart oy ) '
de vitesse NHREY pTime
ZAn runningFault output dEu
11412, sothe inverter continues running.
t2=P11. 15
Plage de paramétrage de P11.15 : 0.0~10.0s
0x000~0x111
Unités du VOYANT: Déclassement automatique de la fréquence a la chute de
tension
0: La chute automatique de la fréquence a la baisse de tension est invalide
1: La chute automatique de la fréquence a la baisse de tension est valide
Dizaines du VOYANT: la deuxieme sélection de temps ACC/DEC
0: la seconde sélection de détection de temps ACC/DEC n'est pas valide
Réduction 1: La seconde sélection de détection de temps ACC/DEC est valide, lorsque
automatique de la | 'opération est au-dessus de P08.36, le temps ACC/DEC est commuté au second
P11.16 fréqueﬁce 3la | temps ACCIDEC 0x00 0]
chute de tension Centaines du VOYANT: sélection de la fonction STO
0: alarme STO verrouillée
Le verrouillage d'alarme signifie que lorsque STO apparait, la réinitialisation est
obligatoire aprées un recouvrement d'état.
1: alarme STO déverrouillée
L'alarme STO déverrouillée signifie que lorsque STO apparait, I'alarme STO
disparait automatiquement apres le recouvrement d'état.
Remarque : STL1~STL3 sont verrouillés par défaut et ne peuvent pas étre
réinitialisés
Groupe P13 : Paramétres de commande de SM
Courant de freinage | Une fois le variateur démarré, lorsque P01.00 = O, régler P13.14 sur une o)
P13.13 de court-circuit | valeur différente de zéro et commencer le freinage a court-circuit. 0.0%
Une fois que le variateur s'arréte, lorsque la fréquence de fonctionnement
Temps de retenue de | est inférieure a P01.09, régler P13.15 a une valeur différente de zéro et o
P13.14 freinage du A ! N s - ) 0.00s
Aemanae commencer & arréter le freinage a court-circuit et ensuite le freinage DC.
Plage de paramétrage de P13.13 : 0.0~150.0% (variateurs)
Temps de retenue de | pjage d strage de P13.14 : 0.00~50.00 ©
P13.15 freinage de l'arrét age de paramétrage de .14: 0. .00s 0.00s
Groupe P14 : Communication de série
La plage de paramétrage est : 1~247
Lorsque le maitre écrit le cadre, I'adresse de communication de I'esclave
est réglée sur 0 ; I'adresse de diffusion est I'adresse de la communication.
Adresse de Togs II'es elsclaves (,jU buds de terrain MODBUS peuvent recevoir le cadre, o
P14.00 communication rr?als esclave ne repond pas. . . . 1
locale L'adresse de communication du variateur est unique dans le réseau de

communication. Ceci est fondamental pour la communication point a point
entre le moniteur supérieur et le variateur.
Remarque : L'adresse de I'esclave ne peut pas étre définie sur 0.
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P14.01

Rapport de
transmission en
bauds

Régler la vitesse de transmission numérique entre le moniteur supérieur ef]
le variateur.

0:1200BPS

1: 2400BPS

2: 4800BPS

3: 9600BPS

4:19200BPS 4 o)
5: 38400BPS

6: 57600BPS

Remarque : Le débit en bauds entre le moniteur supérieur et le variateur
doit étre identique. Sinon, la communication n'est pas appliquée. Un débit
en bauds plus élevé augmente la vitesse de communication.
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Parametres fonctionnels

Code
fonctionnel

Nom

Instructions détaillées des parameétres

Valeur par
défaut

Modifier

P14.02

Vérification bit
numérique

Le format de données entre le moniteur supérieur et le variateur doit étre identique ou une erreur de
communication se produira.

0 : Pas de vérification (N, 8,1) pour RTU

1 : Vérification uniforme (E, 8,1) pour RTU

2 : Vérification impaire (O, 8,1) pour RTU

3 : Pas de vérification (N, 8,2) pour RTU

4 : Vérification uniforme (E, 8,2) pour RTU

5 : Vérification impaire (O, 8,2) pour RTU

6 : Pas de veérification (N, 7,1) pour ASCII

7 : Vérification uniforme (E, 7,1) pour ASCII
8 : Vérification impaire (O, 7,1) pour ASCII

9 : Pas de veérification (N, 7,2) pour ASCII

10 : Vérification uniforme (E, 7,2) pour ASCII
11 : Vérification impaire (O, 7,2) pour ASCII
12 : Pas de vérification (N, 8,1) pour ASCII
13 : Vérification uniforme (E, 8,1) pour ASCII
14 : Vérification impaire (O, 8,1) pour ASCII
15 : Pas de vérification (N, 8,2) pour ASCII

16: Veérification uniforme (E, 8,2) pour ASCII
17 : Vérification impaire (O, 8,2) pour ASCII

P14.03

Délai de réponse
de communication

0~200 ms

Cela représente l'intervalle de temps entre I'intervalle de temps lorsque le
variateur recoit les données et les a envoyées au moniteur supérieur. Si le
délai de réponse est plus court que le temps de traitement du systéme, le délai
de réponse est le temps de traitement du systeme, si le délai de réponse est
supérieur au temps de traitement du systéme, puis aprés que le systeme traite
les données, il attend jusqu'a ce que le délai de réponse pour envoyer les
données au moniteur supérieur.

P14.04

Temps de défauts
de temps de
communication

0.0 (invalide), 0.1~60.0s

Lorsque le code fonctionnel est défini comme 0.0, le paramétre de temps de
communication n'est pas valide.

Lorsque le code fonctionnel est défini comme non nul, si l'intervalle entre deux
communications dépasse les heures supplémentaires de communication, le
systeme déclarera « 485 défauts de communication » (CE).

0.0s

P14.05

Traitement par
défaut de
transmission

0 : Alarme et s’arréte librement

1: Pas d'alarme et continue a fonctionner

2 : Pas d'alarme et arrét selon les moyens d'arrét (uniquement sous la
commande de la communication)

3 : Pas d'alarme et arrét en fonction des moyens d'arrét (sous tous les modes
de commande)

P14.06

Traitement par
défaut de
transmission

0x00~0x11
Unités du VOYANT :

0 : Ecrire avec réponse : le variateur répond a toutes les commandes lecture et
d'écriture du moniteur supérieur.

1 : Ecrire sans réponse : le variateur répond uniquement & la commande lecture
autre que la commande d'écriture du variateur. L'efficacité de la communication
peut étre augmentée par cette méthode.

Dizaines du VOYANT : (réservé)

0 : Cryptage de communication valide
1: Cryptage de communication invalide

0x00

P14.07

Réservé

P14.08

Réservé

]

Groupe P17 : Fonction de surv

eillance

Fréquence de

Afficher la fréquence réglée de courant de la plage du variateur : 0,00

P17.00 réglage Hz~P00.03 e
Fréguence de | Afficher la fréquence réglée de courant de sortie de la plage du variateur :
P17.01 sortie 0.00Hz~P00.03> ®
Fréquence de Afficher la fréquence de référence de la rampe de courant de la plage du
P17.02 référence de rampe variateur : 0,00 Hz~P00.03 °
] | Afficher de la tension de sortie du courant de la plage du variateur :
P17.03 Tension de sortie | g~1200v ®
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Code i L R Valeur par -
. Nom Instructions détaillées des parameétres défaut | Modifier
fonctionnel
| Afficher le courant de sortie de courant de la plage du variateur :
P17.04 Courant de sortie | 9. 0~5000.0A ®
Vitesse du moteur | Afficher la vitesse de rotation de la plage du moteur : 0~65535RPM
P17.05 ®
Afficher le courant de couple de courant de la plage du variateur :
P17.06 Courant de couple | 9.0~5000.0A ®
Courant magnétisé| Afficher le courant magnétisé de courant de la plage du variateur :
P17.07 0.0~5000.0A ®
Puissance du Afficher la puissance de courant du moteur.
P17.08 moteur Plage de paramétrage : -300.0%~300.0% (courant nominal du moteur) ®
| Afficher le couple de sortie de courant de la plage du variateur : -
P17.09 Couple de sortie | 250,0~250,0%
L'ev:aluanon dela Evaluer la fréquence du rotor du moteur sur de la plage du vecteur en
P17.10 fréquence du | poycle ouverte : 0.00~P00.03 ®
moteur
Tension de bus DC| Afficher la tension de bus DC de courant de la plage du variateur :
P17.11 0.0~2000.0V ®
Commuter I'état des | Afficher I'état des bornes d’entrée de commutation de courant de la plage
P17.12 bornes d’entrée du variateur : 0000~00FF ®
Commuter I'état des | Afficher I'état des bornes de sortie de commutation de courant de la plage
P17.13 bornes de sortie | du variateur : 0000~000F 1 d
Réaglage numérigud Afficher le réglage a l'aide du clavier de la plage du variateur :
P17.14 9% 949 0.00Hz~P00.03 ®
Référence de | Afficher la référence de couple, le pourcentage du couple nominal de
P17.15 couple courant du moteur. ®
' Plage de paramétrage : -300.0%~300.0% (courant nominal du moteur)
Vitesse linéaire | Afficher la vitesse linéaire de courant de la plage du variateur : 0~65535
P17.16 ®
P17.17 Réservé
Valeur de Afficher le nombre de comptage de courant de plage du variateur :
P17.18 comptage 0~65535 ®
Tension d'entrée | Afficher la plage du signal d'entrée analogique Al1l : 0.00~10.00V
P17.19 All
(]
Tension d'entrée | Afficher la plage du signal d'entrée analogique Al2 : 0.00~10.00V
P17.20 Al2
®
Tension d'entrée | Afficher la plage du signal d'entrée analogique Al2 : -10.00~10.00V
P17.21 Al3
®
Fréquence d'entrée Afficher la plage de la fréquence d'entrée HDI : 0.00~50.00kHz
P17.22 HDI °
Valeur de Afficher la plage de la valeur de référence PID : -100,0~100,0%
P17.23 e
référence PID ®
Valeur Afficher la plage de la valeur de retour PID : -100,0~100,0%
P17.24 . -
rétrospective PID ®
Facteur de puissance| Afficher le facteur de puissance du courant la plage du moteur : -1.00~1.00
P17.25 du moteur
®
Temps de Afficher le temps de fonctionnement la plage du courant du variateur :
P17.26 fonctionnement de | 0~65535min P
courant
PLC simple et
stade du courant | Afficher le PLC simple et la plage de I'étape de courant de la vitesse multi-
P17.27 . . ®
de la vitesse multi-

étapes

étapes : 0~15
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Code ] L . Valeur par -
: Nom Instructions détaillées des parametres défaut | Modifier
fonctionnel
Sortie du Le pourcentage du couple nominal du moteur relatif, afficher la plage de la
contréleur ASR | sortie du contréleur ASR : -300.0%~300.0% (courant nominal du moteur)

P17.28 o
P17.29 Réservé @
P17.30 Réservé ®
P17.31 Réservé [ )

Lien du flux Afficher la liaison du flux magnétique du moteur.
P17.32 magnétique | plage : 0,0%~200,0% ®

Référence de  [Afficher la référence de courant passionnant dans le mode de contrdle vectoriel.
P17.33 courant pr:lssionnant,:,mge - .3000.0~3000.0A o
1734 Référence de Affiche.r la référence du courant de couple dans le mode de contrble vectoriel. ®

. courant de couple Plage : -3000.0~3000.0A
Courant d'entrée | Afficher le courant d'entrée en CA.
P17.35 CA Plage : 0.0 ~ 5000.0A ®
Afficher le couple de sortie. La valeur positive est dans |'état de couple de
P17.36 Couple de sortie conduite, et la valeur négative est dans I'état de couple de freinage. ®
Plage : -3000.0Nm~3000.0Nm

Comptage de

P17.37 surcharge du moteur | 0~100 (OL1 lorsque 100) ®
) Afficher la sortie PID

P17.38 Sortie PID -100.00~100.00%
P17.39 Réservé

6 ldentifier le défaut

6.1 Maintenance

S'il est installé dans un environnement approprié, le variateur nécessite trés peu de maintenance. Le tableau répertorie
les intervalles de maintenance de routine recommandés par IMO.

Partie de vérification

Element de vérification

Méthode de vérification

Criteres

Environnement ambiant

Vérifier la température ambiante, I'humidité

et les vibrations et s'assurer qu'il n'y a pas

de poussiére, de gaz, de brouillard d'huile
et de goutte d'eau.

Examen visuel
et test
d'instrument

Conforme au manuel

S'assurer qu'il n'y a pas d'outils ou d'autres

objets étrangers ou dangereux

Examination visuelle

Il n'y a pas d'outils ou

d'objets dangereux.

S’assurer que le circuit principal et le

Mesure par multimétre

Conforme au manuel

Tension circnit de caommande sant narmaiiy
. . . . . . Les caractéres sont
S’assurer que l'affichage est clair et lisible Examination visuelle o
affichés normalement.
Clavier
S’assurer que les caractéres sont N .
T au Examination visuelle Conforme au manuel
affichés correctement
S’assurer que les vis sont bien serrées | Serrer pour corriger le couple NA
S'assurer qu'il n'y a pas de distorsion, de
fissures, de dommages ou de décoloration E L isuell NA
Circuit ; causés par un sur-chauffage et un xamination visuelle
principal Communément | jejjlissement de la machine et de llisolant.
utilisé
Remarque : La décoloration
S’assurer qu'il n'y a pas de poussiére ou de Examination visuelle du cuivre est normale et ne
saleté représente pas une défaut.
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Partie de vérification Article de vérification Méthode de vérification Criteres
cont S’assurer qu'il n'y a pas de distorsion
ou de décoloration des conducteurs Examination visuelle NA
Cables causés par sur-chauffage.
électriques ou s - .
assurer gqu'il n'y a pas de fissures ou de E A .
A . . xamination visuelle NA
des conducteurs décoloration des couches de protection.
Emplacement des S’assurer qu'il n'y a pas de fuite Examination visuelle NA
S’assurer qu'il n'y a pas de coulures, de o ]
décolorations, des fissures et d'expansion du Examination visuelle NA
boitier.
Estimer le temps d'utilisation
S’assurer que la soupape de sécurité en fonction de la NA
Conde_nsateurs est au bon endroit. maintenance ou mesurer la
de filtrage capacité statique.
L . s . Mesurer la capacité par La c,apacne ste}thue ?St
Si nécessaire, mesurer la capacité statique. . supérieure ou égale a la
instruments. o
valeur d'origine * 0,85.
S'assurer qu'il n'y a pas de dommages Odorat et examination NA
causés par sur-chauffage. visuelle
Resistors - — - — - —
S’assurer que la résistance n'est pas en Examination visuelle. Les résistances sont en
circuit ouvert. Mesurer avec plusieurs |+ 10% de la valeur standard.
meétres.
Transformateurs | S’assurer qu'il n'y a pas de vibrations Ecoute, odorat et NA
et selfs anormales, de bruit ou d'odeurs. €xamination visuelle.
S’assurer qu'il n'y a pas de bruit de
e \ . . . Ecouter.
Contacts vibration oul le variateur est installé. NA
électromagnétique
et relais S assurer que le cor)tacteur est en bon Examination visuelle NA
état de fonctionnement.
S'assurer qu'il n'y a pas de vis et de Serrer pour corriger le NA
contacts libres. couple
S’assurer qu'il n'y a pas d'arébme Odorat et NA
ou de décoloration. Examination
visuelle.
Circuit de . ) . !
PCB et prises S’assurer qu'il n'y a pas de fissures, de Examination visuelle
commande dégats, de distorsion ou de rouille. NA
Examination visuelle ou
S'assurer qu'il n'y a pas de fuite ou de estimation du temps NA
distorsion des condensateurs. dutilisation en fonction des
informations de maintenance
Prévoir s'il existe un bruit et une vibration Ecqute et examination .
ANOrMaLx visuelle ou tourner Rotation stable
' manuellement.
Ventilateur de . I ., S A
refroidissement | Verifier que le ventilateur est securisé dans Serrer si relaché. NA
Systéme de le boitier.
refroidissement Examination visuelle ou
S’assurer qu'il n'y a pas de décoloration estimation du temps NA
causée par sur-chauffage. d'utilisation en fonction des
informations de
maintenance.
Conduit de Vérifier le débris ou l'objet étranger dans Examination visuelle NA
ventilation I'évent d'air du ventilateur de '
refroidissement.

6.1.1 Ventilateur de refroidissement

Le ventilateur de refroidissement du variateur a une durée de vie minimale de 25 000 heures de fonctionnement. La durée
de vie réelle dépend de l'utilisation du variateur et de la température ambiante.
Les heures de fonctionnement se trouvent a travers P07.14 (heures accumulées du variateur).
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Le défaut du ventilateur peut étre prédit par le bruit croissant des paliers du ventilateur. Si le variateur fonctionne dans
une partie critique d'un processus, le remplacement du ventilateur est recommandé une fois que ces symptdomes
apparaissent. Les ventilateurs de rechanges sont disponibles chez IMO.

f e Lire et suivre les instructions du chapitre Précautions de sécurité. Ignorer les instructions
entrainerait des blessures physiques, des déces ou pourrait endommager I'équipement.

1. Arréter le variateur et le débrancher de la source d'alimentation AC et attendre le temps minimum indiqué sur le
variateur.
2. Mettre le support du ventilateur hors du chéassis avec un tournevis et soulever légerement le support du ventilateur
a charniéere depuis son bord avant.
3. Débrancher le cable du ventilateur. Retirer le support d'installation.
4. L'installation est opposée a la procédure de retrait. Faire attention a la direction de l'air du variateur et du
ventilateur comme la figure ci-dessous

R

ALLLLL

R

ARRREAN.

TIEEAN ALY

1

Figure 6-1 : Installation du ventilateur des variateurs 3 PH, 380 V, >4 kW
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6.1.2 Condensateurs

Charger les condensateurs
Les condensateurs de bus DC doivent étre chargés selon les instructions ci-dessous si le variateur a été stocké pendant
une longue période. Le temps de stockage est compté a partir de la date de fabrication.

Temps Principe de fonctionnement

Temps de stockage inférieur a 1 an | Fonctionnement sans charge

Temps de stockage : 1-2 ans | Se connecter avec l'alimentation pendant 1 heure avant la premiere commande ALLUME

Utiliser une surtension pour charger le variateur

« Ajouter une tension nominale de 25% pendant 30 minutes
Temps de stockage :2-3 ans * Ajouter une tension nominale de 50% pendant 30 minutes
« Ajouter une tension nominale de 75% pendant 30 minutes
« Ajouter une tension nominale de 100% pendant 30 minutes

Utiliser une surtension pour charger le variateur

< Ajouter une tension nominale de 25% pendant 2 heures
Temps de stockage de plus de 3 ans < Ajouter une tension nominale de 50% pendant 2 heures
< Ajouter une tension nominale de 75% pendant 2 heures
< Ajouter une tension nominale de 100% pendant 2 heures

La méthode d'utilisation de la surtension pour charger le variateur :

La sélection correcte de la surtension dépend de la puissance d'alimentation du variateur. La puissance électrique
monophasée 200V AC/2A appliquée au variateur avec une tension d'entrée mono/triphasée de 200 VAC. Le variateur avec
une tension mono/triphasée de 200 VCA peut appliquer une tension de puissance monophasée de 200 VAC/2A (L + a R et
N a S ou T). Tous les condensateurs de bus DC chargent en méme temps car il y a un redresseur.

Le variateur a haute tension a besoin d'une tension suffisante (par exemple, 380 V) pendant le chargement. La faible

puissance du condensateur (2A est suffisante) peut étre utilisée car le condensateur ne nécessite presque pas de courant
lors de la charge.
Changer les condensateurs électrolytiques

e Lire et suivre les instructions du chapitre Précautions de sécurité. Ignorer les instructions
peut entrainer des blessures physiques, des décés ou des dommages a I'équipement.

Changer les condensateurs électrolytiques si les heures de travail des condensateurs électrolytiques dans le variateur
sont supérieures a 35000. Bien vouloir contacter IMO pour des instructions détaillées.

6.1.3 Céable d’alimentation

« Lire et suivre les instructions du chapitre Précautions de Sécurité. Ignorer les instructions
peut entrainer des blessures physiques, des décés ou des dommages a I'équipement.

1. Arréter le variateur et le débrancher de la ligne électrique. Attendre le temps minimum indiqué sur le variateur.
2. Vérifier I'étanchéité des connexions des cables d'alimentation.
3. Restaurer l'alimentation.

6.2 Solution par défaut

f « Seul le personnel compétent est autorisé a entretenir le variateur. Lire les consignes de sécurité du
chapitre : Précautions de sécurité avant de travailler sur le variateur.

6.2.1 Indications d'alarme et de défaut

Le défaut est indiqué par des voyants. Voir la procédure d'opération. Lorsque le voyantl TRIP_est allumé, un message
d'alarme ou de défaut sur l'afficheur indique un état du variateur anormal. En utilisant les informations fournies dans ce
chapitre, la plupart des causes d'alarme et de défaut peuvent étre identifiées et corrigées. Sinon, contacter IMO.
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6.2.2 Comment réinitialiser

Le variateur peut étre réinitialisé en appuyant sur la toucHe STOP/RESET , par entréé numérique ou par cycle de
puissance. Lorsque le défaut a été effacé, le moteur peut étre redémarré.

6.2.3 Instruction et solution de défauts

Procéder comme suit aprés le défaut du variateur :
1. Vérifier correctement les fonctions du clavier.

2. Si aucune défaut n'a trouvé le groupe de commande P07 et le code de défaut de parameétre correspondant pour confirmer
I'état de déclenchement.

3. Vérifier le tableau suivant pour des causes et des solutions possibles.
4. Effectuer les actions appropriées la réparation par défaut
5. Réinitialiser ou allumer le variateur. S’assurer qu'il est sécuritaire de faire fonctionner le variateur avant de l'utiliser.

Code de défaut| Type de défaut Cause possible Solutions
outl Défaut IGBT Ph-U | ¢ Temps d'accélération trop court « Accroitre le temps Acc
out2 Défaut IGBT Ph-V | Défaut du module IGBT e Changer l'unité de puissance
* Mauvaise action causée par des interférences » Vérifier les cables d'alimentation
ouUt3 Défaut IGBT Ph-W . il;igf)rr;r;?exmn des cébles du moteur est relachée ou . Ins'p.ec.ter les e_qmpe[nents externes
et éliminer les interférences
* Mise a la terre d'une mauvaise connexion
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Code de défaut

Type de défaut

Cause possible

Solutions

Surintensité lors de

1. Accroitre le temps ACC

ocC1 l'accélération 2. Vérifie_r la puissanc_e d’entrée
g s . 3. Sélectionner le variateur avec une
1. L'accélération ou la décélération est trop rapide. ;
Surintensité lors de la | 2. Tension d'alimentation trop basse puissance plus large
oc2 décélération 3. La puissance du variateurpest trop faible 4. Vérifier sila charge est un court-
) L ’ circuit (mise a la terre du court-circuit ou
4. Les transitoires de charge sont anormaux. du court —circuit du fil) ou si la rotation
5. Court-circuit ou perte de phase de sortie. ,
6. Forte interférence externe. n ESt, pas souple.. . .
Surintensité a 7. La protection contre les surtensions n'est pas 5. Vérifier la configuration de sortie.
0Cs3 vitesse constante ouverte. 6 VeI:IfIEI’ s'ily a forte
interférence.
7. Vérifier le réglage relatif aux
codes fonctionnels.
ovi Surtension pendant 1. Vér!ﬁer la puissance d’entrée
l'accélération . ] 2. Vérifier si le temps DEC de la charge est
- 1. La tension d'entrée est anormale. trés court ou si le variateur démarre pendant
ov2 Surtension pendant 2. Régénération de tension. . la rotation
la décélération 3. Pas de composants de freinage. 3. Installer les composants de freinage.
— 4. L'énergie de freinage n'est pas ouverte 4. Vérifier le réglage relatif aux codes
ov3 : surtension a fonctionnels
vitesse constante )
1. Vérifier la puissance d’entrée de la ligne
uvV Sous tension du bus | 1. Tension d'alimentation trop basse. d’'alimentation.
DC 2. La protection contre les surtensions n'est pas 2. Veérifier le réglage relatif aux
ouverte. codes fonctionnels.
1. Vérifier la tension d’alimentation d’entrée
1. Tension d'alimentation trop basse. 2. Réinitialiser le courant nominal du
oL1 Surcharge du moteur| 2. Le réglage de courant de la surcharge est moteur
incorrect. 3. Vérifier la charge et ajuster le
3. Les délais de décrochage du moteur ou de charge | niveau de couple
sont trop forts
, L. 1. Accroitre le temps ACC
1. Temps d'accelération trop court. 2. Eviter le Redémarrage aprés l'arrét.
2. Réinitialiser le moteur rotatif 3. Vérifier la puissance de la ligne
oL2 Surcharge du 3. Tension d'alimentation trop faible. d’alimentation.
variateur 4. Charger trop haut. 4. Sélectionner le variateur nominal le plus élevé.
5. Commande vectorielle en boucle fermée, réglage |s5. selectionner la taille correcte du moteur
incorrect
oL3 Surcharge électrique Le variateur signgl_er_a une pré-alarme de surcharge | Vérifier la charge et le point pré-alarme de
selon la valeur définie. surcharge.
Perte de phase . ) 1. Vérifier la puissance d’entrée
SPI d'entrée Perte de phase ou fluctuation des entrées R, S, T > Verifier la (Fj)istribution dinstallation
Perte de phase de | Entrée de perte de phase U, V, W (ou charge 1. Vérifier la distribution de sortie
SPO sortie triphasée de maniére importante) 2. Vérifier le moteur et le cable
1. Se référer a la solution de sur-courant
OH1 Rectifier le 2. Nettoyer I'évent d’air bloqué ou
surchauffage changer de ventilateur
1. Bourrage du conduit d'air ou dégats du ventilateur | 3. Réduire la température ambiante
2. La température ambiante est trop élevée. 4. Vérifier et reconnecter
3. Le temps de fonctionnement en surcharge est trop | 5- Changer d'alimentation
OH2 Surchauffage IGBT long. 6. Changer I'unité d’alimentation
7. Changer le panel de commande principal
EF Défaut externe Déclenchement de défaut externe opéré Sl. \y/enﬂgr le peripherique externe connecté a
'entrée S1~S4
1. Régler le taux correct en baud
. o . 2. Vérifier les fils de connexion de
1. Le réglage (}u débit en bauds est incorrect. communication.
CE Erreur de 2. E'rreur de cablage. N . 3. Régler I'adresse correcte de
communication 3.L adre_sse de communication est incorrecte. communication.
4. Le bruit RF]. 4. Vérifier les connexions de mise en terre et
de blindage du cable.
. Mauvaise connexion du tableau de commande. 1. Vvérifier le connecteur et reconnecter.
E Défaut de détection . La source d’énergie auxiliaire est mauvaise 2. Changer de carte

de courant

A WNPE

. Défaut des composants du tableau.
. Le circuit de modification est anormal.

3. Changer le défautau de commande principal
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Code de défaut

Type de défaut

Cause possible

Solutions

1. Inadéquation entre variateur et moteur.
2. Le paramétre nominal du moteur correspond a
I'indice du moteur.

1. Changer le mode du variateur

2. Régler le paramétre nominal en fonction
de la plague signalétique du moteur

3. Retirer la charge du moteur.

tE Défaut de I'autotuning 3. Le décalage entre les parametres de la 4. Vérifie( la connexion du moteur et régler
syntonisation et le paramétre standard est grand. le parametre. o .
4. Syntonisation d'h & tai 5. Vérifier si la fréquence limite supérieure
- Syntonisation d'heures supplementaires est supérieure a 2/3 de la fréquence
nominale.
1. Erreur de commande de I'écriture et de la lecture | 1. Appuyer sur ARRETER/REINITIALISER
EEP Défaut EEPROM | des paramétres pour réinitialiser
2. Dommages a 'lEEPROM 2. Changer le tableau de commande
principal.
Défaut du retour PID | 1. Retour PID hors ligne 1. Vérifier le signal de retour PID
PIDE 2. La source de retour PID disparait 2. Vérifier la source de retour PID
1. Défaut du circuit de freinage ou cablage 1. Vérifier 'unité de freinage et
staut de I'unité d endommagé. installer le cablage correct
bCE De auft e funite de | 5 Capacité insuffisante de la résistance de freinage | 2. Augmenter la capacité de la
reinage externe. résistance de freinage.
END Atteinte du temps de | Le temps réel de fonctionnement réel du variateur Réinitialisation requise. Retourner
réglage d'usine est supérieur au temps de fonctionnement du a IMO pour réinitialiser.
réglage interne.
) ) . Vérifier le cable du clavier et s’assurer
. Conrjexmn du cI§V|er trop bas ou hors Ilgng. d'une bonne connexion.
PCE Erreyr le Le cable.du cIav!er est trop long ou un.brun RFI. Vérifier I'environnement et éliminer la
communication du Une partie des circuits de communication du source RFI :
clavier clavier ou de la carte principale est défectueuse Changer de matériel et contacter IMO
Connexion du clavier trop bas ou hors ligne ; <rifier 'envi sliminer |
UPE Erreur de chargement| Le cable du clavier est trop long ou un bruit RFI. \s/cirjlr(l:eer Rtla:r:vwonnement eteliminer la
& Une partie des circuits de communication du : L.
de parametres P 1~ . Changer de matériel et contacter IMO
clavier ou de la carte principale est défectueuse
Connexion du clavier trop mauvaise ou hors ligne. Vérifier I'environnement et éliminer
Erreur de Le céble du clavier est trop long et il y a un fort bruit | la source RFI ;
DNE téléchargement de | RFI. Modifier le logiciel et contacter les
paramétres Erreur de stockage de données dans le clavier données de sauvegarde IMO dans
le clavier a nouveau
Défaut de mise a la | 1. L'entrée du variateur est en court-circuit avec le sol| 1. Vérifier la connexion du moteur
ETH1 terre 1 2. Défaut dans le circuit de détection de courant 2.Changer le tableau
- — 3. La puissance du moteur et les paramétres de 3.Changer le défautau de commande
Défaut de mise a la . . : . s
ETH2 ; 2 puissance du variateur sont incompatibles. principal
erre 4. Rétablir le bon paramétre du moteur
LL Défaut de sous- Le variateur signalera la pré-alarme de sous-charge | Vérifier la charge et le point de
charge électronique | en fonction de la valeur définie. pré-alarme de la sous-charge
STO Coupure de sécurité | La fonction STO fonctionne normalement
du couple
STL1 Canal anormal H1 Un défaut ou un défaut du circuit électrique interne c’est produit au canal H1
STL2 Canal anormal H2 Un défaut ou un défaut du circuit électrique interne c’est produit au canal H2
Canaux H1 et H2
STL3 anormaux Un défaut ou défaut du circuit électrique interne c’est produit aux canaux H1 et H2
simultanément simultanément
Défaut de vérification du code R Lo , L,
CrCE de sécurité FLASH CRC Une erreur produite a la vérification du code sécurisé STO FLASH CRC

6.2.4 Autres états

Code de défaut

Type de défaut

Cause possible

Solutions

P ETEINT

Systeme d’extinction

Systeme d’extinction ou basse tension DC

Vérifier la tension d'alimentation
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7 Protocole de communication

7.1 Introduction au protocole Modbus

Le protocole Modbus est un protocole de communication appliqué aux variateurs électriques. Avec ce protocole, le
contr6leur peut communiquer avec d'autres périphériques via le réseau (le canal de transmission de signal ou la couche
physique, tel que RS485), et avec cette norme industrielle, les dispositifs de commande de différents fabricants peuvent
étre connectés a un réseau industriel avec la commodité d'étre surveillés.

Il existe deux modes de transmission pour le protocole Modbus: le mode ASCII et le mode RTU (Remote Terminal Units).
Sur un réseau Modbus, tous les périphériques doivent sélectionner le méme mode de transmission et leurs parameétres
de base tels que le débit en bauds, le bit numérique, le bit de vérification et le bit d'arrét doivent étre identiques.

Le réseau Modbus est un réseau de commande avec des esclaves uniques ou multiples, ce qui signifie qu'il n'existe
gu'un seul appareil comme maitre et les autres esclaves sur un réseau Modbus. Le maitre signifie 'appareil qui parle
activement pour envoyer un message au réseau Modbus par la commande et l'interrogation sur d'autres périphériques.
L'esclave désigne le périphérique passif qui envoie un message de données au réseau Modbus seulement aprés avoir
recu le message de commande ou d'interrogation (commande) du maitre (réponse). Une fois que le maitre envoie un
message, il y a une période de temps pour que les esclaves contrdlés ou interrogés répondent, ce qui garantit qu'il n'y a
gu'un seul message d'envoi d'esclave au maitre a la fois pour éviter les pertes de message ou de requétes.
Généralement, I'utilisateur peut configurer PC, PLC, IPC et HMI comme maitres pour réaliser la commande centrale. Le
fait de configurer un appareil comme un maitre est une garantie. Par exemple, lorsque le moniteur supérieur est en cours
d'exécution, si l'opérateur clique sur I'envoi de la commande, le moniteur supérieur peut envoyer un message de
commande méme s'il ne peut pas recevoir le message d'autres périphériques. Dans ce cas, le moniteur supérieur est le
maitre. Et si le concepteur fait en sorte que le variateur n‘envoie les données qu'apres réception de la commande, le
variateur est I'esclave.

Le maitre peut communiquer avec un esclave seul ou avec plusieurs esclaves. Pour la commande a une seule visite,
I'esclave devrait réagir a un message de réponse ; pour le message de diffusion du maitre, I'esclave n'a pas besoin de
réactiver le message de réponse.

7.2 Application du variateur

Le protocole Modbus du variateur est le mode RTU et la connexion physique RS485 est a 2 fils.

7.2.1 RS485 a 2 fils

L'interface du RS485 a 2 fils fonctionne en semi-duplex et son signal de données applique également une transmission
différentielle. 1l utilise des paires torsadées, dont l'une est définie comme A (+) et l'autre est définie comme B (-).
Généralement, si le niveau électrique positif entre A et B est compris entre + 2~ + 6V, la logique « 1 » s’applique, si le niveau
électrique est compris entre -2V~ -6V ; c'est la logique « 0 ».

485+ sur le bornier correspond a A et 485- a B.

Le débit de communication en baud renvoie au nombre de bits binaires par seconde. L'unité est bit/s (bps). Plus le débit
en baud est élevé, plus la vitesse de transmission est rapide et plus l'interférence est faible. Si les paires torsadées de 0,56
mm (24 AWG) sont appliquées comme cébles de communication, la distance de transmission max. est comme suit :

Débit Distance de Débit Distance de Débit Distance de Débit Distance de
en Baud| Transmission max. en Transmission max. en Transmission max. en Transmission max.
Baud Baud Baud
2400 1800 4300 1200m 9600 goom 19200 go0m

Il est recommandé d'utiliser des cables blindés et de faire en sorte que le blindage soit relié a la terre.

Il est recommandé d'utiliser une résistance de terminaison de 120 Q, car la performance sera affaiblie si la distance
augmente méme si le réseau peut bien fonctionner sans résistance de charge.
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7.2.1.1 Application avec 1 seul variateur :

La figure 7-1 est la figure de connexion Modbus du variateur et du PC. Généralement, I'ordinateur n'a pas d'interface
RS485, le RS232 ou l'interface USB de I'ordinateur doit étre convertie avec un convertisseur RS485. Connecter la borne A
de RS485 a la borne 485+ du variateur et B a la borne 485-. Il est recommandé d'utiliser des paires torsadées avec blindage.

Lors de I'application du convertisseur RS232-RS485, si l'interface RS232 de I'ordinateur est connectée a l'interface RS232
du convertisseur, la longueur du cable doit étre aussi courte que possible avec une longueur maximum de 15 m. Il est
recommandé de connecter le convertisseur RS232-RS485 a l'ordinateur directement. Si I'on utilise un convertisseur USB-
RS485, le fil devrait également étre aussi court que possible.
Sélectionner une interface droite sur le moniteur supérieur de I'ordinateur (sélectionner l'interface du convertisseur RS232-
RS485, tel que COM1) apres le cablage et définir les paramétres de base tels que la vitesse de transmission de la
communication et le bit de vérification numérique a la méme fréquence que le variateur.

Twisted pairs with shied screen

B ]
| arth RS485 Rout
Earth o- [485+

© Converter from (o=
RS232to RS485

Computer

Figure 7-1 : Connexion physique en application unique RS485

7.2.1.2 Applications Multi-esclaves :

En applications multiples, la connexion en chaine et la connexion en étoile sont couramment utilisées.
La connexion en chaine est requise dans les normes de bus de terrain industriel RS485. Les deux extrémités sont
connectées aux résistances de 120 Q des bornes qui sont représentées dans la figure 7-2.

Twisted pair cables with shield screen

i |: ",.\ J-"__"\‘ Pl "\‘ ',""-,.\ J—'_____‘,.‘ _a'r_"\\ ‘-r'__

:

aE. < |assei<l_ 2<{_ |a852< <(_ |485+ 1200
: .

- 2 ot i e stz ~. i i g terminal/resistor
[ [ lass [ [1[ass 1= 485
Earth Earth Earth
CDMEHEBS232 .- A I N
GNii RSM15m
Computer
b ADD 1 ADD 2 ADD n

Figure 7-2 : Applications type connexion en chaine

La figure 7-3 représente la connexion étoile. La résistance de terminaison doit étre connectée aux deux appareils dont la
distance est la plus longue.
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(Périphérique 1 # et 15 #))

& ﬁ‘\
in control
device

32«

158

Figure 7-3 : Connexion par étoile

Il est recommandé d'utiliser des cébles blindés dans une connexion multiple. Les paramétres de base des périphériques, tel
que le débit en bauds et le bit de vérification numérique en RS485, devraient étre identiques et il ne devrait pas y avoir
d'adresse répétée.
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7.2.2 Mode RTU
7.2.2.1 Format de la base de communication RTU

Si le controleur est configuré pour communiquer en mode RTU dans le réseau Modbus, chaque octet de 8 bits dans le
message comprend deux caracteres hexadécimaux de 4 bits. Par rapport au mode ACSII, ce mode peut envoyer plus de
données au méme débit en bauds.

Systéme de code

- 1¢" bit de démarrage

- 7 ou 8 bits numériques, le bit minimum valable peut étre envoyé en premier. Chaque image de 8 bits comprend deux
caractéres hexadécimaux (0...9, A... F)

- 1 bit de vérification pair/impair. S'il n'y a pas de vérification, le bit de vérification pair/impair n'existe pas.
- 1 bit d’arrét (avec vérification), 2 bits (pas de vérification)

Champ de détection d'erreur

- CRC

Le format de données est illustré ci-dessous :

Trame de caractéres 11 bits (BIT1~BIT8 sont les bits numériques)

[Bitde démarrage | BIT[ BIT2 | BIT3 | BIT4 | BT5 | BIT6 | BIT7 | BIT8 | Bitde werification | Bitdarret |

Trame de caractéres 10 bits (BIT1~BIT7 sont les bits numériques)

| Bitde démarrage| BIT1| BIT2 | BIT3 | BT4 | BITS | BIT6 | BITY | Bit de verification| Bit darret |

Dans le cas d’'une trame 1 caractére, le bit numérique prend effet. Le bit de démarrage, le bit de contrdle et le bit d’arrét sont
utilisés pour envoyer le bit numérique directement a l'autre périphérique. Le bit numérique, la vérification paire/impaire et le
bit d’arrét doivent étre définis comme étant les mémes dans une application réelle.

Le temps de pause minimale Modbus entre les trames ne doit pas étre inférieur a 3,5 octets. Le périphérique réseau détecte,
méme pendant l'intervalle de temps, le bus réseau. Lorsque le premier champ (le champ d'adresse) est recu, le périphérique
correspondant décode le caractére de transmission suivant. Lorsque l'intervalle de temps est d'au moins 3,5 octets, le
message se termine.

L'ensemble de la trame du message en mode RTU est un flux de transmission continu. S'il y a un intervalle de temps(plus
de 1,5 octet) avant I'achévement de la trame, le périphérique récepteur renouvelle le message incomplet et considére I'octet
suivant comme champ d'adresse du nouveau message. En tant que tel, si le nouveau message suit le précédent dans
l'intervalle de temps de 3,5 octets, le périphérique récepteur traitera le message de la méme maniére que le message
précédent. Si ces deux phénomenes se produisent tous lors de la transmission, le CRC générera un message d'erreur pour
répondre aux périphériques d'émission.

La structure standard de la trame RTU :

DEBUT T1-T2-T3-T4 (temps de transmission de 3,5 octets)
ADDR Adresse de communication : 0~247 (systeme décimal) (0 est I'adresse de diffusion)

03H : lire les parameétres esclaves

CMD 06H : écrire les parametres esclaves

DONNEES (N-1) Les données de 2* N octets sont le contenu principal de la communication ainsi que le

DONI.\.II.EES ©) noyau de I'échange de données
Bit de poids faible CRC CHK

Bit de poids élevé CRC CHK
FIN T1-T2-T3-T4 (temps de transmission de 3,5 octets)

Valeur de détection : CRC (16BIT)

7.2.2.2 Vérification de I'erreur de la trame de communication RTU

Divers facteurs (tels que le bruit RFI) peuvent provoquer une erreur dans la transmission de données. Par exemple, si le
message d'envoi est une logique « 1 », la différence de potentiel A-B sur RS485 devrait étre de 6V, mais elle peut étre de -
6V en raison d'une interférence électromagnétique, puis les autres appareils prennent le message envoyé comme logique
« 0 ». S'il n'y a pas de vérification d'erreur, les périphériques de réception ne trouvent pas le message erroné et peuvent
donner une réponse incorrecte qui entraine un résultat mauvais. Par conséquent, la vérification est essentielle pour le
message.

Le theme de vérification est : I'expéditeur calcule les données envoyées selon une formule fixe, puis envoie le résultat avec
le message. Lorsque le récepteur obtient ce message, il calcule un autre résultat selon la méme méthode et le compare a
celui du message envoyé. Si les deux résultats sont identiques, le message est correct. Sinon, le message est incorrect.

La vérification de I'erreur de la trame peut étre divisée en deux parties : la vérification de bits de l'octet et la totalité de la
vérification de données de la trame (vérification CRC).
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Vérification de bit de I'octet

L'utilisateur peut sélectionner la vérification de bits ou non, ce qui affecte le paramétre de bit de contrble de chaque octet.
Définition de la vérification standard: ajouter un bit de vérification uniforme avant la transmission de données pour illustrer le
nombre de « 1 » dans la transmission de données est le nombre impair ou le méme nombre. Quand il est égal, 'octet de
contr6le est « 0 », sinon l'octet de contrdle est « 1 ». Cette méthode est utilisée pour stabiliser la parité des données.

La définition de la vérification d’une autre maniéere : ajouter un bit de commande impaire avant la transmission de données
pour illustrer si le nombre de « 1 » dans la transmission de données est un nombre impair ou un nombre pair. Lorsqu'il est
impair, I'octet de commande est « 0 », sinon l'octet de contrble est « 1 ». Cette méthode est utilisée pour stabiliser la parité
des données.

Par exemple, lors de la transmission de « 11001110 », il existe cing « 1 » dans les données. Si la vérification standard est
appliquée, le bit de vérification uniforme est « 1 » ; si la vérification impaire est appliquée ; le bit de commande impair est
« 0 ». Le bit de vérification pair et impair est calculé sur la position du bit de commande de la trame. Et les dispositifs
récepteurs effectuent également des commandes paires et impaires. Si la parité des données de réception est différente de
la valeur de réglage, il y a une erreur dans la communication.

Vérification CRC

La vérification utilise le format de trame RTU. La trame comprend le champ de détection d'erreur de trame qui est basé sur
la méthode de calcul CRC. Le champ CRC est de deux octets, y compris 16 chiffres de valeurs binaires. Il est ajouté dans
la trame apres avoir été calculé par le dispositif émetteur. L'appareil de réception recalcule le CRC de la trame recue et les
compare avec la valeur dans le champ CRC recu. Si les deux valeurs CRC sont différentes, il y a une erreur dans la
communication.

Pendant le CRC, 0*FFFF sera stocké. Ensuite, traiter les octets 6-bits continus dans la trame et la valeur dans le registre.
Seules les données de 8 bits de chaque caractere sont efficaces pour le CRC, alors que le bit de début, le bit de fin et le bit
de commande impair et pair sont inefficaces.

Le calcul du CRC applique les principes internationaux de vérification de la CRC standard. Lorsque I'utilisateur modifie le

calcul CRC, il peut se référer au calcul CRC relatif pour écrire le programme de calcul CRC requis.

Voici une fonction simple du calcul CRC pour la référence (programmeée avec le langage C) :
unsigned int crc_cal_value (unsigned char *data_value, unsigned char data_length)
{
inti;
unsigned int
crc_value=0xffff;
while(data_length--)
{ crc_value™=*data_value++;
for(i=0;i<8;i++)
{
if(crc_value&0x0001)crc_value=(crc_value>>1)"0xa001;
else crc_value=crc_value>>1;

Pl

return(crc_value);

}
En logique ladder, CKSM a calculé la valeur CRC en fonction de la trame avec la demande de table. La méthode est avancée
avec un programme simple et une vitesse de calcul rapide. Mais I'espace ROM occupé par le programme est énorme. Par
conséquent, I'utiliser avec prudence en fonction de I'espace requis par le programme.

7.3 Code de commande RTU et illustration de données de communication

7.3.1 Code de commande : O3H

0O3H (correspond a 0000 0011 binaire), lire N mots (Mot) (la lecture continue max. est de 16 mots)

Le code de commande 03H signifie que si le maitre lit les données a partir du variateur, le numéro lu dépend du « numéro
de données » dans le code de commande. Le numéro lu continu max. est 16 et l'adresse du parametre doit étre
permanente. La longueur en octet de chague donnée est de 2 (un mot). Le format de commande suivant est illustré en
hexadécimal (un nombre avec « H » signifie hex.) et un hexa occupe un octet.

Le code de commande sert a lire I'étape de fonctionnement du variateur.

Par exemple, lire le contenu de 2 données continu de 0004H a partir du variateur avec l'adresse de 01H (lire le contenu de
I'adresse de données de 0004H et 0005H), la structure de la trame est comme suit :
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Message de commande de maitre RTU (du maitre au variateur)

DEMARRER T1-T2-T3-T4
ADDR 01H
CMD 03H
Le bit élevé d'adresses de démarrage OOH
Le bit faible d'adresses de démarrage 04H
Le bit élevé du numéro de données O0H
Le bit faible du numéro de données 02H
Bit faible CRC 85H
Bit élevé CRC CAH

ARRETER T1-T2-T3-T4

T1-T2-T3-T4 entre DEBUT et FIN est de fournir au moins le temps de 3,5 octets en temps libre et de distinguer deux
messages afin d'éviter de prendre deux messages comme un seul message.

ADDR = 01H signifie que le message de commande est envoyé au variateur avec I'adresse 01H et ADDR occupe un octet
CMD = 03H signifie que le message de commande est envoyé pour lire les données du variateur et CMD occupe un octet
« Adresse de démarrage » signifie lire des données a partir de I'adresse et occupe 2 octets avec le fait que le bit haut est
en avant et le bit bas est derriére.

« Numéro de données » signifie le numéro de données lues avec l'unité de mot. Si I'adresse de départ est 0004H et que
le « numéro de données » est 0002H, les données de 0004H et 0005H seront lues.

CRC occupe 2 octets avec le fait que le bit élevé est en avant et le bit faible est derriére.

Message de réponse esclave RTU (du variateur au maitre)

DEMARRER T1-T2-T3-T4
ADDR 01H
CMD 03H
Numéro d'octet 04H
Bit élevé de données d’adresse 0004H 13H
Bit faible de données d’adresse 0004H 88H
Bit élevé de données d’adresse 0005H 00H
Bit faible de données d’adresse 0005H 00H
Bit faible CRC CHK 7EH
Bit élevé CRC CHK 9DH
ARRETER T1-T2-T3-T4

Le sens de la réponse est que :
ADDR = 01H signifie que le message de commande est envoyé au variateur avec l'adresse de 01H et ADDR occupe un
octet

CMD = 03H signifie que le message est regu du variateur au maitre pour la réponse de lecture de la commande et

CMD occupe un octet

« Numéro d'octet » signifie le nombre d'octets entre ce Numéro d'octet et I'octet CRC. 04 signifie qu'il y a 4 octets de
données du « numéro d'octet » au « bit faible CRC CHK », qui sont le « bit élevé d’adresse numérique 0004H », le « bit
faible d’adresse numérique 0004H », le « bit élevé adresse numérique 0005H » et le « bit faible d’adresse numérique
O005H ».

Il'y a 2 octets stockés dans une donnée avec le fait que le bit élevé est a I'avant et le bit faible a I'arriere du message, les
données de l'adresse de données 0004H sont 1388H et les données de I'adresse de données 0005H sont 0000H.
CRC occupe 2 octets avec le fait que le bit élevé est en avant et le bit faible est derriére.

7.3.2 Code de commande : 06H

06H (correspond en binaire a 0000 0110), écrire un mot (Mot)

La commande signifie que le maitre écrit des données sur le variateur et une commande peut écrire une donnée autre que
multiples. L'effet est de changer le mode de fonctionnement du variateur.

Par exemple, écrire 5000 (1388H) a 0004H a partir du variateur avec l'adresse 02H, la structure de la trame est comme
suit :
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Message de commande de maitre RTU (du maitre au variateur)

DEMARRER T1-T2-T3-T4
ADDR 02H
CMD 06H
Bit élevé d'adresses de données d'écriture 00H
Bit faible d'adresse de données d'écriture 04H
Bit élevé de contenu de données 13H
Bit faible de contenu de données 88H
Bit faible CRC CHK C5H
Bit élevé CRC CHK 6EH
ARRETER T1-T2-T3-T4

Message de réponse esclave RTU (du le variateur au maitre)

DEMARRER T1-T2-T3-T4
ADDR 02H
CMD 06H
Bit élevé d'adresses de données d'écriture O0H
Bit faible d’adresse de données d'écriture 04H
Bit élevé de contenu de données 13H
Bit faible contenu de données 88H
Bit faible CRC CHK C5H
Bit élevé CRC CHK 6EH
ARRETER T1-T2-T3-T4

Remarque : les sections 10.2 et 10.3 décrivent principalement le format de commande et I'application détaillée sera
mentionnée en 10.8 avec des exemples.

7.3.3 Code de commande 08H pour diagnhostic

Signification des codes de sous-fonctions

Code de sous-fonction Description

0000 Retour pour obtenir des données d'informations

Par exemple : la chaine d'informations de requétes est identique a la chaine d'informations de réponses lorsque la
détection de la boucle a I'adresse 01H du variateur est effectué.

La commande de requéte RTU est :

DEMARRER T1-T2-T3-T4
ADDR 01H
CMD 08H
Bit élevé du code de sous-fonction O00H
Bit faible du code de sous-fonction O0H
Bit élevé du contenu de données 12H
Bit faible du contenu de données ABH
Bit faible CRC CHK ADH
Bit élevé CRC CHK 14H
ARRETER T1-T2-T3-T4
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La commande de réponse RTU est :

DEMARRER T1-T2-T3-T4
ADDR 01H
CMD 08H
Bit élevé du code de sous-fonction O00H
Bit faible du code de sous-fonction O00H
Bit élevé du contenu de données 12H
Bit faible du contenu de données ABH
Bit faible CRC CHK ADH
Bit élevé CRC CHK 14H
ARRETER T1-T2-T3-T4

7.3.4 Code de commande : 10H, écriture continue

Le code de commande 10H signifie que si le maitre écrit des données sur le variateur, le numéro de données dépend du

« numéro de données » dans le code de commande. Le huméro lu continue max. est 16.

Par exemple, écrire 5000 (1388H) a 0004H du variateur dont I'adresse esclave est 02H et 50 (0032H) a 0005H, la structure
de trame est comme suit :

La commande de requéte RTU est :

DEMARRER T1-T2-T3-T4 (temps de transmission de 3,5 octets)
ADDR 02H
CMD 10H
Bit élevé de données d'écriture O0H
Bit faible de données d'écriture 04H
Bit élevé de numéros de données O00H
Bit faible de numéros de données 02H
Numéro d'octet 04H
Bit élevé de données 0004H 13H
Bit faible de données 0004H 88H
Bit élevé de données 0005H O00H
Bit faible de données 0005H 32H
Bit faible de CRC C5H
Bit élevé de CRC 6EH
ARRETER T1-T2-T3-T4 (temps de transmission de 3,5 octets)

La commande de réponse RTU est :

DEMARRER T1-T2-T3-T4 (temps de transmission de 3,5 octets)
ADDR 02H
CMD 10H
Bit élevé de données d'écriture O0H
Bit faible de données d'écriture 04H
Bit élevé de numéros de données O00H
Bit faible de numéros de données 02H
Bit faible de CRC C5H
Bit élevé de CRC 6EH
ARRETER T1-T2-T3-T4 (temps de transmission de 3,5 octets)
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7.3.5 Définition d’adresse des données

La définition de I'adresse des données de communication dans cette partie consiste a contr6ler le fonctionnement du
variateur et a obtenir les informations d'état et les parametres de fonctionnement relatifs du variateur.

7.3.5.1 Regles d'adresse de parameétre de code de fonction

L'adresse du paramétre occupe 2 octets avec le fait que le bit élevé est a I'avant et le bit faible est derriére. Les plages
d'octets élevés et faibles sont : octet-00~ffH élevé ; octet-00~ffH faible. L'octet élevé est le numéro de groupe avant le point
de base du code de fonction et I'octet faible est le nombre apres le point de base. Mais a la fois l'octet haut et l'octet bas
doivent étre changés en hexadécimal. Par exemple, P05.05, le nombre de groupe avant le point de base du code de
fonction est 05, alors le bit élevé du parameétre est 05, le nombre apres le point de base 05, alors le bit faible du paramétre
est 05, puis I'adresse des codes fonctionnels est 0505H et I'adresse du parametre P10.01 est 0AO1H.

Code . i R Plages de | Valeur par
Fonctionnel Nom Instruction détaillée des paramétres réglage défaut

Modifier [N° de série

. 0: Arréter apres avoir fonctionné une fois
P10.00 PLC simple| 1. Fonctionner a la valeur finale apres avoir fonctionné une fois 0~2 0 o) 354
2: Cycle de fonctionnement

Mémoire 0 : Perte de puissance sans mémoire
P ds?mppl_lg 1 : perte de puissance avec mémoire o ° © >

Remarque : Le groupe P29 est le paramétre d'usine qui ne peut pas étre lu ou modifié. Certains paramétres ne peuvent
pas étre modifiés lorsque le variateur est en fonctionnement et certains parametres ne peuvent étre modifiés dans aucun
état. La plage de réglage, I'unité et les instructions relatives doivent étre prises en compte lorsque I'on modifie les
parameétres du code fonctionnel.

De plus, EEPROM est stocké fréquemment, ce qui peut raccourcir le temps d'utilisation ’EEPROM. Pour les utilisateurs,
certaines fonctions ne sont pas nécessaires pour étre stockées sur le mode de communication. Les besoins peuvent étre
satisfaits en modifiant la valeur dans la RAM. La modification du bit élevé du code fonctionnel de 0 a 1 peut également
réaliser la fonction. Par exemple, le code fonctionnel P00.07 n'est pas stocké dans EEPROM. Modifier uniquement la
valeur de RAM peut régler I'adresse a 8007H. Cette adresse ne peut étre utilisée que pour I'écriture de la RAM autre que
la lecture. Si elle est utilisée pour lire, c’est une adresse invalide.

7.3.5.2 L'instruction d'adresse d'une autre fonction dans Modbus

Le maitre peut fonctionner sur les parametres du variateur ainsi que contréler le variateur, tout comme le fonctionnement
ou l'arrét et la surveillance de I'état de fonctionnement du variateur.

Voici la liste des paramétres d'autres fonctions

Instruction fonctionnelle DEe Instruction de signification des données CemEEiErelGues e
d’adresse 9 R/W
0001H : fonctionnement avant
0002H : fonctionnement arriere
0003H : avance manuelle avant
5 0004H : avance manuelle arriere
Commande dq corltrole de 2000H W
communication 0005H : arréter
0006H : code pour arréter (arrét d'urgence)
0007H : annulation du défaut
0008H : arrét mode manuel (jog)
2001H Fréquence de réglage de communication (O~Fmax (unité :
0.01 Hz)) w
2002H Référence PID, plage (0~1000, 1000 correspond a 100.0%)
2003H Rétroaction PID, plage (0~1000, 1000 correspond a 100.0%) w
, Valeur de réglage de couple (-3000~3000, 1000
L'adresse de la valeur 2004H | correspond au 100.0% du courant nominal du moteur) W
de réglage de
communication Le réglage de la fréquence limite supérieure pendant la
2005H rotation avant (O~Fmax (unité : 0.01 Hz)) W
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teTégtage deta fréquerncetimitesupereure perndant
2006H rotation arriere (O~Fmax (unité : 0.01 Hz)) W
2007H . - ) W

Le couple limite supérieur du couple électromoteur (0 ~ 3000,

1000 correspond aux 100,0 % du courant nominal du moteur)

Instruction fonctionnelle Définition . o . Caracteristiques
) Instruction de signification de données
d’adresse R/W
cont 2008H Le couple de limite supérieure du couple de freinage (0~3000,

1000 correspond aux 100,0 % du courant nominal du moteur)

Mot de commande de contrble spécial

BitO ~1:=00: moteur 1 =01 : moteur 2

=10 : moteur 3 =11: moteur 4

Bit2 : = 1 contréle de couple interdit W
2009H =0 : controle de couple interdit invalide

Bit3 : = 1 consommation d'énergie apparente

= 0 : pas de consommation d'énergie apparente

Bit4 : = 1 pré-excitation = 0 : interdiction pré-excitation

Bit5 : = 1 freinage DC = 0 : interdiction de freinage DC
200AH Commande de la borne d’entrée virtuelle, plage : 0xX000~0x1FF w
200BH Commande de la borne d’entrée virtuelle, plage : 0x00~0x0F W

La valeur de réglage de la tension (spéciale pour la
200CH séparation V/F) (0~1000, 1000 correspond aux 100,0 % de W
la tension nominale du moteur)

Réglage de sortie AO 1

200DH | (.1 000 ~ 1000, 1000 correspond & 100,0 %) W
Réglage de sortie AO 2
200EH [ (.1 000 ~ 1000, 1000 correspond & 100,0 %) W

0001H: fonctionnement avant

0002H: fonctionnement avant
0003H: arrét R
0004H: défaut

0005H: état d’ARRET P

SW 1 du variateur 2100H

0006H : état pré-excitant

Bit0 : = 0 : la tension du bus n'est pas établie = 1 : la tension du
bus est établie
Bil~2 : = 00 : moteur 1 =01 : moteur 2

=10: moteur 3 =11 : moteur 4
SW 1 du variateur 2101H Bit3 : = 0 : moteur asynchrone = 1 : moteur synchrone R
Bit4: = 0: pré-alarme sans surcharge = 1: pré-alarme de surcharge
Bit5~Bit6: = 00: commande du clavier
= 01: commande de borne
= 10: commande de la communication

Code de défaut du variateur 2102H Voir l'instruction de type de défaut R
'de”t'f'csgﬂgtgﬂf"de du 2103H | SD1----0x0106 R
Fréquence d'opération 3000H Plage: 0.00Hz~P00.03 R
Fréquence de réglage 3001H Plage: 0.00Hz~P00.03 R
Tension du bus 3002H Plage: 0~2000V R
Tension de sortie 3003H Plage: 0~1200V R
Courant de sortie 3004H Plage: 0.0~3000.0A R
Vitesse d'opération 3005H Plage: 0~65535RPM R
Alimentation de sortie 3006H Plage: -300.0~300.0 % R
Couple de sortie 3007H Plage: -250.0~250.0 % R
Réglage de boucle fermée 3008H Plage: -100.0 %~100.0 % R
Rétroaction en boucle fermée 3009H Plage: -100.0 %~100.0 % R
Réglage PID 3008H -100.0~100.0 % (unit: 0.1%) R
Rétroaction PID 3009H -100.0~100.0 % (unit: 0.1%) R
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Entrée IO 300AH 000~1FF
Entrée IO 300BH 000~1FF
Al'l 300CH Plage: 0.00~10.00 V R
Al 2 300DH Plage: 0.00~10.00 V R
Al 3 300EH Voir l'instruction de type de défaut R
Instruction fonctionnelle D,éfinition Instruction de signification de données Caracteristiques
d’adresse R/W
Al 4 300FH Plage: -10.00~10.00 V R
Lire limpulsion a grande 3010H | Plage: 0.00~50.00 kHz R
vitesse entrée 1
L'rsit'::spe”":r']ct’r”ézazme 3011H | Réservé R
e b | o120 [P0 :
Longueur externe 3013H Plage: 0~65535 R
Valeur de comptage 3014H Plage: 0~65535 R
Réglage de couple 3015H -300.0~300.0% (Unité: 0.1 %) R
Code du variateur 3016H R
Code de défaut 5000H R

La caractéristique R/W signifie que la fonction est celle des caractéristiques de lecture et d'écriture. Par exemple,

« commande de contrdle de communication » est une caractéristique d'écriture et contrdle le variateur avec la commande
d'écriture (06H). La caractéristique R ne peut que lire et pas écrire et la caractéristique W ne peut qu'écrire et pas lire.
Remarque : au cours de l'utilisation du variateur avec le tableau ci-dessus, il est nécessaire d'activer certains parametres.
Par exemple, I'opération de fonctionnement et d'arrét, il est nécessaire de configurer le canal de commande de
fonctionnement de communication P00.01 et de configurer P00.02 au canal de communication MODBUS. Et au cours de
l'utilisation sur « PID donné », il est nécessaire de régler P09.00 sur « réglage de communication de MODBUS ».

Les regles de codage pour les codes de périphérique (correspond au code d'identification 2103H du variateur)

Bit 8 de code haut Signification Position 8 de code bas Signification

01 Variateur vectoriel de la série SD1 06 Variateur vectoriel de la série SD1

Remarque : le code est constitué de 16 bits qui sont les 8 bits de poids forts et les 8 bits de poids faibles. Les 8 bits de
poids forts indiquent les séries de type moteur et les 8 bits de poids faibles indiquent les types de moteurs dérivés de la
série. Par exemple, le code 0110H renvoie a des variateurs vectoriels de la série SD1.

7.3.6 Valeurs du rapport de bus de terrain

Les données de communication sont exprimées en application réelle en hexadécimal et il n'y a pas de point ou de virgule flottante en
hexadécimal. Par exemple, 50,12 Hz ne peut pas étre exprimé en hexadécimal, donc 50,12 peut étre amplifié de 100 fois en 5012,
donc I'hexadécimal 1394H peut étre utilisé pour exprimer 50.12.

Un nombre qui n'est pas entier peut étre multiplié par un multiple pour obtenir un nombre entier et I'entier peut étre appelé valeurs du
rapport de bus de terrain.

Les valeurs du rapport de bus de terrain sont référencées au point de base de la plage de paramétrage ou de la valeur de défaut dans
la liste des parameétres de la fonction. S'il y a des chiffres derriere le point de base (n = 1), la valeur du rapport de bus de terrain m est
10n. Prendre le tableau comme exemple :

Code . i1 A N Plage de Valeur de - N° de
fonctionnel Nom Instruction détaillées des parameétres réglage défaut Modifier -
Temps de pause L~ ~N
P01.20 restaurer le délai 0.0~3600.0s (valide lorsque P01.19=2) 0.0~3600.0 0.0s ’ O 39
v .
Restauration aprés | 0: Désactivé ~
PO1.21 la mise hors tension | 1: Activé 0-1 0 40

S'il y a une figure derriére le point de base dans la plage de réglage ou la valeur de défaut, la valeur du rapport de bus de
terrain est 10. Si les données recgues par le moniteur supérieur sont égales & 50, le « délai de restauration du temps de pause »
est 5.0 (5.0 =50 + 10).

Si la communication Modbus est utilisée pour contrler le délai de restauration du temps de pause en 5.0s. Tout d'abord, 5.0
peut étre amplifié de 10 fois a I'entier 50 (32H), puis ces données peuvent étre envoyées.
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01 06 01 14 0032 49 E7/

Adresse Adresse de Numéro de données
du parameétres o
variateur ~ Commande Vérifier CRC

lecture

Une fois que le variateur recoit la commande, il changera 50 en 5 selon la valeur du rapport du bus de terrain, puis définit
le délai de restauration de pause comme 5s.

Un autre exemple, aprés que le moniteur supérieur envoie la commande lecture, le paramétre d'pause rétablit le délai, si le
message de réponse du variateur est comme suit :

01 03 02 0032 3991

Adresse Commande Donnees donnees de
du variateur lecture de 2 parametre Vérifier CRC
octets

Parce que les données de paramétre sont 0032H (50) et 50 divisées par 10 est 5, alors le délai de restauration de pause
estde 5s.

7.3.7 Réponse de message par défaut

Il peut y avoir un défaut dans la commande de la communication. Par exemple, certains parameétres ne peuvent qu’étre lus
uniguement. Si un message écrit est envoyé, le variateur renverra un message de réponse de défaut.
Le message de défaut provient du variateur vers le maitre, son code et sa signification sont les suivants :

Code Nom Signification

La commande de maitre ne peut pas étre exécutée. La raison peut-étre :
01H Adresse de données illégale |1- Cette commande est uniguement pour une nouvelle version et cette version ne peut pas se réaliser.
2. L'esclave est en état de défaut et ne peut I'exécuter.

Adresse de données illégale [Certaines des adresses d'opération sont invalides ou ne sont pas autorisées d'accés. En

02H particulier, la combinaison du registre et des octets de transmission n'est pas valide.

Lorsqu'il y a des données invalides dans le message encadré recu par l'esclave.

O3H Valeur illégale Remarque : Ce code d'erreur n'indique pas que la valeur de la donnée a écrire dépasse la
plage, mais indique que le cadre du message est un cadre illégale.

04H o 3 3 Le réglage dans I'écriture des parameétres n'est pas valide. Par exemple, la borne d'entrée de la fonction
L'opération a échoué ne peut pas étre réglée a plusieurs reprises.

Le mot de passe écrit dans l'adresse de vérification du mot de passe n'est pas identique

OSH Erreur de mot de passe | 5 mot de passe défini par P7.00.

Erreur de cadre de données | Dans le message de cadre envoyé par le moniteur supérieur, la longueur de la trame numérique
06H est incorrecte ou le nombre de bits de commande CRC dans RTU est différent du moniteur

Cela n'arrive que dans la commande d'écriture, la raison peut-étre :
L. L, 1. Les données écrites dépassent la plage de parametres.

07H Ecrit non autorisé. . , . G
2. Le paramétre ne doit pas étre modifié maintenant.

3. Les bornes ont déja été utilisées.

Le paramétre ne peut pas étre  |Le parametre modifié dans I'écriture du moniteur supérieur ne peut pas étre modifié pendant

08H modifié pendant le fonctionnement le fonctionnement.

Lorsque le moniteur supérieur écrit, ou la lit et le mot de passe de I'utilisateur est défini sans

09H Mot de passe de protection |, ) L A o
déverrouillage du mot de passe, il signale que le systeme est verrouillé.
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L'esclave utilise des champs de code fonctionnel et des adresses de défaut pour indiquer qu'il s'agit d'une réponse
normale ou qu'une erreur survient (appelée réponse d'objection). Pour des réponses normales, l'esclave affiche des
codes fonctionnels correspondants, I'adresse numérique ou les codes sous-fonctionnels comme réponse. Pour les
réponses a l'objection, I'esclave renvoie un code égal au code normal, mais le premier octet est de logique 1.

Par exemple : lorsque le maitre envoie un message a l'esclave, lui demandant de lire un groupe de données d'adresse
des codes fonctionnels du variateur, il y aura les codes de fonction suivants :

00000011 (Hex 03H)

Pour des réponses normales, l'esclave répond aux mémes codes, alors que pour des réponses aux objections, il
renverra:

10000011 (Hex 83H)

En plus de la modification des codes fonctionnels pour le défaut d'objection, I'esclave répondra a un octet de code anormal
qui définit le motif d'erreur. Lorsque le maitre recoit la réponse pour I'objection, dans un traitement typique, il renverra le
message ou modifiera I'ordre correspondant. Par exemple, définir le « canal de commande en cours d'exécution » du
variateur (P00.01, I'adresse de parameétre est 0001H) avec I'adresse de 01H a 03, la commande est comme suit :

01 06 0001 0003 980B

Adresse du Commande Adresse de Donnees
variateur  lecture de

parametre parametre Vérifier CRC



Variateurs de la série SD1 Protocole de communication

Mais la plage de réglage de « canal de commande en cours d'exécution » est de 0~2, si elle est réglée sur 3, car le
nombre est au-dela de la plage, le variateur renverra le message de réponse des défauts comme suit :

01 86 04 43A3

Adresse du Code
variateur ’Code de de défaut  ygrifier cre
réponse
anormale

Le code de réponse anormal 86H signifie une réponse anormale a la commande d'écriture 06H; le code de défaut est 04H.
Dans le tableau ci-dessus, son nom est opération échouée et sa signification est que le paramétrage dans I'écriture des
parametres n'est pas valide. Par exemple, la borne d'entrée fonctionnelle ne peut pas étre réglée a plusieurs reprises.

7.3.8 Exemple d'écriture et lecture
Se référer a la section 7.4.1 et 7.4.2 pour le format de commande.

7.3.8.1 Exemple de la commande lecture 03H
Lire le mot 1 de I'état du variateur avec I'adresse de 01H (se référer au tableau 1). A partir du tableau 1,
'adresse du parametre du mot 1 de I'état du variateur est 2100H. La commande envoyée au variateur:

01 03 2100 0001 S8E 36

Adresse du Commande Adresse de Numéro de
fecture données Vérifier CRC
variateur paramétre

Si le message de réponse est comme ci-dessous :

01 03 02 0003 E845

Adresse du variateur Commande Numéro
lecture de données

Contenu de données Vérifier CRC

Le contenu des données est 0003H. A partir du tableau 1, le variateur s'arréte.

Regarder « le type de défaut de courant » au « type de défaut 5 fois que le précédent » du variateur par les commandes, le code fonctionnel
correspondant est P07.27~P07.32 et I'adresse de paramétre correspondante est 071BH~0720H (il y en a 6 a partir de 071BH).

La commande envoyée au variateur :

03 03 071B 0006 BS559

Adresse du Commandede  Adresse de 6 parametres au total
variateur lecture

3 Vérifier CRC
démarrage

Si le message de réponse est comme ci-dessous :

03 03 0C 0023 0023 0023 0023 0023 0023 5SED2

Ad d
Variraefesj u Nurmero Type de lype de Type de
doctets défaut défaut défaut
précédente precedent 3 precedent 5
Commande lecture TJ pe de TJ pe de TJ pe de
efaut efaut efaut Vérifier CRC

courante précédent 2 précédent 4
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Voir a partir des données renvoyées, tous les types de défaut sont 0023H (décimale 35) avec la signification de
l'inadaptation (STO).

7.3.8.2 Exemple de la commande d’écriture 06H
Faire fonctionner vers I'avant le variateur avec l'adresse 03H. Voir tableau 1, I'adresse de « commande de contrble de
communication » est 2000H et le fonctionnement avant est 0001. Voir le tableau suivant :

Instruction fonctionnelle | Définition Instruction de sianification des données Caractéristiques
d’adresse 9 R/W

0001H: fonctionnement avant

0002H: fonctionnement arriere

0003H: avance manuelle avant

0004H: avance manuelle arriére

Commande dg cohtrole de 000SH.: arrétor W
communication

0006H : code pour arréter (arrét d'urgence)

0007H: annulation du défaut

0008H: arréter avance manuelle

0009H: pre-excitant

La commande envoyée par le maitre :

03 06 2000 0001 4228

H ’
Adresse du variateur Commande Adresse de Fonctionnement vers |'avant

d’écriture

parametre Vérifier CRC

Si I'opération est réussie, la réponse peut étre comme ci-dessous (la méme chose que la commande envoyée par le

maitre) :
; Commande Adresse de Fonctionnement vers I'avant
Adresse du variateur panare parametre Verifier CRC
Régler la fréquence de sortie max. du variateur avec I'adresse de 03H en 100 Hz.
Code N ! ion détaillée d : Plage de réglage| YA 98| Modifier | N: de
fonctionnel om nstruction détaillée des paramétres age de réglage| ' qafaut odifier

série
fréquence de < > C >
P00.03 sortie max. P00.04~600.00Hz (400.00Hz) 10.00~600.00 50.00Hz (@) 3

Voir les chiffres derriere le point de base, la valeur du rapport de bus de terrain de la fréquence de sortie max. (P00.03)
est 100.100 Hz chronométré par 100 est 10000 et I'hexadécimal correspondant est 2710H.
La commande envoyée par le maitre :

03 06 0003 2710 6214

H Commande
Adresse du variateur d’écriture Adresse de Fonctionnement vers I'avant

parametre

Vérifier CRC
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Si I'opération est réussie, la réponse peut étre comme ci-dessous (la méme chose que la commande envoyée par le

maitre) :
03 06 0003 2710 6214

A ’
Adresse du variateur Commande Adresse de Fonctionnement vers |'avant

d’écriture .
param etre

Vérifier CRC

Remarque : I'espace dans la commande ci-dessus est a titre illustratif. L’espace ne peut pas étre ajouté dans I'application
réelle, @ moins que le moniteur supérieur ne puisse enlever I'espace par lui-méme.

7.3.8.3 Exemple de commande d'écriture continuelOH

Exemple 1 : faire en sorte que le variateur dont I'adresse est 01H fonctionne vers I'avant a 10 Hz. Se référer aux
instructions de 2000H et 0001. Régler I'adresse de « fréquence de réglage de communication » est 2001H et 10Hz
correspond a 03E8H. Voir le tableau suivant.

Instruction fonctionnelle | Définition Instruction de sianification des données Caractéristiques
d’adresse 9 R/W
0001H : fonctionnement avant
0002H : fonctionnement arriére
0003H : avance manuelle avant
5 0004H : avance manuelle arriere
Commande dg cohtrole de 2000H W/R
communication 00O05H : arréter
0006H : code pour arréter (arrét d'urgence)
0007H : annulation défaut
0008H : arréter avance manuelle
Adresse du réglage de 2001H Fréquence de réglage de la communication (O~Fmax {unité : 0.01Hz}) WIR
communication 2002H PID donné, plage (0~1000, 1000 correspond & 100,0%)
Régler P00.01 & 2 et P00.06 a 8.
Si le message de réponse est comme ci-dessous :
Adresse du  Commande parameter Numéro de données
variateur d’écr_iture address Vérifier CRC
continue
Exemple 2 : régler le temps ACC du variateur 01H en 10s et le temps DEC en 20s
Shels N Instruction détaillées d ot valeur de it
. om nstructon detallliees de parametres A oairer
fonctionnel P defaut
P00.11 ACC time 1 Le temps ACC signifie le temps nécessaire pour accélérer de O Hz a la Dépend o
valeur max. Un (P00.03). du modele
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Le temps DEC renvoie au temps nécessaire pour décélérer a partir de la
fréquence de sortie max. a 0 Hz (P00.03). Dépend
P00.12 DEC time 1 Les variateurs série SD1 définissent quatre groupes de temps ACC/DEC du
qui peuvent étre sélectionnés par P05. Le temps par défaut d’usine
ACC/DEC du variateur est le premier groupe.

Plage de paramétrage de P00.11 et P00.12 : 0.0~3600.0 s

modele

L'adresse correspondante de P00.11 est 000B, le temps ACC de 10s correspond a 0064H, et le temps DEC de 20s

correspond a 00C8H.
La commande envoyée au variateur :

01 10 000B 0002 04 0064 00C8 E255

Adresse  Commande Adresse de  Numéro Numéro Vérifier CRC
du P N . ’ érifier
. d’écriture  paramétre de données d’octets 10s 20s
variateur )
continue

Si le message de réponse est comme ci-dessous :

01 10 000B 0002 300A

Adresse du Commande  Adresse de Numéro de données Vérifier CRC
variateur d’écriture parametre
continue

Remarque : L'espace entre les commandes ci-dessus est pour l'instruction et il n'y a pas d'espace entre les commandes
lors des applications réelles.
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Défaut commun de communication

Défauts communs de communication : aucune réponse a la communication ou au variateur ne renvoie de défaut
anormal. La raison possible pour aucune réponse a la communication :

En sélectionnant une mauvaise interface de la liaison série, par exemple, si le convertisseur est COM1, en sélectionnant
COM2 pendant la communication

La vitesse decommunication en bauds, le bit numérique, le bit final et le bit de vérification ne sont pas les mémes
lorsque le variateur + et-de RS485 sont connectés en sens inverse. Le capuchon de fils 485 sur la carte de borne du
variateur n’est pas branché.

Annexe A : Données techniques
A.1 Evaluations

A.1.1 Capacité

Le calibrage du variateur est basé sur le courant nominal du moteur et la puissance. Pour atteindre la puissance nominale
du moteur donnée dans le tableau, le courant nominal du variateur doit étre supérieur ou égal au courant nominal du
moteur. De méme, la puissance nominale du variateur doit étre supérieure ou égale a la puissance nominale du moteur.
Les valeurs de puissance sont les mémes indépendamment de la tension d'alimentation dans une plage de tension.
Remarque :

1. L'alimentation maximale autorisée du moteur est limitée a 1.5* PN. Si la limite est dépassée, le couple et le courant du
moteur sont automatiquement limités. La fonction protége le pont de puissance d'entrée du variateur contre la surcharge.

2. Les évaluations s'appliquent a une température ambiante de 40°C.

3. Il est important de vérifier que, dans les systéemes CC (courant continu), la puissance passant par la connexion CC
commune ne dépasse pas PN.

A.1.2 Réduction

La capacité de charge diminue si la température ambiante du site d'installation dépasse 40°C, l'altitude dépasse 1000
meétres ou la fréquence de commutation est passée de 4 kHz a 8, 12 ou 15 kHz.

A.1.2.1 Réduction de la température

Dans la plage de température + 40°C...+50°C, le courant nominal de sortie diminue de 1% pour 1°C supplémentaire. Se
référer a la liste ci-dessous pour la réduction réelle.

sDerating coefficiant (%)
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A.1.2.2 Réduction d'altitude

Le périphérigue peut émettre une puissance nominale si le site d'installation dépasse 1000 m. La puissance de sortie diminue
si l'altitude dépasse 1000 métres. Ci-dessous est la plage décroissante détaillée de la réduction :

& Derating coafficiant (%)

100 !"j
WA o,

80 A
A G A Vo
¥ ¥ oA - o 1

B0 .-.r:r-rrrrr:-rf-.a.tr/r-r

4 1 5
40 ,.fw. -..:”,,.:,._” ,g, et ,,

=

|

2@'

A A A A |

E : { Altitud
‘1865 =200 mo oy

A.2 Alimentation de puissance

&  Vérifier que la tension nominale du variateur est conforme a la tension d'alimentation.
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A.3 Cables

A.3.1 Cables d'alimentation

Sélectionner la puissance d'entrée et les cables du moteur conformément a la réglementation locale.
Remarque : Un conducteur PE séparé est requis si la conductivité du cable blindé n'est pas suffisante.

A.3.2 Cables de commande

Tous les cables de commande analogique et le cable utilisé pour I'entrée de fréquence

doivent étre blindés. Les cables de relais doivent avoir un écran métallique avec tresse

de blindage.

Remarque : faire fonctionner les signaux analogiques et numériques séparément.

Vérifier l'isolation du cable d'alimentation d'entrée conformément a la réglementation locale avant la connexion au
variateur.

Taille de cable Taille de cable de
recommandée (mm?2) connexion (mm2) Borne Couple de
hoelel RST RST de vis serrage
PE P1(+) PE (Nm)
uUvw uUvw
SD1-2.5A-21 1.5 1.5 1~4 1~4 1~4 M3 0.8
SD1-4.2A-21 1.5 1.5 1~4 1~4 1~4 M3 0.8
SD1-7.5A-21 2.5 2.5 1~4 1~4 1~4 M3 0.8
SD1-10A-21 2.5 2.5 1~4 1~4 1~4 M3 0.8
SD1-2.5A-23 1.5 1.5 1-1.5 1-1.5 1-1.5 M3 0.8
SD1-4.2A-23 1.5 1.5 1-1.5 1-1.5 1-1.5 M3 0.8
SD1-7.5A-23 2.5 2.5 1.5~6 2.5~6 2.5~6 M4 1.13
SD1-10A-23 2.5 25 1.5~6 2.5~6 2.5~6 M4 1.13
SD1-16A-23 2.5 2.5 1.5~6 2.5~6 2.5~6 M4 1.13
SD1-20A-23 4 4 4~10 4~10 4~10 M5 2.3
SD1-30A-23 6 6 4~10 4~10 4~10 M5 2.3
SD1-2.5A-43 1.5 1.5 1-1.5 1-1.5 1-1.5 M3 0.8
SD1-4.2A-43 1.5 1.5 1-1.5 1-1.5 1-1.5 M3 0.8
SD1-5.5A-43 1.5 1.5 1-1.5 1-1.5 1-1.5 M3 0.8
SD1-9.5A-43 2.5 2.5 2.5~6 2.5~6 2.5~6 M4 1.13
SD1-14A-43 2.5 2.5 2.5~6 2.5~6 2.5~6 M4 1.13
SD1-18.5A-43 4 4 4~10 4~10 4~10 M5 2.3
SD1-25A-43 6 6 4~10 4~10 4~10 M5 2.3
SD1-32A-43 6 6 4~10 4~10 4~10 M5 2.3
SD1-38A-43 10 10 10~16 10~16 10~16 M5 2.3
SD1-45A-43 16 16 10~16 10~16 10~16 M5 2.3
SD1-60A-43 25 16 25~50 25~50 16~25 M6 2.5
SD1-75A-43 25 16 25~50 25~50 16~25 M6 25
SD1-92A-43 35 16 35~70 35~70 16~35 M8 10
SD1-115A-43 50 25 35~70 35~70 16~35 M8 10
SD1-150A-43 70 35 35~70 35~70 16~35 M8 10
SD1-180A-43 95 50 70~120 70~120 50~70 M12 35
SD1-215A-43 120 70 70~120 70~120 50~70 M12 35
Remarque :

1. Il convient d'utiliser la taille du cable recommandée a moins de 40°C et le courant nominal. La distance de cablage ne
doit pas dépasser 100 m.

2. Les bornes P1, (+), PB et (-) relient les options et les piéces de la self CC.



Variateurs de la série SD1 Annexe A

A.4 Disjoncteur et contacteur électromagnétique

Il est recommandé de protéger l'installation, un fusible de la classification appropriée est utilisé.
Sélectionner un disjoncteur (MCCB) qui correspond a la capacité nominale du variateur. La capacité du variateur devrait
étre de 1,5 a 2 fois plus que le courant nominal.

« En raison du principe de fonctionnement inhérent et de la construction des disjoncteurs, des gaz ionisés
A chaud peuvent sortir du boitier du disjoncteur en cas de court-circuit. Pour assurer une utilisation garantie,
suivre toujours les instructions du fabricant.

Il est nécessaire d'installer le contacteur électromagnétique du coté de I'entrée pour contrdler la mise en marche et l'arrét
du circuit principal. Il peut éteindre I'alimentation d'entrée lors de défauts du systeme.

Modéle Fusible (A) Disjoncteur (A) L Cougf‘)'r‘ft;‘;re"l:rr‘é("ﬁ\?‘“'f L
SD1-2.5A21 10 10 9
SD1-4.2A21 16 16 12
SD1-7.5A21 25 25 25
SD1-10A-21 50 40 32
SD1-2.5A-23 6 6

SD1-4.2A-23 10 10

SD1-7.5A-23 16 16 12
SD1-10A-23 25 25 18
SD1-16A-23 35 32 25
SD1-20A-23 35 32 32
SD1-30A-23 50 63 50
SD1-2.5A-43 6 6 9
SD1-4.2A-43 10 10

SD1-5.5A-43 10 10

SD1-9.5A-43 25 25 25
SD1-14A-43 35 32 25
SD1-18.5A-43 63 40 38
SD1-25A-43 63 63 50
SD1-32A-43 63 63 50
SD1-38A-43 100 100 65
SD1-45A-43 100 100 80
SD1-60A-43 125 125 95
SD1-75A-43 150 160 115
SD1-92A-43 150 200 170
SD1-115A-43 200 200 170
SD1-150A-43 250 250 205
SD1-180A-43 325 315 245
SD1-215A-43 350 350 300

A5 CE

La marque CE est rattachée au variateur pour vérifier que le variateur suit les dispositions des directives européennes
basse tension (2006/95/CE) et CEM (2004/108/CE).

A.5.1 Conformité a la directive CEM européenne

La directive CEM définit les exigences relatives a I'immunité et aux émissions des équipements électriques utilisés au
sein de I'Union européenne. La norme de produit CEM (EN61800-3 : 2004) couvre les exigences indiquées pour les
variateurs. Voir la section de Réglementations CEM.
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A.6 Réglementations CEM

La norme de produit CEM (EN 61800-3 : 2004) spécifie les exigences d’CEM.

Le premier environnement : environnement domestique (comprend les établissements connectés a un réseau a basse
tension qui fournit des batiments utilisés a des fins domestiques).

Le second environnement comprend les établissements connectés a un réseau qui ne fournit pas directement des locaux
domestiques. Quatre catégories du variateur:

Le variateur de la catégorie C1 : variateur de tension nominale inférieure & 1000 V et utilisé dans le premier
environnement.

Le variateur de catégorie C2 : variateur de tension nominale inférieure & 1000 V autre que les broches, les prises et les
dispositifs de mouvement et destiné a étre installé et contrélé uniqguement par un électricien professionnel lorsqu'il est
utilisé dans le premier environnement.

Remarque : La norme CEI/EN 61800-3 en norme CEM ne limite pas la répartition de puissance du variateur, mais elle
définit le démarrage, l'installation et la commande. Une personne qualifiée possédant les compétences nécessaires pour
installer et/ou faire fonctionner des systemes d’alimentation, y compris leurs aspects CEM.

Le variateur de la catégorie C3 : variateur de tension nominale inférieure a 1000 V et utilisé dans le second environnement
autre que le premier.

Le variateur de catégorie C4 : variateur de tension nominale supérieure a 1000 V ou le courant nominal est supérieur ou
égal & 400 A et utilisé dans le systéme complexe en second environnement.

A.6.1 Catégorie C2

Les limites d'émission sont conformes aux dispositions suivantes :

1. Le filtre CEM optionnel est sélectionné en fonction des options et installé correctement.

2. Le moteur et les cables de commande sont sélectionnés comme spécifié dans ce manuel.
3. Le variateur est installé conformément aux instructions données dans ce manuel.

f < Dans un environnement domestique, ce produit peut provoquer des inférences radio, auquel cas des
mesures d'atténuation supplémentaires peuvent étre nécessaires.

A.6.2 Catégorie C3

Les performances immunitaires du variateur sont conformes a la réglementation CEI/EN 61800-3, second
environnement. Les limites d'émission sont conformes aux dispositions suivantes :

1. Le filtre CEM optionnel est sélectionné en fonction des options et installé correctement.

2. Le moteur et les cables de commande sont sélectionnés comme spécifié dans ce manuel.

3. Le variateur est installé conformément aux instructions données dans ce manuel.

* Un variateur de la catégorie C3 n'est pas destiné a étre utilisé sur un réseau public a basse tension qui fournit des
locaux domestiques. Des interférences radiofréquences sont attendues si le variateur est utilisé sur un tel réseau.
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Annexe B : Plans des dimensions

Les plans des dimensions de la série SD1 sont présentés ci-dessous. Les dimensions sont données en millimétres et en
pouces.

B.1 Structure du clavier externe J\

56.0 30.6 42.0
s 17. 7.0 42.0 18.1
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. L | Y-8
= 16.0
26.0 2-4.5
Overall drawing Hole drawing

Remarque : Le clavier externe est optionnel pour les variateurs (2.2 kW) et le clavier en standard pour les variateurs (=4
kW) peut étre utilisé comme clavier externe.
Le clavier peut étre monté de maniere externe sur support de montage optionnel (longueur de cable max. 40 métres).
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Installation bracket Installation dimension
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B.2 Graphique du variateur

W1
w2 4
D2
— T B
1]
] 1
1]
H1 H2
L4 — - -
— I]
i o
D1
Montage mural des variateurs de 0,75~2,2 kW
Modéle w1 W2 H1 H2 D1 D2 VTS 2 0 ()
SD1-2.5A-21 80.0 60.0 160.0 150.0 123.5 120.3 5
SD1-4.2A-21 80.0 60.0 160.0 150.0 1235 120.3 5
SD1-7.5A-21 80.0 60.0 185.0 175.0 140.5 137.3 5
SD1-10A-21 80.0 60.0 185.0 175.0 140.5 137.3 5
SD1-2.5A-23 80.0 60.0 185.0 175.0 140.5 137.3 5
SD1-4.2A-23 80.0 60.0 185.0 175.0 140.5 137.3 5
SD1-2.5A-43 80.0 60.0 185.0 175.0 140.5 137.3 5
SD1-4.2A-43 80.0 60.0 185.0 175.0 140.5 137.3 5
SD1-5.5A-43 80.0 60.0 185.0 175.0 140.5 137.3 5
w1
=| D2
] o = S
H4
T el | [ e
] i Hl3
1 jrgll—ug_lr
H1
|4 k] L ] ’_n_é
! Moumting places
norew sz M
— — u ln n
e (f o ) o)
D1 =10

Montage sur rail des variateurs de 1PH 200 V/3PH 380 V (2.2 kW) et 3PH 200 V (<0.75 kW)
Dimension (unité : mm)



Variateurs de la série SD1 Annexe B
Modele w1 H1 H3 Ha4 D1 D2 e 25 MEEem (@)
SD1-2.5A-21 80.0 160.0 35.4 36.6 123.5 120.3 5
SD1-4.2A-21 80.0 160.0 35.4 36.6 123.5 120.3 5
SD1-7.5A-21 80.0 185.0 354 36.6 140.5 137.3 5
SD1-10A-21 80.0 185.0 35.4 36.6 140.5 137.3 5
SD1-2.5A-23 80.0 185.0 354 36.6 140.5 137.3 5
SD1-4.2A-23 80.0 185.0 354 36.6 140.5 137.3 5
SD1-2.5A-43 80.0 185.0 35.4 36.6 140.5 137.3 5
SD1-4.2A-43 80.0 185.0 354 36.6 140.5 137.3 5
SD1-5.5A-43 80.0 185.0 35.4 36.6 140.5 137.3 5
W1
’__‘.'MZ__1 | —
W1 D1 KA HJ-(
2 -——‘WQ D2 i B

T = I
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Montage mural de 3PH 380V 4~37 kW

et des variateurs 3PH 200V 1,5~7,5 kW

45~75 kW

Montage mural des variateurs 3PH 380 V

H1
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- W2 i —2 D1
I
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Montage mural des variateurs 3PH 380V 90~110kwW
Dimension (unité : mm)
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Annexe B
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Montage sur bride des variateurs 3PH 380V 90 ~ 110kW

Dimension (unité : mm)

Modeéle w1 W2 w3 H1 H2 D1 D2 e e
fixation
SD1-7.5A-23 146.0 131.0 — 256.0 2435 167.0 84.5 6
SD1-10A-23 146.0 131.0 — 256.0 2435 167.0 84.5 6
SD1-16A-23 146.0 131.0 — 256.0 243.5 167.0 84.5 6
SD1-20A-23 170.0 151.0 — 320.0 303.5 196.3 113.0 6
SD1-30A-23 170.0 151.0 — 320.0 303.5 196.3 113.0 6
SD1-9.5A-43 146.0 131.0 — 256.0 243.5 167.0 84.5 6
SD1-14A-43 146.0 131.0 —_ 256.0 2435 167.0 84.5 6
SD1-18.5A-43 170.0 151.0 — 320.0 303.5 196.3 113.0 6
SD1-25A-43 170.0 151.0 — 320.0 303.5 196.3 113.0 6
SD1-32A-43 170.0 151.0 —_ 320.0 303.5 196.3 113.0 6
SD1-38A-43 200.0 185.0 — 340.6 328.6 184.3 104.5 6
SD1-45A-43 200.0 185.0 —_ 340.6 328.6 184.3 104.5 6
SD1-60A-43 250.0 230.0 — 400.0 380.0 202.0 123.5 6
SD1-75A-43 250.0 230.0 — 400.0 380.0 202.0 123.5 6
SD1-92A-43 282.0 160.0 226.0 560.0 542.0 238.0 138.0 9
SD1-115A-43 282.0 160.0 226.0 560.0 542.0 238.0 138.0 9
SD1-150A-43 282.0 160.0 226.0 560.0 542.0 238.0 138.0 9
SD1-180A-43 338.0 200.0 — 554.0 535.0 329.2 _ 9.5
SD1-215A-43 338.0 200.0 — 554.0 535.0 329.2 — 9.5
W r W3 o
W - 1 “ b2 h_m w2—=-W4
i
’[ g ] ]
H1 H2 H3
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Modele W1 W2 W3 w4 H1 H2 H3 H4 D1 D2 T.rou.de Vis
fixation

SD1-7.5A-23 170.2 131 150 9.5 292 276 260 6 167 84.5 6 M5
SD1-10A-23 170.2 131 150 9.5 292 276 260 6 167 84.5 6 M5
SD1-16A-23 170.2 131 150 9.5 292 276 260 6 167 84.5 6 M5
SD1-20A-23 191.2 151 174 11.5 370 351 324 12 196.3 113 6 M5
SD1-30A-23 191.2 151 174 11.5 370 351 324 12 196.3 113 6 M5
SD1-9.5A-43 170.2 131 150 9.5 292 276 260 6 167 84.5 6 M5
SD1-14A-43 170.2 131 150 9.5 292 276 260 6 167 84.5 6 M5
SD1-18.5A-43 191.2 151 174 11.5 370 351 324 12 196.3 113 6 M5
SD1-25A-43 191.2 151 174 11.5 370 351 324 12 196.3 113 6 M5
SD1-32A-43 191.2 151 174 11.5 370 351 324 12 196.3 113 6 M5
SD1-38A-43 266 250 224 13 371 250 | 350.6 | 20.3 | 184.6 104 6 M5
SD1-45A-43 266 250 224 13 371 250 350.6 20.3 184.6 104 6 M5
SD1-60A-43 316 300 274 13 430 300 410 55 202 118.3 6 M5
SD1-75A-43 316 300 274 13 430 300 410 55 202 118.3 6 M5
SD1-92A-43 352 332 306 13 580 400 570 80 238 133.8 9 M8
SD1-115A-43 352 332 306 13 580 400 570 80 238 133.8 9 M8
SD1-150A-43 352 332 306 13 580 400 570 80 238 133.8 9 M8
SD1-180A-43 418.5 361 389.5 14.2 600 559 370 108.5 | 329.5 | 1495 9.5 M8
SD1-215A-43 4185 | 361 389.5 | 14.2 600 559 370 108.5 | 329.5 | 1495 9.5 M8

Remarque : le support d'installation est optionnel
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Annexe C : Options et pieces

Ce chapitre décrit comment sélectionner les options et les pieces de la série SD1.

C.1 Cablage des composants périphériques

Ci-dessous se trouve le cablage des composants périphériques des variateurs de la série SD1.

- e,

External keypad PC sof:ware
PR |

g :
“-833! ’ —_—
o 1485+ RS485 -
El (&&= .| toRS232—p> :
kajhalea 14857 '
e [ ' PC 1
Dptinr‘lal h-----‘::::::-------ﬂ
\—|Power supply : )
: 1 ‘sa. o
. ] " :
| 5 : :
)| EC B ‘
| =2 ' :
|| : .
_M . ' :
; Input reactor ) | : i
— :_-:_-_-.-__-.:. : I .
— 1 m— Braking resi#mr
Grounding | -

f o I LI'I'T

e .Il

Qutput filter

21 | Output reactor

L Grounding

Images Nom Descriptions Référence

[}
ol
0o
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2 - Lorsque le clavier externe est valide, le
o) clavier local est éteint ; lorsque le clavier
Clavier externe Ioca] est valide, le cIavitlar’IocaI etle SD1-KP
(F LA _,E, clavier externe sont activés.
=LY

Lorsque le clavier externe avec fonction

o
88 de copie est valide, le clavier local est
[#] Clavier externe avec désactivé ; lorsque le clavier local est SD1-KP-CPY
rylc; fonction de copie valide, le clavier local et le clavier externe
v sont activés.
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Images Nom Descriptions Référence
Pour alimenter le moteur et le contrble, les
A cables doivent étre correctement spécifiés .
I I I Cables et installés conformément a la Voir annexe A.3
recommandation.

Empécher un choc électrique et protéger
I'alimentation électrique et le systeme de
cablage contre la surintensité lorsque des
courts-circuits se produisent. (Bien
sélectionner le disjoncteur ayant pour fonction
de réduire les harmoniques d'ordre élevé et
dont le courant de fuite noté pour 1 variateur
devrait étre supérieur a 30 mA).

Ce périphérique est utilisé pour améliorer
le facteur de puissance du coté entrée du .
Self d'entrée variateur et limiter les harmoniques de Voir annexe C.2
courant élevées.

Disjoncteur Voir annexe A.4

Sert a limiter les interférences
électromagnétiques générées a partir du
variateur, bien vouloir 'installer prés du
c6té de la borne d'entrée du variateur.

Filtre d'entrée Voir annexe C.3

Permet de raccourcir le temps de DEC.
Seules les résistances de freinage sont
nécessaires pour les modeles de moins de
45Kw, les modéles plus grands nécessitent
un hacheur de freinage.

Résistances de freinage Voir annexe C.4

Réduit le bruit RFI du coté sortie du
Filtre de sortie lvariateur. bien vouloir I'installer prés du
coté de la borne de sortie du variateur. Merci d’appeler IMO

Etend la distance de transmission effective
du variateur pour contréler les transitoires
de haute tension lors de la mise en
marche/arrét de I'lGBT du variateur.

Self de sortie Voir annexe C.2

C.2 Selfs
C.2.1 Self d'entrée

Les courants transitoires élevés sur le circuit de puissance d'entrée peuvent endommager les composants de rectification.
Il est recommandé d'utiliser une self AC du c6té de I'entrée d’alimentation pour éviter les transitoires a haute tension de
I'alimentation électrique et I'amélioration du facteur puissance.

C.2.2 Self de sortie

Si la distance entre le variateur et le moteur est supérieure a 50 m, des déclenchements fréquents de protection contre les
surintensités peuvent se produire en raison du variateur compte tenu du courant de fuite élevé causé par des effets
capacitifs parasitaires des céables longs au sol. Pour éviter d'endommager l'isolation du moteur, il peut étre nécessaire
d'ajouter une compensation de self. Sila distance entre le variateur et le moteur est de 50~100 m, voir le tableau ci-dessous
pour la sélection du modeéle ; si elle dépasse 100 m, faire appel au support technique de IMO.

L L GLEL LA
=mt —

Input reactor Output reactor

Remarque :

La tension de réduction du self d'entrée est de 2% + 15%. La tension de réduction du self de sortie est de 1% + 15%. Les
options ci-dessus sont externes.
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C.3 Filtre

C.3.1 Instruction du type de filtre C3
Ce qui suit est un exemple de l'instruction de type de filtre pour SD1-RC3-10

Désignation du caractére Instruction détaillée
SD1 Série du variateur
RFC3 Catégorie de filtre
10A Courant nominal

C.3.2 Filtre C3

Les filtres C3 externes sont optionnels pour les variateurs de la série SD1 de 1PH 200V/3PH 380V (<2.2 kW) et 3PH 200 V
(=0.75 kW). Les variateurs de 3PH 380V (= 4kW) et 3PH 200 V (=1.5 kW) possedent les filtres C3 intégrés qui peuvent étre
sélectionnés pour étre connectés par J10 (J10 est emballé avec le manuel).

Le filtre RFI d'entrée peut réduire le bruit RFI du variateur sur les équipements environnants.

Le filtre RFI de sortie peut diminuer le bruit radiophonique causé par les cébles entre le variateur et le moteur et le courant
de fuite des fils conducteurs.

Notre société a configuré des filtres pour les utilisateurs.

Modéle Filtre d’entrée
SD1-2.5A-21
SD1-4.2A-21
SD1-7.5A-21
SD1-10A-21
SD1-2.5A-23
SD1-4.2A-23
SD1-2.5A-43
SD1-4.2A-43 SD1-RFC3-7
SD1-5.5A-43

SD1-RFC3-10

Remarque :
1. La RFI d'entrée répond a I'exigence de C3 apres I'ajout de filtres d'entrée.
2. Les options ci-dessus sont externes ; le client devrait les indiquer lors de son achat.

C.3.3 Instruction d’installation pour filtre C3

Les procédures d'installation pour le filtre C3 sont les suivantes :
1. Connecter le cable du filtre a la borne d’entrée correspondante du variateur selon I'étiquette ;
2. Fixer le filtre sur le variateur avec les vis M3*10 (comme indiqué sur I'image ci-dessus).
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C.3.4 Instruction du type de filtre C2

Ce qui suit est un exemple de l'instruction de type de filtre pour SD1-RFC2-10

Désignation du caractéere Instruction détaillée
SD1 Série du variateur
RFC2 Catégorie de filtre (C2)
10A Courant nominal

C.3.5 Filtre C2
Le filtre C2 optionnel peut étre monté a l'extérieur pour fournir les exigences d'émission RFI C2.
Modele Filtre d’entrée
SD1-2.5A-21
SD1-4.2A-21
SD1-RFC2-10
SD1-7.5A-21
SD1-10A-21
SD1-2.5A-23
SD1-RFC2-7
SD1-4.2A-23
SD1-7.5A-23
SD1-RFC2-16
SD1-10A-23
SD1-16A-23
SD1-RFC2-32
SD1-20A-23
SD1-30A-23 SD1-RFC2-45
SD1-2.5A-43
SD1-4.2A-43 SD1-RFC2-7
SD1-5.5A-43
SD1-9.5A-43
SD1-RFC2-16
SD1-14A-43
SD1-18.5A-43
SD1-RFC2-32
SD1-25A-43
SD1-32A-43
SD1-RFC2-45
SD1-38A-43
SD1-45A-43
SD1-RFC2-65
SD1-60A-43
SD1-75A-43
SD1-RFC2-100
SD1-92A-43
SD1-115A-43
SD1-RFC2-150
SD1-150A-43
SD1-180A-43
SD1-RFC2-240
SD1-215A-43

A * Lors de l'installation du filtre C2, le cavalier CEM/J10 doit étre retiré.

C.4 Composants de freinage

C.4.1 Sélectionner les composants de freinage

Il est recommandé d'utiliser une résistance de freinage ou un hacheur de freinage lorsque le moteur doit s'arréter rapidement ou le
moteur est entrainé par une charge d'inertie élevée. Le moteur deviendra un générateur si sa vitesse de rotation est supérieure a la
vitesse correspondante de la fréquence de référence, ainsi I'énergie inertielle du moteur et le retour de charge au variateur augmentent
la charge des condensateurs dans le circuit CC principal. Lorsque la tension augmente au-dessus de la limite, des dommages peuvent
survenir au variateur. Il est nécessaire d'appliquer un hacheur/résistance de freinage pour éviter les chocs de surtension.
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« Seul le personnel compétent est autorisé a concevaoir, installer, faire fonctionner et opérer sur le variateur.

 Suivre les instructions en « avertissement » pendant I'exécution. Des blessures physiques, des décés ou
des dégats graves peuvent survenir.

« Seul le personnel compétent est autorisé a installer. Des dommages aux variateurs ou aux options de
freinage et aux piéces peuvent se produire. Lire attentivement les instructions avant de relier les
résistances de freinage ou les hacheurs de freins au variateur.

* Ne pas brancher la résistance de freinage avec d'autres bornes sauf avec PB et (-). Ne pas connecter
l'unité de freinage avec d'autres bornes sauf avec (+) et (-). Des dommages au variateur, au circuit de
freinage ou au feu peuvent se produire.

« Connecter la résistance de freinage ou l'unité de freinage avec le variateur selon le schéma. Un
cablage incorrect peut endommager le variateur ou d'autres périphériques.

Les variateurs de la série SD1 possédent des unités de freinage internes.

Modele Tydpeef?(::;;gé freiRneasg;setgnlco%&edu Ea_pmssance absorbée de larésistance de 5:?;2}?2;2
couple de freinage |freinage a 10% | freinage a 50% | freinage a 80% min. (Q)
SD1-2.5A-21 361 0.06 0.30 0.48 42
SD1-4.2A-21 192 0.11 0.56 0.90 42
SD1-7.5A-21 96 0.23 1.10 1.80 30
SD1-10A-21 65 0.33 1.70 2.64 21
SD1-2.5A-23 653 0.11 0.56 0.9 100
SD1-4.2A-23 326 0.23 1.13 1.8 100
SD1-7.5A-23 122 0.6 3 4.8 80
SD1-10A-23 122 0.6 3 4.8 80
SD1-16A-23 89.1 0.75 4.13 6.6 60
SD1-20A-23 65.3 1.13 5.63 9 47
SD1-30A-23 32 2.25 11.3 18 23
SD1-2.5A-43 653 0.11 0.56 0.90 100
SD1-4.2A-43 326 0.23 1.13 1.80 100
SD1-5.5A-43 _Unité de 222 0.33 1.65 2.64 54
SD1-9.5A-43 freinage interne 122 0.6 3 4.8 80
SD1-14A-43 89.1 0.75 4.13 6.6 60
SD1-18.5A-43 65.3 1.13 5.63 9 47
SD1-25A-43 44.5 1.65 8.25 13.2 31
SD1-32A-43 32.0 2.25 11.3 18 23
SD1-38A-43 27 3 14 22 19
SD1-45A-43 22 3 17 26 17
SD1-60A-43 17 5 23 36 17
SD1-75A-43 13 6 28 44 11.7
SD1-92A-43 10 7 34 54 6.4
SD1-115A-43 8 8 41 66 6.4
SD1-150A-43 6.5 11 56 90 6.4
SD1-180A-43 5.4 14 68 108 4.4
SD1-215A-43 4.5 17 83 132 4.4

Remarque : Sélectionner la résistance et la puissance du hacheur de freinage en fonction des données du tableau.
La résistance de freinage peut augmenter le couple de freinage du variateur. La puissance de la résistance dans le tableau ci-dessus est
congue pour 100% du couple de freinage et 10% de la fonction de freinage. Les résistances de puissance supérieure peuvent étre utilisées
pour un freinage plus élevé. Calculer le taux de résistance selon les conditions de freinage.

A « S’assurer d'une résistance minimale selon le tableau ci-dessus.

A » Pour un freinage fréquent, a savoir plus de 10%, augmenter la puissance en conséquence.




C.4.2 Placer la résistance de freinage

Utiliser des cables blindés pour les cables de résistance de freinage.

Les résistances de freinage deviennent chaudes, s’assurer qu'elles sont situées dans une zone ouverte pour le
refroidissement.

* Les matériaux proches des résistances doivent étre non-inflammables. La température de surface de la résistance
est élevée. L’air circulant a partir de la résistance est en centaines de degrés Celsius. Protéger la résistance contre

1eS COMtacls.

Seul une résistance de freinage externe est requise dans la série SD1.

@

External
braking
resistor

PB

Annexe D : Informations supplémentaires

D.1 Renseignements sur les produits et services

Adressez toute question concernant le produit a votre fournisseur, en citant le modeéle et le numéro de série de l'unité.

D.2 Bibliotheque de documents

Des manuels et autres documents de produits au format PDF sur Internet. Visiter www.imopc.com
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Le présent manuel d'instructions a pour but de fournir des informations précises sur la manipulation, la configuration et
le fonctionnement des variateurs de la série SD1. Ne pas hésiter a nous faire part de vos commentaires concernant les
éventuelles erreurs ou omissions que vous pourrez y trouver, ou toute suggestion éventuelle pour améliorer le manuel.
En aucun cas IMO Precision Controls Ltd ne sera tenu pour responsable des dommages directs ou indirects résultant
de I'application des informations contenues dans ce manuel.
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